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SOMMAIRE

Cette étude porte sur l'atelier de Raffinage des huiles végétales de la
SONACOS-E.I.D.. 11 s'agit plus précisément d'une étude du programme de
communication entre le vidéotel et l'automate, en vue d'aider a une meilleure

maitrise et compréhension de ce programme.

Nous effectuons en premier lieu la description de 'existant au niveau de l'atelier

de Raffinage.

Ensuite, nous procédons a l'explication du programme de communication entre

l'automate et le vidéotel.
Enfin, nous terminons I'étude par la conclusion c'est-a-dire le résumé des

résultats obtenus et les recommandations c'est-a-dire les propositions découlant

de ces résultats.

v




TABLE DES MATIERES ,,

PAGE TITRE ..ottt eeeeteee e e e etvae e s et e e seenan e s s saner e s snaneeessanaseessnnnens [
Dédicaces , N I1
Remerciements [1I
Sommaires v
Table des matieres \Y
Liste des figures * VIII
Liste des tableaux X
LISTE DES ANNEXES ... ottt eerttr e e s esirnee e eeavaa e sessneeaesnsaeeeennaees X
INTRODUCTION ... .ttiii ettt eeeecttteesseeeeeaeeseisraeeesennesessssasassensraeessssanessesenees 1
CHAPITRE 1: DESCRIPTION DE L’EXISTANT ..oocovviviieeeieeeeeiireeene 3
1.1: STRUCTURE DU SYSTEME AUTOMATISE .....ccocueeeiiuiiranireriieeeniierenireeeieee e 3
1.1.1 :_ La partie commande (P.C) ..............c.cccccccoiniiniiiniiiiiiiiice 3

1.1.2 : La partie opérative (P.O.) ........c.ccccccocuiviiiiiiiiiiiiiicii i 4
1.1.3: Le poste de cONtFOIe ...............ccccciiiiiiiiiiiiiiiiiii e 4

1.2 : STRUCTURE DE L’AUTOMATE .....ovtiieiiiieiiiieeeieeeeeieeevevieeaesseeesesaeesevineesens 5
1.2.1 1 Base automate.....................c...oooouuimiiiiiieeee e 7

1.2.2 . Extension directe d’entrées/sorties ......................cc...ccoeeieiii, 7

1.2.3 : Extensions d’entrées / sorties locales .............................c............ 7

1.3 : COUPLEUR TSX SCM 21 ...ciiiiiiiiiiiiiiiienitcerrte e see s sene s eve e snae e 8
1.3.1 - DeSCHIDLION ... 8

1.3.2 - FORCLIONNEMERL ... 8
1.3.2.a : Mode chaines de caracteres........ccoveeevveeeeecceneeeenreeeennenn. 8

1.3.2.b : Dialogue avec l'automate...........cccccvveveevvieerinrneeenneen. e 10

1.3.3.8  PIINCIPE crevivereeeeiieeeiiieesteeesreeeeteeesteesnteessteeeeaeeesvese e e 11

1.3.3.b : Définition des parameétres de configuration..................... 12

1.3.3.c : Ecriture de la configuration ......c.cccccceeveevcreennriciinneennn. 19
1.3.4: Programmation.......................cccoovciimiioniioiiiiiiei e 20
1.3.4.a : Requétes émission Half-duplex............cccccvvrven..... S 20

. 1.3.4.b : Requétes receptlon Half- dupleX......ccooeencnnniniicns 21

1.3.4.c : Requétes émission / réception Half- dupleX....cooeieennnnn 21

1.3.4.d : Requéte émission / réception Full - duplex.............c........ 21

1.3.4.¢ : Compte rendu - mot d'état ...........ecvverievvviieviciieieireeeeee 25

1.4 : COUPLEURS TSX AEM 411 ET TSXAEM 413 ..o 26
1.5: VIDEOTEL .....ooviiiieeeeeeeeeeeeeecce et e 27
1.6 : PROCESSUS DE RAFFINAGE DES HUILES VEGETALES ...........coceeevieiniennnen, 29
1.6.1 : Section de DEGOMMAGE ...................ccoccoiiiiiiiiieeie 30
1.6.1.a: Dégommage a ’eau et a ’acide ..........cccccevveeevernieennernenne 31

~1.6.1.b : Neutralisation a la soude caustique.......... e 33 -

\Y




' 1.6.1.c: Lavage @ 'AU  uuumeeiiiiiiiie it ee e eeeeer e i e e eneeeneens 34
T 7 106.2 : Section de DECOLORAT[ONou section 600...............ccc.c.c... 35

1.6.3.a : Préchauffage, désaération et chauffage de ’huile............ 39
1.6.3.b : Désodorisation de I’huile ........cccooeviiiiniiiiiiiiis 40
1.6.3.c : Refroidissement de I’huile........cccooeeviiiiiinniiiin. 40
1.6.3.d : Saturation de I’huile par azote...........ccccccrerriiiiiniiennnnnn 41
1.6.3.e : Polissage de I'huile.......cooeeciiiiiiiiniiniiiiniiene e 42
1.6.3.f : Condensation et récupération des-acides gras .................. 42
1.6.3.g : Huile entraln€e..........cccoviiiiniiiniiniiiiiicciicceceiee e 42

CHAPITRE 2 : EXPLICATION DU PROGRAMME DE

COMMUNICATION AUTOMATE - VIDEOTEL ..., 43
1 : SOUS—PROGRAMME () ....uuuiiiiiiiiiiiiiiiiioiiiieeieieereeeeerereesraasaaeaesseeeraesnsnsnnans 43
2.2 : SOUS—=PROGRAMME 1 ..coiiiiiiiiiiiiie et e et e e et e e s enae e e e enaans 44
2.3 : SOUS-PROGRAMME 2 ....cooiiiiiiiiiiiieiiaiieeeei it ee e eeeetaaebaeeraeeesssaesnsnnsannnsssnnenes 45
2.4 : SOUS-PROGRAMME 3 ... oiiitiiieiiiiieeeeeetitti s e errenieeeeseeraanneesseranaessernrnesssnnnns 45
2.5 : SOUS-PROGRAMME 4 .....oovovieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen. e 45
2.6 : SOUS-PROGRAMMIE S .....otvttiiiiiieiiieeiiieertitiieiiiieeeeeeaeeeeereseiressnasesessssrrenrarnnan 45
2.7 : SOUS-PROGRAMME 7 ....coovttiiiiiiiiiee e eeeiee ettt e e e e eee s e e e s s e sevatneeenanans 45
2.8 : SOUS-PROGRAMME D ..ottt et e e et e e e e eeaaes 45
2.10 : SOUS-PROGRAMME 10 .....coiiiiiiiiiiiiiiiiiii ettt aaeeeaeraeees 45
2.11 : SOUS-PROGRAMME 11 ..ottt 45
2.12 : SOUS-PROGRAMME 12....iiieiiiiieiiiiee oot veee e s babbbseeenersneeees 45
2.13 : SOUS-PROGRAMME 13 ...ttt e s et e e enas 46
2.14 : SOUS-PROGRAMME 14 .......ooceviiiiiiiriiieeieeeeeee et et 46
2.15 : SOUS-PROGRAMME LS. ..ottt ettt e e e e e e 46
2.16 : SOUS-PROGRAMME 18.. ... 46
2.17 : SOUS-PROGRAMME 21 ....uiniiiieeeiiieceeitiinr ettt e e e e eveeeeee e eneneneeenns 46
2.18 : SOUS-PROGRAMME 23 ......ouiiiiiiiiirtiiiieiitieeeeeeeeeeeeerettereaenaneesesseeeeseannnns 47
2.19 : SOUS-PROGRAMME 24 .......oiiiiiiiiieiieeieeeeeeeeeeeee ettt e e e eaeeaaeae e 47
2.20 : SOUS-PROGRAMME 25 .........eiiiiiiiiiiiiieiieeeniieessiteesreesetveseesnaeesnaeessnneans 47
2.21 : SOUS-PROGRAMME 20 ......ccuviiiiiinuiiiiee e eeeeeeee e et e e et e e e eeereeneas 48
2.22 : SOUS-PROGRAMME 27 ......ootiiiiiiiiiiieeeiiieeeeiieeeee e S en et e e e eaeee e e s 48 .
2.23 : SOUS-PROGRAMME 28..... uiiiiioeieneeeiand e 49 - -
2.24 : SOUS-PROGRAMME 30 ..ottt eer e e e e e e e e e e e eeeeeereneeeeas 49
2.25 : SOUS-PROGRAMME 31 ...uuiiitiuiiiiiiiiiiieiceeeeeeeteetee e e e e e e e e e ee e e e e e e ena e 50
~ 2.26 : SOUS-PROGRAMME 32 ........cocooimmmiiniiiniiiinincnicacnnes et s e 90
" 2.27 : SOUS-PROGRAMME 34 ......coovvvriiieeiiiiiieniiieeeeenan, S RRRUTPRIN 51~
2.28 : SOUS-PROGRAMME 35 ...oeieoiiiiieieiieiiiieieee e e e e e e e e e et e et eaeeeeeeeeeeennn 52
2.29 : SOUS-PROGRAMME 36........ccoooiiimiiiiiniiiiiiiceienieie et 52
2.30 : SOUS-PROGRAMIME 37 ....ouutuiriiieeeiiiiinriiiiieeeieetieeetaeeeeeeeesaeaeaeseeeeesesseeeeasaiins 53
2.31 : SOUS-PROGRAMME 38.......... e —— M e e .53 -
- VI



2.32 : SOUS-PROGRAMME 40 ..........cccovvvvreeieeiivniiiinnienennn. ireeereenenennrnnnneeeenesesin 04

"2.33 :: SOUS-PROGRAMME 41 ................... R USRI SRR 54
2.34 : SOUS-PROGRAMME 42 ........ouuuuuiununnnniaienannnsrnrnnnennnnnnnsnsensnnnrnnnnnnesesesassaases 55
2.35 : SOUS-PROGRAMME 44 ..........ccocovvvvvveernreennnn. et ——————————— 55
2.36 : SOUS-PROGRAMME 45 ....... e eee et —reer . —etraa ettt taera e taneaeeannan, 56
2.37 : SOUS-PROGRAMME 47 .....coommiiiiiiiiiiieieeeiiiiee e feerressssssessaerrersnennnen 56
2.38 : SOUS-PROGRAMME 48 .......oettiuieiitiiiieeiiieieesininten e sseesnnsenesaeseseeaesanns 56
2.39 : SOUS-PROGRAMME S0 ......uuuuuuuiunniinnniiineenereneniessnseneeesssnneemsnsnnessssesaessnses 58
2.40 : SOUS-PROGRAMME 51 ....coovviviiiiiiiiiiiiiiiitiiivevereeie i e 39
2.41 : SOUS-PROGRAMME 52 ...ttt e et e e e er e e .59
2.42 : SOUS-PROGRAMME 53 ......outtviuuiiuiinininnneeesneineasnnnnneernssnnenensnneessessesesnans 61
2.43 : SOUS-PROGRAMME S ......uuuitiiiiiiiiiiiiiieeeeetitaentaniesne e eessseeesasanns 61
2.44 : SOUS-PROGRAMME 55........ouitiiiiiiiiiiiieeee e ee ettt e e ee e e e e e 61
2.45 : SOUS-PROGRAMME S0.......ccuvuuiruniiiiiiieriiinetntnneeesiitansennennssnnnnn e essesassnnns 62
2.46: SOUS-PROGRAMME 57 ...ttt e e e 62
2.47 : SOUS-PROGRAMME 00 ........cuuriuniniiiiiiieiiiie e e e e s e seennnes 63
2.48: SOUS-PROGRAMME 01 ......uuuninniiiiiiiiieiiiiiiee e ee e e e e e e e snaeneans 63
2.49: SOUS-PROGRAMME 02 .......oovvunieiiiiieiiiiieeereseeeeeeiriieeereneeeaaenens . 63
2.50: SOUS-PROGRAMME 03 ........0uuuumiiuniieiiiiieiietiean e eeeeaeeeseserenean 64
2.51: SOUS-PROGRAMME B4 ......ccoovvreeeeeieiee et st aa e 64
2.52 : SOUS-PROGRAMME 05 ......uuuituuiiiieiiiiiieeeeeeeesieeee e e e e e eeeeeaeaesasaaeeaeaeeeaeeaenaas 64
CONCLUSION ET RECOMMANDATIONS ..ottt 65
REFERENCES BIBLIOGRAPHIQUES ......ooooiiiieiieeeeee e 67
ANNEXES oot e sttt e e e e e e e e e e e eae e e e e 69

A28




- LISTE DES FIGURES -

‘1.1 [Structure du systéme automatisé ' TPag 3
1.2 | Structure de 'automate | Page 6 .
1.3 |Principe de fonctionnement d'une voie du TSX SCM ZI—{Page 10

VIII



LISTE DES TABLEAUX

1.1 Table des paramétres de configuration en half-duplex Page 13
1.2 Table des parameétres de configuration en full-duplex Page 14
1.3 Table de réception en émission/réception full-duplex Page 23
1.4 |Format des tables d'émission en émission/réception full-duplex Page 24
2.1 Mots systémes li€s a 'horodateur Page 55




LISTE DES ANNEXES

Annexe A |- Exemple d'utilisation du coupleur TSX SCM 21 en
émission/réception full-duplex
- Bits tout ou rien (TOR) et registres pour le d1alogue entre un
rogramme utilisateur d'un automate et un coupleur TSX SCM 21
Annexe B |_ Fonctionnement et configuration des coupleurs TSX AEM 411 et
413
- Exemple d'utilisation du coupleur TSX AEM 413 avec automate
langage PL7-3
Annexe C |Vidéotel :
- console et clavier
- menus de configuration
- liste des commandcs
- caracteres de controle ASCII, leurs valeurs hexade01males et les
symboles correspondants :
Annexe D |Schéma synoptique du processus de raffinage des huiles Vegetales
Annexe E | Logiciels de supervision




INTRODUCTION |

Dans l'atelier de Raffinage des huiles végetales de la SONACOS-E.LD., un
terminal appelé vidéotel de marque TELEVIDEO est utilisé pour le controle de
la production (lecture des états, des parametres de production, enttée des
consignes etc.). Il est souvent question de problemes de communication entre
l'automate TSX 67-40 et le vidéotel. Ces problémes se traduisent par
I'inaccessibilité a certaines pages du terminal et par l'arrét de la mise a jour a
temps réel des données des pages affichées sur le terminal.

Le personnel de réglage et de maintenance éprouve de grandes difficultés pour
régler ces problémes de communication. En effet, ne disposant pas du temps
nécessaire pour étudier le programme de communication entre l'automate et le
vidéotel, il n'a pas une grande maitrise de ce dernier qui pourrait lui permettre
de bien diagnostiquer les problemes. Son unique recours est, donc, de forcer les
états de certains bits a 1 ou 0; ce qui peut aggraver les problémes.

Ces défauts de communication restent souvent assez longtemps sans étre
solutionnés obligeant le personnel exploitant a se déplacer sans cesse aux
différents endroits de l'installation pour le contrdle de la production. D'ou des
pertes de temps considérables, des conditions de travail devenues pénibles et les
conséquences que cela entraine sur la productivité.

Pour remédier a cette situation, le personnel de réglage et de maintenance doit
poﬁVdir déterminer tfés rapidement les 7éauses de ces défauts. Pour' cela, l'une
des solutions retenues est de lui permettre d'avoir une meilleure maitrise et
" compréhension du programme de communication eritre l'automate et le vidéotel. -
C’est dans ce cadre que s’inscrit notre projet de fin d’études intitulé « études et

explication du programme de communication entre I’automate et le vidéotel de
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I’atelier de raffinage des huiles végétales de lé—SONACOS-E.I.D. ». -
Une bonne connaissance du langage de programmation PL7-3, du vidéotel, des
différents constituants de l'automate et une bonne maitrise du processus de

raffinage des huiles végétales serviront a expliquer chaque sous-programme.
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CHAPITRE 1: DESCRIPTION DE L’EXISTANT - -

1.1: Structure du systéme automatisé

Le systéme automatisé comporte trois parties : une partie opérative (P.O.), une

partie commande (P.C) et un poste de contrdle.

POSTE CONTROLE
Commande OPERATEUR Signalisation:
manuelle : boutons voyants du
pOUSSOIrs Terminal synoptique
vidéotel
PARTIE COMMANDE
Interface | TRAITEMENT DES Interface
"|dentrée  |INFORMATIONS: de sortie
> logique séquentielle
Fonctions spécifiques:
Temporisation P
Comptage )
RESULTATS:
ETAT DU v
PROCESSUS PARTIE OPERATIVE
Capteurs INSTALLATION |Actionneurs:
interrupteurs de DE moteurs, Verins
position RAFFINAGE

ORDRES

' Figure 1.1: Structure du systéme automatisé

1.1.1: La partie commande (P.C) -

La partie commande, constituée principalement de 1’automate, émet des ordres

vers la partie opérative et recoit de cette derniere les signaux en retour, afin de
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~coordonner ses actions. o : : Ce e
Les informations traitées par cette partie proviennent de I’acquisition des
signaux en retour par les capteurs qui rendent compte de I’évolution du process

et des consignes émises par le personnel.

1.1.2 : La partie opérative (P.O.) .
Elle opere sur I’huile végétale, de 1’état brut a 1’état fini (raffiné).
Elle est, donc, constituée de tous les équipements de I’installation de raffinage
des huiles végétales ( réchauffeurs, réservoirs, réacteurs, mélangeurs, filtres
etc....), ainsi que des actionneurs ( moteurs €lectriques, vérins pneumatiques,
vannes pneumatiques etc.... ) destin€s @ mouvoir ou a mettre en ceuvre ces

- équipements.

1.1.3 : Le poste de controle

[1 permet le dialogue homme - machine.

Les intervenants au niveau de ce poste sont : le personnel d’exploitation et le
personnel de réglage et de maintenance. Pour exploiter, régler et dépanner le
systeme automatisé, ils émettent des consignes et regoivent des informations en

retour.

Le personnel d’exploitation utilisent le terminal TELEVIDEOQ ainsi que les
constituants du dialogue homme-machine implantés sur le pupitre tels que les

bb.utons et les voyants du schéma synoptique du prbcess. —
Le personnel de réglage et de maintenance, pour des besoins de réglage ou de
diagnostic, utilisent le terminal TELEVIDEO de méme que celui de

programmation connecté a I’automate.
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1.2 : Structure de 'automate
L’automate, de 1’ Atelier de raffinage, est de type TSX_ 67-40.

Sa configuration, construite a partir d’éléments séparés (bacs vides,
) _ P

alimentations, interfaces, coupleurs, etc. ), est donnée a la page suivante :
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~BACO . . L N

0 123 45867

BAC 1
0 123 45667 .
—

BAC?2

0 123 4567

BAC 3

0 1234587

BAC 4

0 1234567

L ' - - Légende :

A: Base automate
Figure 1.2: Structure de l'automate

B: Extension directe d'entrée/sorties

_ C: Extensions d'entrées/sorties locales
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1.2.1 : Base automate

" Elle est composée des éléments suivants :

un bac de base automate vide, une alimentation courant alternatif: TSX SUP
40, un processeur ( TSX P67 410 ) programmable en langage PL7-3 ( langage a
contact , grafcét graphique et littéral ) sous atelier X-TEL, trois (03 ) coupleurs
chaine de mesure industrielle : un (01) de type ¢ haut niveau isolées ‘ ( TSX
AEM 4.11 ) et deux ( 02 ) de type Sonde PT100 (TSX AEM 4.13 ), une
interface de sorties analogique: TSX AST 200, et un coupleur de
communication : TSX SCM 21.

1.2.2 : Extension directe d’entrées/sorties

Elle permet d’étendre, de huit (08) emplacements supplémentaires, la base
automate.

Elle est constituée a partir d’un bac vide et regoit huit ( 08 ) modules de type :

interface d’entrées T.O.R. a Courant continu 24V (TSX DET 3212).

1.2.3 : Extensions d’entrées / sorties locales

Elles permettent d’étendre la base automate afin d’atteindre la capacité

maximale en nombre d’entrées / sorties offertes par le processeur.

Elles sont constituées a partir de bacs vides dans lesquels sont intégrés :

- aux trois ( 03 ) premiers emplacements : une alimentation courant alternatif :
TSX SUP 40; et un module de gestion d’extension locale : TSX LES 40.

- aux autres emplacements : des interfaces d’entrées / sorties T.O.R. : .

TSX DET 3212 (entrées courant continu 24 V ), et TSX DST 2472 et TSX DST

- 3292¢ sorties courant continu ). R -
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1.3 Coupleur TSX SCM 21

1.3.1 : Description )
Le coupleﬁr TSX SCM 21 est un module intelligent intégrant deux liaisons
séries asynchrones, pouvant étre utilis€ sur les automates TSX 47-20, TSX 67 et
TSX 87.
Il permet de réaliser les fonctions de dialogue et de communication entre les
automates et leur environnement :
e périphériques usuels : imprimante, écran-clavier, terminal d’atelier,
e liaisons inter-automates,
e ligisons vers calculateur de supervision ou de gestion de production,
e transmission de données entre équipements hétérogénes (commande
numérique, variation de vitesse, pesage...).
Les deux liaisons séries asynchrones du coupleur sont totalement indépendantes
et programmables en vitesse, format de transmission et mode de
fonctionnement.
Chaque liaison possede une voie émission et une voie réception.
Les échanges complets de chaines de caracteres en Half-duplex ou Full-duplex
sont entierement gérés par le coupleur. Seule ’initialisation de ces échanges

nécessite d’€tre programmeée dans le processeur de 1’automate.

- 1.3.2 : Fonctionnement

1.3.2.a : Mode chaines de caractéres
Les deux liaisons séries asynchrones du coupleur sont désignées respectivement

par VOIE 0 et VOIE 1.
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* Mode chaines de caractéres

Le coupléur TSX SCM 21 est un éoupleﬁr s_pécialisé pour les -fonctions dé
dialogue et de communication, permettant de décharger le travail du processeur
de 'automate. A cet effet le microprocesseur de cc_)LipléQr et le logiciel associé
assurent pour chacune des voies le traitement de chaines de caracteres. Celui-ci
consiste principalement en :

e |'émission d’une table de caractéres de la mémoire automate (Wi ou Cwi),

o laréception de caractéres dans une table de la mémoire automate (W1i).

La communication peut €tre :

HALF DUPLEX : a un instant donné, elle ne traite que 1’une des deux fonctions
précédentes, émission ou réception d’une chaine de caractéres, mais pas les
deux simultanément.

FULL DUPLEX : I'émission et la réception de chaine de caractéres peuvent étre
simultanées.

Ces échanges nécessitent d’étre initialisés par le programme (envoi d’une
requéte

au coupleur) et sont ensuite entierement gérés par le coupleur.

Les deux voies du coupleur sont totalement indépendantes et peuvent étre
programmeées 'pour fonctionner simultanément.

* Fonctionnement d’une voie

Le principe de fonctionnement d’une voie est décrit par le schéma ci-aprés :
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NON

Requéte ?

OUI

Exécution

Envoi de

Compte rendu

Figure 1.3 : Principe de fonctionnement d’une voie du TSX SCM 21.

Une requéte est une commande de traitement de chaines de caractéres (émission
et/ou réception) demandée par le programme utilisateur et accompagnée des
parametres nécessaires a son exécution.

Le coupleur informe le programme utilisateur de la fin d’exécution de-la requéte
en lui retournant ﬁn compte }eﬁdd. Celui-ci contient diverses informations

renseignant sur le déroulement de I'échange.
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l.3.2_..b_: Dijalogue aveé—l’automate

Le dialogue entre un programme utilisateur d’un automété ét u-r_1Aco{1'p<lel-1>rr TSX
21 s’effectue par |’intermédiaire :

» de bits d’entrée/sortie tout ou rien (T.O.R.) : voir annexe A ;
» de registres (mots de 16 bits) : voir annexe A ;

o de messages (tables de mots de 16 bits). .
La programmation d’une requéte nécessite des échanges de données plus
importants entre le programme utilisateur et le coupleur. Ces données sont
échangées sous forme de messages ou tables de mots de 16 bits dans les deux
sens :

 émission vers le coupleur d’une requéte avec ses parameétres,

o récupération d’un compte rendu par le programme utilisateur.

La programmation de ces échanges s’effectue a I’aide d’un bloc fonction texte.
Celui-ci posséde un parametre (TXTi,M ) qui doit étre initialisé avec 1’adresse
du coupleur (numéro de bac et emplacement dans le bac) suivie du numéro de la
voie concernée. Cette initialisation peut étre effectuée soit :

e par le programme utilisateur,

« lors de la configuration du bloc texte .

Une fois I’échange terminé, !’utilisateur dispose de deux comptes rendus

(TXTi,V et TXTi,S).

1.3.3 : Configuration

1.3.3.a : Principe

Présentation

~ La configuration du coupleur consiste a lui fournir les informations de base
nécessaires au fonctionnement de chacune de ses voies.

Les 2 voies du coupleur sont configurables par programmation, de fagon
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_ indépendante. Elles ne peuvent pas fonctionner si leur configuration n'a pas €té
définie (il n’y a pas de configuration par défaut). W

La configuration d’une voie du coupleur comprend :

o le type de la fonction logicielle & exécuter, (traitement de chaines de
caractéres Half-duplex ou Full-duplex)

e la définition des éléments physiques de la transmission, (format des
caractéres, vitesse de transmission),

o divers parametres spécifiant des nuances d’exploitation, (gestion automatique
de I’écho, gestion du protocole XON/XOFF, de I’effacement du dernier
caractere, etc.).

Acceés a la configsuration

La configuration d’une voie du coupleur est entiérement programmable depuis
le processeur de I’automate. Elle s’effectue a 1’aide d’un bloc fonction texte, par

I’envoi de la requéte « écriture configuration » accompagnée de ses paramétres.

1.3.3.b : Définition des paramétres de configuration
* Généralités
La structure des tables a transmettre au coupleur est représentée ci-dessous. Ces
tables sont constituées pour chacune des voies par : |
o 8 mots mémoire (16 octets ) pour la fonction Half-duplex,
e 9 mots mémoire (18 octets ) pour la fonction Full- duplex
Ces mots peuvent étre soit des mots internes (Wi) soit des mots constants
(CWi). |

Le codage se fait :

o en BCD pour les valeurs (temps enveloppe, ...) ; o —

o en Hexadécimal pour les codes (requéte, ...).
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- * Fonction Half-duplex

F ([E (D |[C |[B |A |9 7 16 |5 (4 |3 |2 |l

0 (fonction) Nb de bits [ Parité Nb de stops
Vitesse de transmission

Echo émission Time out écho émission

Echo réception Auto - LF Xon - Xoff Back - Space
Val - Cfr—-1 CFR 1 inclus Val - Cfr-2 CFR 2 inclus
Définition CFR 1 Définition CFR 2

Val - Cfe -1 CFE 1 inclus Val - Cfe - 2 CFE 2 inclus

Définition CFE 1

Définition CFE 2

Tableau 1.1 : Table des paramétres de configuration en half-duplex.
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* Fonction Full-duplex

F |E D |[C B |A |9 3 12 |1

1 (fonction) Nb de bits Parité Nb de stops

Vitesse de transmission

0 Gestion DTR Xon - Xoff| Type ECHO
(Récept.)

Echo réception Auto - LF Xon - Xoff|Back - Space
(Emission)

Val-Cfr—1 Val - Cfr - 2 CFR 2 inclus

Définition CFR 1 CFR 1 inclus

Val - Cfe -1 CFE 1 inclus Val-Cfe-2 CFE 2 inclus

Définition CFE 1 Définition CFE 2

SILENCE ENTRE CARACTERES

Tableau 1.2 : Table des parametres de configuration en full-duplex

* Définition des parametres des tableaux 1.1 et 1.2

Fonction : spécifie le mode de fonctionnement de la voie.

0 : chaine de caractéres Half-duplex

1 : chaine de caractéres Full;duplex

Nb de bits : définit le format des caractéres échangés sur la ligne.

- 7 caracteres de 7 bits "
8 : caractéres de 8 bits

Parité : adjonction ou non d’un bit de parité.
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.. -0:pas de parité
1 : parité impaireﬁ
2 : parité paire
Nb de stops : nombre de bits de stops utilisés pour délimiter un caractere.
1 : un bit de stop
2 : deux bits de stop .
Vitesse de transmission : le codage de la vitesse de transmission s’effectue sur
4 chiffres en BCD (la vitesse 19200 bauds est codée B “1920°).
Les possibilités ci-dessous sont offertes pour chacune des voies.
VOIE 0 : 19200 - 9600 — 4800 — 2400 — 1200 — 600 — 300 — 150
VOIE 1 : 19200 — 9600 — 4800 — 2400 — 1200 - 600 - 300 - 75
Une limitation impose, si les deux voies sont utilisées simultanément, les choix
maximum suivants :
e une liaison a 19200 bauds imposera a la seconde une vitesse maximale de
4800 bauds ;
e une liaison a 9600 bauds autorisera un maximum de 9600 bauds pour la
seconde voie.
Echo-Emission : (Half-duplex seulement)
0 : écho inhibé '
1 : écho validé
Apres chaque envoi de caractere, le coupleur se met en attente d’un écho dans
uﬁ temps enveloppe maximum (time-out) : |
‘e si|’écho est regu avant le dépassement du temps eﬁveloppe il y a émission du
caractere suivant ;
e dans le cas contraire, le caractére est émis-a nouveau a concurrence de 3
tentatives. Au-dela un bit de défaut est enreéiétré avec interrubtidri de la
requeéte.
Time-out-écho émission : (Half-duplex) : 1 a 999 incréments de base de temps -
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N’est géré par le coupleur qﬁe si I’écho émission a été validé.
Le temps enveloppe est codé sur 3 chiffres en BCD. VI;Bésend-ewtue.r_np-s- = 507 |
millisecondes.
Echo réception: Tout caractére recu par le coupleur pendant une requéte
réception est retransmis immédiatement sur la ligne en écho.
0 : écho inhibé
1 : écho validé
Dans le cas d’une utilisation Full-duplex : pendant une réception avec écho, si
une requéte écriture est émise par 1’automate vers la méme voie, 1’écho en
réception est interrompu. La requéte terminée, 1’écho sera repris de deux fagons
différentes.
Auto-LF : Aprés toute émission du caractére « retour chariot » (CR = H’0D”),
le coupleur émet automatiquement un caractére « retour a la ligne» (LF =
H’0A”).
0 : auto-LF inhibé
1 : auto-LF validé

Cette fonctionnalité s’applique aussi aux requétes de réception avec écho.
Xon-Xoff (E) : Ces deux caracteres sont fréquemment utilisés pour gérer 1’état
d’occupation d’une imprimante ou de tout autre récepfeur.

0 : Xon-Xoff émission inhibé

1 : Xon-Xoff émission validé
Lors d’une requéte émission, le coupleur suspend l’eﬁvoi de caracteres s’il
regoit le éode Xoff =H’13’, et la reprend des réception de Xon=H'11". "
Back-space : Caractére correspondant au déplacement a gauche du curseur.

0 : back-space inhibé

1 : back-space validé
Pendant ’exécution d’une requéte réception, le coupleur traite cette fonction de
la maniére suivante-:
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« si back-space est inhibé, tout caractere back-space regu est mémorisé comme

tout autre caractére ;
o si back-space est validé, lorsque ce caractere est requ pendant I’exécution
d’une requéte réception avec écho, celui-ci n’est-pas mémorisé et le caractere
précédent est annulé. Le coupleur émet les trois caractéres suivants : « back-
space » (code ASCII = H’08’) puis «espace » (code ASCII = H’20’) et de
nouveau « back-space » (code ASCII = H’08’).
Gestion DTR : (Full-duplex seulement)
Type de Gestion DTR : 0 : par programme utilisateur
1 : automatique par voie 1

Ce signal est utilisé quand un coupleur est connecté a un modem. 1l est situé sur
la broche 20 du connecteur 25 points en face avant du module. Il peut étre
exploité de deux fagons différentes :
1: Le signal est géré automatiquement par la fonction Full-duplex du module
TSX SCM 21. Il est donc inaccessible par le processeur de I’automate.

* L état O (sur la broche 20), indique que le module est prét a recevoir,

* L’état 1 (sur la broche 20), indique que le module n’est pas prét a

recevoir.

0: Dans ce cas c’est le programme utilisateur par I’intermédiaire de I’interface
tout ou rien qui gere le signal.

* L’¢état 0 oblige le modem a se connecter sur la ligne.

* L’€tat 1 oblige le modem a se déconnecter de la ligne.
Xon—Xoff (R): Cés deu;( éaraétéres autorisent la gestion de I’état d’o‘ccupation
du buffer de réception du coupleur employé en communication Full-duplex.
- 0 : Xon-Xoff réception inhibé
o 1: Xon-X(;ff réception validé
Suite a ’envoi par le programme utilisateur d’une requéte lecture de n
caracteres, quand le nombre de caractéres a recevoir sur la ligne est atteint, le
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- module émet le caractere Xoff et le message est.transmis vers l_a~me'moire
utilisateur. A la réceptionr d’une nouvelle requéte lecture, le caractére Xon est
émis. Ceci permet de recevoir des messages de plus de 256 caracteres en
synchronisant I’émetteur sur les Xoff-Xon €mis par le module.
TYPE-ECHO : Dans le cas d’une communication Full-duplex avec ECHO-
RECEPTION configuré. .
0 : a partir du caractére interrompu
1 : a partir du premier caractére regu
Si une requéte écriture est émise pendant une réception, I’écho est interrompu.
Il est repris a la fin de la requéte écriture de deux fagons différentes :
e Reprise de I’écho a partir du caractere interrompu (TYPE-ECHO = 0)
e Reprise de I’écho a partir du premier caractere regu (TYPE-ECHO =1).

* Arrét en réception

Une requéte réception a la possibilité de se terminer des réception d’un
caractere particulier. Les paramétres suivants permettent de définir jusqu’a deux
caracteres d’arrét.
VAL-CFR-1'/ VAL-CFR-2: Validations respectives de chacun des deux
caracteres de fin de réception.
0 : caractere de fin inhibé
1 : caractere de fin validé
CFR-1-INCLUS / CFR-2-INCLUS : Suivant la valeur de cet indicateur, les
caracteres de fin sont inclus ou non dans la table de réception. :
R - 0 : caractére de fin non inclus
1 : caractere inclus
DEFINITION CFR-1 /-DEFINITION CFR-2: Ces deux octets servent-a
déﬁﬁif la.valeur de chacun des caractéres de fin de réception. |
H’00’ a H’FF’ pour caractéres de 8 bits
- - - H’00’ a H’7F’ pour caractéres de-7 bits
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* Arrét en émission

" Une requéte émission va la possibilité de se terminer lorsqu’un caractere
particulier est rencontré dans la table d’émission. Il est possible de définir
jusqu’a deux caractéres d’arrét.
V‘AL-—CFE-VI /VAL-CFE-2 : Validations respectives de chacun des deux
caracteres de fin d’émission.
0 : caractere de fin inhibé
1 : caractére de fin validé
CFE-1-INCLUS / CFE-2-INCLUS : Permettent d’effectuer ou non 1’émission
de chacun des caracteres de fin.
0 : caractere de fin non inclus
1 : caractere inclus
DEFINITION CFE-1 / DEFINITION CFE-2: Ces deux octets servent a
définir la valeur de chacun des caracteéres de fin d’émission.
H’00” a H’FF’ pour caracteres de 8 bits
H’00> a H’7F’ pour caractéres de 7 bits
* Fin de message

SILENCE ENTRE CARACTERES : (Full-duplex) 029999 en BCD

Ce silence permet de détecter la fin d’un message par P’absence de
caractére durant un temps donné.

I1 est exprimé en nombre de caractéres et prend les valeurs comprises entre 1

et 9999 (en BCD). Le silence est inactif s’»il vaut 0000.

1.3.3.c : Ecriture de la configuration

- * Description -

Elle se programme a partir d’un bloc texte qui envoie au coupleur la table des

parameétres définie précédemment, et qui regoit en retour un compte rendu dans
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la variable TXTi,V.
* Initialisations TXTi,M TXTi,C et TXTi,L

Le programme utilisateur doit :

o initialiser la table d’émission du bloc texte avec les paramétres de
configuration (8 ou 9 mots mémoire ). Cette opération est a effectuer par
programme si le bloc texte a été défini avec une table d’émission implantée en
mémoire interne Wi, ou a laide du terminal si la table d’émission est en zone
mémoire constante Cwi,

o initialiser les variables suivantes du bloc texte :

- TXTi,M : adresse du coupleur et numéro de voie

- TXTi,C : code requéte = H’0040°

-~ TXTi,L: longueur de la table a envoyer au coupleur = 16 ou 18 octets

Ces variables pourront étre initialisées soit par programme soit par
configuration.

e lancer I’échange par EXCHG TXTi en littéral,

o en fin d’échange correct (bit TXTi,D a 1 et bit TXTiL,E a 0), analyser le
compte rendu TXTi1,V.

TXTi,V = H’00FE’ : configuration correcte, acceptée et mémorisée par le
coupleur,

TXTV = H’00FD’ : configuration incorrecte, rejetée par le coupleur. La voie

n’est pas configurée. Toute configuration ancienne est détruite.

1.3.4: Programmation : S

1.3.4.a : Requétes émission Half-duplex - - -

: .-Emirssirorn aveé temps en'veloppe et avec Vcompte rendu (TXTi ,C=H'0000') - -
.Emission sans temps enveloppe avec compte rendu (TXTi ,C=H"'0001")

- .Emission sans temps enveloppe sans compte rendu (TXTi,C=H " 0002 *)
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- Ces requétes émission effectuent l'envoi sur l'une des voies du coupleur, d'une
7table comp;renant un maximum de : o | |

- 254 caracteres pour un TSX 67 /87 ;

- 30 caracteres pour un TSX 47 - 20.

Ces requétes n'utilisent pas la table de réception du bloc texte.

1.3.4.b : Requétes réception Half- duplex
. Réception avec temps enveloppe (TXTi,C=H"0003")
. Réception sans temps enveloppe (TXTi,C=H"'0004")
Ces requétes réception permettent de recevoir sur l'une des voies du coupleur
une table comprenant un maximum ae :
- 254 caracteres pour un TSX 67 / 87 ;'
- 30 caracteres pour un TSX 47 — 20.

1.3.4.c : Requétes émission / réception Half-duplex
. Emission / réception avec temps enveloppe et compte rendu
(TXTi,C=H"0005")
. Emission / réception sans temps enveloppe (TXTi,C=H"' 0006 ')
. Emission et / ou réception avec / sans temps enveloppe avec compte rendu
(TXTi,C=H"'0007")
Ces requétes émission / réception permettent par une commande unique de
faire exécuter au céupleur une requéte émission suivie d'une requéte réception.
Les tables d'émission et de réception comprennent au maximum :
- 254 caracteres pour un TSX 67/ 87 ;
- - 30 caracteres pour un TSX 47 ‘- 20.
On notera que la voie programmeée -pou'r exécuter l'une de ces requétes ne
fonctionne qu'en HALF - DUPLEX : elle ne passe en réception que lorsque
I'émission est terminée. : - —
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1.3.4.d : Requéte émris;iAon )Al-'écekep-tid;i Full ] dl;plex

La fonction Full - duplex n'est disponible que sur la voie 1 du coupleur TSX
SCM 21. D

Cette requéte permet l'exécution simultanée d'une émission et d'une réception
avec ou sans temps enveloppe, avec ou sans compte rendu.

Les tables d'émission et de réception comprennent au maximum :
- 254 caractéres pour le TSX 67 / 87

- 30 caracteres pour le TSX 47 - 20

L'échange est lancé, selon le langage utilisé par EXCHG TXT1i ou par la mise a
1 des entrées S,I,0.

La voie du module est validée en attente de réception de messages des que la
configuration a été envoyée. Les caracteres regus sont stockés dans un buffer a
concurrence de 254 octets maximum. Tout caractere supplémentaire est perdu,
le bit registre IWxy, 2,0 indique qu'il y a eu saturation.

A la réception par le coupleur d'une requéte lecture de n caractéres (n supérieur
au maximum autoris€ ), si un message est déja disponible dans le buffer de
réception du coupleur, il est transmis vers la mémoire de données de l'automate.
Sinon la voie se met en attente de la réception des n caractéres ou du caractére
de fin (CFR1 ou CFR2) défini lors de la configuration du coupleur (retour
chariot par exemple).

Pendant ce temps, toute requéte d'écriture sur la r_némé‘voie est acceptée et

effectuée.

Il est nécessaire d'utiliser deux blocs fonction texte pour assurer le dialogue

avec le module T_S_X SCMV—2_1. B
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Table de réception (TXTi, C=H"'0007")

A : \ \
o 2°€ caractére 1¥ caractére
4°™ caractére 3% caractére
Table ! :
! !
‘ etc i
s |
réception ; |
| |
|
X
Temps enveloppe
Table
Emission Nombre de caractéres a recevoir
v

Tableau 1.3 : Table de réception en émission/réception full-duplex .

Temps enveloppe :

codé en BCD de 1 a 9999 (base de temps de 100 ms).
La valeur o définie une réception sans temps enveloppe.
Parameétres du bloc texte de réception :

Les parametres du bloc texte peuvent étre initialisés soit par programme soit par

_configuration.

. requéte TXTi, C TXTi, C = H' 0007

. variable TXTi, L TXTi,L=4

. adresse TXTi, M o contient l'adresse du.coupleur et le N° de véie_
. type d'échange émission réception EXCHG ou I,O etS=1

. fin d'échange TXTi, D =1 dés que la requéte a été ’.

exécutée,
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. compte rendu TXTi, V - voir paragraphe 1.3.4.e .
. variable TXTi, S voir paragraphe 1.3.4.e .

Table d'émission (TXTi, C=H'0007’) :

Temps enveloppe .
0 0 0 0
2°™¢ caractére 1¥ caractére
4™ caractére 3¢ caractére
| |
| |
| |
| |
| |
} etc :
| |
| |
| |

Tableau 1.4 : Format des tables d'émission en émission

/réception full-duplex.
Temps enveloppe :
codé en BCD de 1 2 9999 (base de temps de 100 ms).
La valeur 0 définie une émission sans enveloppe.
Paramétres du bloc texte d'émission : |
Les parametres du bloc texte peuvent €tre initialisés soit par programme soit par
- configuration. : R
. requéte TXTi, C TXTi, C=H'0007"'
. variable TXTi, L initialisée avec le nombre d'octets contenus dans la table -i
d'émission, y compris les 4 octets formant :
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- la valeur du temps enveloppe,-- ---—- - . .
-rle mot (initialisé a la valeur 0) suivant le temps
enveloppe.
.adresse TXTi,M  contient l'adresse du coupleur et le N° de voie,
. type d'échange €mission réception pour échange avec compte - rendu
EXCHGoul,OetS=1
. fin d'échange TXTi, D=1 dés que la requéte a été exécutée,
.compte rendu TXTi, V  voir paragraphe 1.3.4.¢
. variable TXTi, S TXT1i,S = 0 sur cette requéte d'émission

1.3.4.e : Compte rendu - mot d'état

Lorsqu'une requéte a été exécutée par le coupleur, celui-ci en informe le

programme utilisateur en lui envoyant :

.un compte rendu : TXTi, V

.un mot d'état : TXTi1, S

L'analyse de ces informations permet au programme utilisateur d'orienter son

traitement en conséquence.

* Compte rendu TXTi, V

Apres un échange ce mot contient un code, écrit par le coupleur ou le systéme,

indiquant la validité de I'échange. Ce mot ne peut étre que lu et prend I'une des

valeurs suivaﬁtes :

. H' 0000" : arrét sur nombre dq caracteres ;

. H' '000.1' T"arrét sur premier caractére de fin ;

. H' 0002' : arrét sur deuxiéme caractére de fin ;

. H -0003' : arrét sur- silg_encq entre caractéres (fonction Full - duplex_

uniquement) ; |

.H'3F/FE/71/77/7TA": échange correct (pour requétes complémentaires
uniquement; voir annexe) ;
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. H'FD' : échange incorrect : ' e -
- temps enveloppe dépassé ;
- temps non codé en BCD ;
- parametres erronés.
* Mot d'état TXTi, S
Ce mot ne peut étre que lu et contient : .
. Le nombre d'octets regus par le bloc texte dans la table de réception (1 a 254
maximum) lors d'un échange correct (TXTi, E=0.

. Un code d'erreur, a la fin d’un échange erroné (TXTi, E = 1). Ce code prend

I'une des valeurs suivantes :

1 : échange en cours annul€ par Reset,
2 : erreur de longueur de table d'émission,
3 : défaut secteur pendant 1'échange,
- 4 : coupleur en défaut,
5 : erreur de parameétre ou trop de blocs texte actifs,
- 6 : longueur du message regu supérieur a la longueur prévue,

- 10 : mauvais adressage lors de l'utilisation d'un bloc texte indirect.

1.4 : Coupleurs TSX AEM 411 et TSX AEM 413

TSX AEM 411 4 voies haut niveau (tension ou courant )

TSX AEM 413 4 voies bas niveau (sonde pt100 ou tension bas niveau )

Ces coupleurs, chaine de mesure industrielle, associés a des capteurs ou des
transmetteuré"beﬁnettent de réaliser des fonctions de surveillance, de mesure et
de régulation des processus continus.

Ils assurent en-plus de la conversion analogique numérique les fonctions
suivantes :

.sélection des gammes d'entrée : tension, courant, ... ;

.acquisition sur 4 voies indépendantes avec choix du temps de scrutation ;
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.controle de dépassement des valeurs d'entrée en fonction de la gamme
déclarée ; -

traitement des valeurs numériques obtenues : linéarisation, extraction de la
racine rcar_ré;e ;. | _

.calcul d'affichage : conversion des mesures en unité directement exploitable
par l'utilisateur ;

.détection de" rupture "des capteurs ;

.détection de seuils programmables.

Echanges application ___, coupleur

Le coupleur réalise l'acquisition de grandeurs électriques analogiques issues de
capteurs ou de transmetteurs.

 Echanges coupleur —— processeur automate

des mesures : grandeurs analogiques d'entrées converties en valeurs
numériques ;

les informations de détection de seuil et les bits de synchronisation ;

.des mots d'état : compte-rendu du fonctionnement du coupleur et de la
surveillance des capteurs.

Echanges processeur automate ___, coupleur

la configuration : programmée avant I'exploitation des mesures par 'utilisateur,
elle a pour rdle de fixer les caractéristiques de fonctionnement du coupleur ;

les seuils programmés par l'utilisateur ; |

les commandes d'exécution des mesures, 7 7 _

Le fonctiohnement et la configuration des coupleurs TSX AEM 411 et 413 sont

donnés dans 1’annexe B.

1.5: VIDEOTEL

Le vidéotel ou televideo 990 est un terminal trés performant fabriqué par

TELEVIDEO SYSTEMS, Inc. Il est constitué d’une console et d’un clavier
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_ ASCII (voir annexe C).
L’automate est relié au port série COM1 du vidéotel par I’intermédiaire du
coupleur de communication TSX SCM 21. De plus, une imprimante est reliée a

son port paralléle._ o .

Pour un bon fonctionnement du terminal, il faut que ses parameétres soient
compatibles avec ceux de [’automate, de !’imprimante et du programme
d’application (de I’automate).
Il existe trois types de parametres :
o les valeurs de communication qui doivent correspondre avec celles des autres
composants du systéme (par exemple, le terminal et [’automate doivent
communiquer 4 la méme vitesse de transmission de données) ;
o les valeurs d’opération qui doivent étre compatibles avec le programme
d’application (Est- ce- que I’é¢tendue de la feuille nécessite 80 ou 132 caracteres
par ligne ?) ;
e les valeurs de préférence personnelle (touches silencieuses ou non ? Fond de
I’écran sombre ou clair ?).
Ces parametres sont choisis a partir des menus affichés en haut de ’écran. Les
noms de ces menus et les parametres que chaque menu controle sont donnés
dans I’annexe C.
Le terminal répond, a la fois, a des commandes envoyées par I’automate ou
entrées a partir du clavier. |
- Laliste de ces cOmmandeé est donnée dans ’annexe C. "
- Commandes envoyées par I’automate

-La maniere dont les commandes sont incorporées dans le programme dépend du
- langage de programmation.

Le terminal répond aux codes de contrdle et aux séquences escape (Esc)
~envoyés par |’automate indépendamment du formant et du syntaxe du langage
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- de programmation.
Les caraétéres de 7éont;€->l_eA “ ASCH, leuré ;aleurs hexadééimales et symboles
correspondants sont donnés dans I’annexe C.

Commandes entrées a partir du clavier ] ‘ , | .
L’envoi des commandes de programmation a partir du clavier permet a
I’opérateur de controler plusieurs aspects de |’opération du terminal non
disponibles dans les menus de configuration.

Deux facteurs affectent la réponse du terminal a des commandes entrées a partir
du clavier :

o le mode de communication

 la séquence de touches correcte

Mode de communication

Pour s’assurer que les commandes entrées a partir du clavier vont au terminal, il
faut activer le mode de communication local ou de bloc (block mode).

Si des commandes sont entrées a partir du clavier pendant le mode de
communication full ou half duplex, les résultats sont imprévisibles. L’automate
regoit les commandes, et sa réponse dépend du systéme d’opération et du
programme d’application. Cependant, les séquences escape peuvent étre
envoyées au terminal durant le mode full ou half duplex en entrant les
commandes avec la touche Loc Esc (Shift-Esc) au lieu de la touche Esc. Ce qui
envoie les commandes au terminal seulement.

Séquence de touéhes correcte

Toujours appuyer la touche Ctl en premier et la maintenir enfoncée pendant qué'
vous appuyez I’autre touche (faire pareil avec la touche Shift).

_Toujours appuyer et relacher la touche Esc avant d’appuyer la touche suivante. - --

1.6 : Processus de raffinage des huiles végétales
(Voir schéma synoptique du process en annexe D) ==
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~ Le raffinage -des huiles végétales est'l'enseﬁble des opérations auxquelles une
huile végétale brute est soumise, aﬁﬁ a’obteﬁif Im produit ﬁr-l-iwstable et
comestible, dont la couleur, l'aspect, le golt et l'odeur le rendent apte a la
consommation humaine. -

La plupart des huiles végétales contiennent certaines quantités d’impuretés,
telles qu'acides gras, phosphatides, peroxydes, pigments, métaux, et autres
impuretés, qui doivent étre éliminées pour obtenir le produit fini désiré.

La méthode de raffinage utilis€ée a la SONACOS-E.ID. est le raffinage
chimique classique qui comporte les étapes suivantes :

- dégommage a l'eau et a l'acide W 500

- neutralisation a la soude caustique 1100

- décoloration 600

- désodorisation W 800

1.6.1 : Section de DEGOMMAGE

Capacité

380 tonnes d'huile d'arachide, de tournesol ou de soja par jour.

Débit d'huile

17.800 litres par heure, ou 15834 Kg par heure.

Débit d'acide phosphorique

0,1 a 0,2% H3PO,4 a 85% : soit sous forme concentrée c’est-a-dire 11,03 litres
par heure, soit sous forme diluée a 40% c’est-a-dire 31,57 litres par heure.

Débit et concentration de la solution de soude caustique

La quantité de soude caustique NaOH nécessaire a la neutralisation dépend de
la quantité d’acides grastibres présent dans I'huile. - ‘

Un exces de soude caustiqﬁe_ egt nécessaire poﬁr neutraliser ’acide citrique
employé pour le dégommage acide , et aussi pour déplacer | “équilibre de la
réaction dans le sens d’une neutralisation totale. A —rr
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De bons résultats-sont generalement obtenus avec un exces de 5a 10%

La quantité de soude en Kg/h nécessaire pour neutrallser les ac1des gras en
employant un exces de 5% est :

Q1 = Quuie®*d*( % FFA)*1,05*( 40 : 282) = Qpyiie *d*( % FFA)*1,05%0,142

La quantité de soude caustique en Kg/h nécessaire pour neutraliser I’acide
phosphorique en employant un exces de 5% est :

Q2= Quuie¥d*( % H3PO4)*1,05*( 3 * 40 : 98) = Qnuie™d *( % H3PO,4)*1,05%1,22
La quantité totale de soude en Kg/h nécessaire pour neutraliser une huile ayant

subi un dégommage acide est donc :

Quaon = Q1+ Q,

Qhuile - Débit d’huile en litres par heure.

d ~ densité de I’huile )
Poids moléculaire de I’acide oléique . 282
Poids moléculaire de la soude caustique : 40

Poids moléculaire de I’acide phosphorique : 98

La formule combinée devient :

Quzor = Quuite ¥ d * 1,05 * (% FFA * 0,142 + % H5PO, * 1,22)

Le facteur 1,05 est employ€ pour obtenir I’exces de 5%, si un exces de 10% est
requis le facteur a employer sera 1,10. |

Température de ’huile et de ’eau

- a |’entrée du réacteur W 503 A : 80-90°C

- a I’entrée du séparateur centrifuge W 518 : 90°C
. a ’entrée du lavage a I’eau : 90°C
- D’eau aura une température de 5° C au-dessus de la température de ’huile.
1.6.1.a : Dégommage a I’eau et a ’acide
Le dégommage consiste a hydrater les phosphatides par de I'eau afin de les
rendre insolubles dans I'huile. ' S
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Certains phosphatides ne-sont pas hydratables comme: tels et doivent €tre

transformés pour les rendre hydratables. Cette transformation s'opére en metfant
I'huile en contact avec un agent de dégommage, comme l'acide phosphorique ou
I'acide citrique ; apres un mélange intime et prolongg, on ajoute de I'eau a I'huile
pour hydrater les phosphatides transformés.

Apres mélange, les phosphatides hydratés sont séparés de I'huile dans un
séparateur centrifuge sous forme d'une phase lourde. Cette phase lourde
s'appelle les mucilages ou les gommes.

L'huile brute de stockage est envoyée vers le réservoir intermédiaire W 587 A
d'ou elle s'écoule par gravité vers le réservoir de pesée W 587 B. Apres pesage
I'huile est déchargée vers le réservoir d'alimentation W501.

Du réservoir d'alimentation I'huile est pompée par la pompe PW 501 vers les
réchauffeurs d'huile W 521 A et W 521 B pour étre chauffée a environ 95° C.
Lors de la mise en marche de ['installation, il n'y a pas d'huile chaude de la
désodorisation disponible et I'huile brute sera chauffée dans le réchauffeur W
521 B par de la vapeur a basse pression. La température de I'huile est ajustée par
une régulation thermique comprenant la sonde thermométrique TC VRW 521
B et la vanne de régulation VRW 521 B.

Dés que la désodorisation est en marche, l'huile sera chauffée dans le
réchauffeur W 521 A par I'huile chaude de la désodorisation.

Le réchauffeur W 521 B restera néanmoins en marche pour réchauffer I'huile

brute 4 la température requise, au cas ou celle ci n'aurait pas été atteinte.

L'acide phosphorique en solution d'environ 40%, alimenté par la pompe doseuse -

PW 534 A, est ajouté l'huile chaude juste avant d'entrer dans les mélangeurs

- dynamiques W 504 Al et W 504 A2 ou l'acide est finement-dispersé __da_ns'_w
I'huile.~ -

Le mélange passe ensuite dans les réacteurs W 503 B1, W 503 B2 et W 503 B3.{
pour assurer le temps de contact nécessaire pour que I'attaque a 'acide puisse se -

Page 32




fgir‘é. - ' : N
A la sortie des réacteurs, I'eau chaude d'hydratation est ajoutée a I'huile juste
avant d'entrer dans le mélangeur statique W 504 B.

Le mélange ainsi obtenu est envoyé vers le réacteur W 503 A,-ou il est maintenu
en agitation pendant environ 7 minutes pour que l'hydratation des gommes
puisse se produire. L'huile hydratée s'écoule ensuite vers le séparateur
centrifuge W 518.

Les gommes hydratées sont séparées de I'huile dans le séparateur centrifuge

W 518 et s'écoulent par le déversoir vers le réservoir W 582 G d'ou elles seront

pompées par la pompe PW 582 G vers le réservoir 582 T.

1.6.1.b : Neutralisation a la soude caustique
Le but principal de la neutralisation a la soude caustique est I'élimination des
acides gras présents dans I'huile brute en transformant ceux-ci par réaction a la
soude caustique en savons appelés aussi " pates de neutralisation ".
Les savons ainsi obtenus ont un poids spécifique plus élevés que l'huile et
peuvent étre séparés de 1'huile dans un séparateur.
Une grande partie des phosphatides, pigments, métaux et autres impuretés sont
enlevés en méme temps.
Apres séparation des gommes, I'huile est envoyée vers le mélangeur statique
1104 Aoula soluﬁon de soude caustique, pompée par la pompe doseuse
1105 P 1134 A, est ajoutée. Le mélange est envoye vers le réacteur 1103 A, 01‘1—
il est maixft'énu ‘en agitation>pendari1>t Ve'nvi—ron 7 minutes pour que la réaction de

neutralisation des acides gras par la formation de savons, puisse avoir lieu.

L'huile neutralisée s'écoule ensuite vers les séparateurs centrifuges 1118 Al et

1118 A2.
Les savons séparées de I'huile dans les séparateurs centrifuge 1118 Al et
1118 A2, s'écoulent par les déversoirs vers le réservoir 5482 S-d'ou elles seront

Page 33




“pompées par la pompe P5482 S vers la section de saponification. .- -~ -

 1.6.1.c: Lavage a I'eau

L'huile sortant du séparateur centrifuge contient encore -des savons -qui sont
¢liminés en agitant celle ci avec de l'eau chaude et en séparant |'eau savonneuse
dans un séparateur centrifuge. .
Ce premier lavage enléve la majorité des savons présents ainsi que les traces de
phosphatides, pigments et métaux restants, mais un deuxieme lavage est
nécessaire pour réduire le contenu en savon au minimum.

Les eaux savonneuses des lavages sont envoyées vers un florentin pour décanter
I'huile entrainée qui sera renvoyée au réservoir d'huile brute.

L'huile venant des séparateurs 1118 Al et 1118 A2 est encore chargée de savon
que sera enlevé par deux lavages a l'eau chaude. L'huile est d'abord réchauffée a
85°C dans le réchauffeur d'huile 1121 B. L'eau chaude de lavage venant du
réservoir 1145 est ajoutée a l'huile juste avant d'entrer dans le mélangeur 1104
Bl1.

Les deux liquides sont envoyés vers les mélangeurs statiques 1104 B1, 1104 B2
et 1104 B3 pour parfaire le mélange d'ou ils s'écoulent vers les centrifuges 1118
B1 et 1118 B2 pour séparer les eaux savonneuses de ['huile.

Les eaux savonneuses s'écoulent par les déversoirs vers le décanteur de sécurité
1132 A. |

Pour éliminer un maximum de savons un s¢cond,, lavage a l'eau est nécessaire.
Le procédé est ide‘nti‘QUe'é celui emplbyé poﬁr lé prémier lavage a l'eau. |
L'huile venant des séparateurs 1118 Bl et 1118 B2, est envoyée vers le
- réchauffeur d'huile-1121 C pour étre-réchauffée a 90°C avant d'ajouter I'eau
chaude de lavage.

Le mélange est envoy€ vers les mélangeurs statiques 1104 C1, 1104 C2 et 1104
C3 d'ou il-s'écoule vers les centrifuges 1118 C1 et 1118 C2 pour séparer les
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_eaux savonneuses de l'huile. -
Les eaux savonneuses s'écoulent par les déversoirs vers le décanteur de sécurité
1132 A.
L'huile ainsi neutralis_éé ef iavée est envoyé€e vers. le réservoir d'alimentation 601 -

de la décoloration.

1.6.2 : Section de DECOLORATION ou section 600

Capacité

350 tonnes d’huile d’arachide, de tournesol ou de soja par jour.

Débit d’huile

14.585 Kg par heure ou 16.400 litres par heure.

Débit de terre décolorante

0.3 a 1,0% de terre décolorante type TONSIL Optimum FF ou équivalent soit :
- a0,3% : 44 Kg par heure

- a1,0%: 146 Kg par heure

Température de 1’huile

Dans le décolorateur 622 : 95-110°C.

Vide

Environ 90 mbar.

La décoloration ou blanchissement de I’huile est généralement la derni¢re phase
avant la désodorisation ; elle consiste essentiellement a l’é’limination d’une
grande partie des matiéres colorantes contenues dans les huiles par adsorption et
absorption moyennant des terres activées ou naturélles‘édééluates. . .
D’autres produits tels que gommes, traces de savons, traces de métaux et autres
) imp'uretéS' sont- €liminés par la décoloration et il-est-trés important que-ces
produits soient enlevés afin d’obtenir une huile stable.

Principe de fonctionnement

L’ huile venant des séparateurs 1118 C1 et 118 C2 est emmagasinée sous vide
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dans le réservoir tampon 601. L’huile est alimentée par la pompe P 601 au
mélangeur 635 qui regoit la terre de lé vis doseusé 606 A. Le dé‘bit d;huile est
réglé par un débitmétre. Le mélange huile /terre est aspiré par le vide dans le
réchauffeur-décolorateuf 6_2—1/622. Le niveau d’huile du mélangeur 635 est
maintenu constant par un contréleur de niveau monté sur le réservoir a niveau

constant 637/35.

Les terres décolorantes sont chargées périodiquement dans la trémie 603 A par
le transporteur pneumatique 609 A. A la base de la trémie 603 A se trouve une
vis 606 A commandée par un variateur de vitesse qui permet 1’alimentation des
terres en continu et a la quantité désirée, au mélangeur 635. La vitesse de la vis
est réglée d’apres le débit de terre désiré (environ 90 g/tour).

L’huile mélangée a la terre est réchauffée dans le réchauffeur 621. Le
réchauffeur 621et le décolorateur 622 sont construit de fagon a former un seul
appareil, séparé a ’intérieur en deux compartiments. Le compartiment supérieur
est le réchauffeur 621 tandis que le compartiment inférieur est le décolorateur
622. L’ensemble fonctionne sous vide. Le chauffage se fait a la vapeur circulant
dans un serpentin. Une agitation est obtenue par injection de vapeur vive par
une couronne installée au fond du réchauffeur.

L’huile chaude s’écoule du réchauffeur 621 au décolorateur 622 par

débordement.

Le décolorateur, travaillant sous uﬁ vide d’environ 80 mb’ar;"'feg:oit en contirid le
mélange huile/terre homogénéisé€ venant du réchauffeur 621.

--Le mélange huile/terre est dispersé dans I’appareil par -un élément conique- -
installé en téte du décolorateur. Cette dispersion sous vide permet d’une part la
désacration de la terre et de ’huile et d’autre part un contact parfait de la terre
dans I’huile. L’huile est retenue par un jeu de téles verticales qui obligent le -
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mélange-a rester un certain temps dans la partie inférieur de ’appareil pour

parfaire la décoloration. Une injection de vapeur vive permet de parfaire ce

contact de terre avec I’huile et empéche le dépdt de ces terres au fond du

décolorateur . Du décolorateur ’huile est pompée par la Aprom__p_erP6fZZ' vers un

des filtres 616 Al ou 616 A2 .

La filtration de I’huile chargée de terres décolorantes est réalisée dans des filtres
hermétiques a éléments filtrants en acier inoxydable. La couche de terre se
forme graduellement sur la face filtrante. On ne doit pas excéder 10 Kg de terre
par m? de filtre. La pression de filtration maximale ne peut dépasser 4,5 bar.
C’est une de ces conditions qui déterminera le changement d’un filtre a [’autre.
- Apres filtration et vidange de I’huile des filtres, le gateau adhérant sur les toiles
métalliques contient environ 50% d’huile . Cette huile est partiellement

récupérée en soufflant le gateau a la vapeur .

Le gateau est ensuite détaché automatiquement par des vibrations appliquées
sur les cadres supportant les toiles filtrantes. Les terres épuisées sont ainsi
¢vacuée par ’ouverture préalable de la vanne papillon du fond conique des
filtres. L huile filtrée est récoltée dans le réservoir a niveau constant 682 B, ’ou
elle pompée par la pompe P682 B vers un des filtres de sécurité 616 B ou 616

C. L’huile ainsi filtrée est envoyée vers la section de désodorisation.

1.6.3 : Section de DESODORISATION ou section 800

Conditions spécifiques de marche

L'installation est prévue pour-traiter 350 tonnes d’huile par jour. -

- Débit d’huile a régler au diékbiitr/rklétre a 'entrée de Vl'rinstallation : 16.500 litres

par heure. |

- Quantité d’acide citrique : 0,01% d’acide citrique c’est - a — dire 1.46°Kg par
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"~ heure en solution-de 10%, soit 14 litres par hg»uAr_e_..

- Pression de la vapeur au groupe de vide : 9 bar effectifs.

- Pression de la vapeur d’injection : environ 1,5 bar (absolu).
- Température de l'eau : 33° C

- Température de I'huile a I'entrée du désodoriseur 822

Huile d’arachide : 235°C .
Huile de tournesol :  230° C

Huile de soya : 245a250°C

Huile de colza  : 24523250°C

- Température des acides gras : 40° C environ
- Température a la sortie du refroidisseur 881 B : environ 50° C.
- Température a la sortie du refroidisseur 881 C : environ 35° C.

Principe général

La désodorisation est la derniere phase du raffinage des huiles. Elle demande
une trés grande attention afin d’obtenir une huiles finie de premiére qualité.

Le but de ce traitement est I’élimination des acides gras, des substances
odoriférantes et de certains pigments contenus dans 1’huile afin de lui conférer
les qualités requises pour la consommation.

La quantité de substances éliminée dépend de la température et du vide
auxquels le désodoriseur fonctionne. Le processus consiste a préchauffer I’huile
venant de la décoloration par de I'huile désodorisée dans des échangeurs de
température adéquats.

L’huile préchauffée est ensuite chauffée sous vide, dans un réchauffeur, a la
température requise pour I’évaporation des acides gras.

L’huile ainsi chauffée s’écoule vers-te -désodoriseur ou elle reste assez de temps -
pour éliminer les odeurs et saveurs indésirables, détruire certains pigments du
type caroténoide et réduire la quantité d’acide gras' aux taux requis.

"L’huile désodorisée est ensuite drainée sous vide, vers le réservoir tampon™
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d’huile et de [a pompée a travers des échangeurs ou elle est refroidie a la

température requise. Aprés refroidissement, I’huile passe par des filtres de

polissage avant d’étre envoyée au stockage.

Principe de fonctionnement

1.6.3.a : Préchauffage, désaération et chauffage de I’huile

L’huile venant de la décoloration est stockée dans le réservoir tampon 801 qui
est sous vide. Du réservoir elle est pompée par la pompe P 801 vers I’échangeur
de chaleur 881 A ou elle est préchauffée par de I’huile désodorisée venant de la
pompe P 880. L’huile ainsi préchauffée passe ensuite par le serpentin du
réservoir tampon TURBIFLOW 880 A ou elle est chauffée par I’huile chaude
venant du désodoriseur.

Finalement ’huile s’écoule dans le réchauffeur 821 A qui assure son chauffage
par la vapeur haute pression. Le réchauffeur dhuile 821 fonctionne
normalement noyé et est équipé d'un serpentin chauffé a la vapeur haute

pression.

L'appareil travaille au méme vide que le désodoriseur 822 et de la 7vapeur vive
est injectée dans la partie inférieure afin d'obtenir une bonne agitation et d'avoir
ainsi un bon contact entre l'huile et le serpentin.

L'huile est ainsi chauffée en trois étapes :
a. Dans l'échangeur de chaleur 881 A par l'huile désodorisée venant dé la
pompe P 880.
~b: Dans les serpentins installés dans.le réservoir tampon TURBIFLOW-880 A.

c. Dans le réchauffeur 821 par de la vapeur haute pression dans le serpentin.
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1.6.3.b : Désodorisation de I’huile o -
Le désodoriseur 822, de forme cylindrique verticale, est divisé —en Six |
compartiments.
Toutes les 15 minutes de l'huile chaude du réchauffeur 821 A est alimenté vers
un des six compartiments du désodoriseur. L'huile y reste environ 90 minutes
avant d'étre drainée vers le réservoir tampon TURBIFLOW 880 A.

De la vapeur vive est injectée dans 'huile par les distributeurs et par les pompes

mammouth d'agitation et de transfert.

Les vapeurs sont collectées dans la cheminée centrale du désodoriseur et de la
sont aspirées vers le circuit de condensation des acides gras.

Le désodoriseur est maintenu sous vide moyennant le dispositif de vide a jet de
vapeur a 4 étages 841 A.

Le désodoriseur est normalement maintenu a une pression absolue d'environ 4
mbar.

De la vapeur vive est injectée dans le réservoir d'huile décolorée 801, le
réchauffeur d'huile 821 A, le désodoriseur 822 et le réservoir tampon
TURBIFLOW 880 A/B.

La vapeur vive d'injection doit €tre exempte de toute trace d'air de fagbn a

éviter toute oxydation de I'huile.

1.6.3.c : Refroidissement de I’huile
Toutes les 15 " m_inutes de T'huile désodorisée 'estw drainée d'un des six
compartiments du desodoriseur vers la premiere partie du réservoir tampon
880 A~ - : . 7 .. S T
Le réservoir tampon 880 A est sous le méme vide que le désodoriseur et de la
vapeur vive est injectée dans tous les compartiments.
L'huile désodorisée est refroidie par de 'huile décolorée, venant de I'échangeur
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- 881 A, circulant dans des serpentins.
L'huile désodorisée des compartiments 880 A est transférée par une pompe
mammouth 2 jet de vapeur au dernier compartiment 880 B du réservoir tampon
qui est équipé d'un serpentin dans lequel de l'eau froide circule si la température. .
de I'huile devient trop élevée.
Ceci peut arriver, par exemple, lors du vidange de l'installation ou logsque la
pompe P 801 est arrétée.
L'acide citrique est ajouté a I'huile dans ce compartiment.
Le niveau du réservoir tampon 880 B est maintenu constant par un contrdleur
de niveau LICA VR 880 qui régle le débit d'huile au refoulement de la pompe
P880 par la vanne modulante VR 880.
L'huile désodorisée est pompée par la pompe P 880 vers le filtre 824,
I'échangeur 881 A, I’échangeur 881 A, l'échangeur W 521 A, le refroidisseur
881 B et finalement vers un des filtres de polissage 816 A1 ou 816 A2 avant
d'étre envoyée vers le stockage.
Dans ['échangeur 881 A l'huile désodorisée est refroidie par échange par I'huile
décolorée venant du réservoir 801, elle est ensuite refroidie par I'huile bruite
avant dégommage, dans |'échangeur W 521 A.

L'huile désodorisée est finalement refroidie par eau dans le refroidisseur 881 B.

1.6.3.d : Saturation de I’huile par azote
Avant de passer dans les filtres de polissage 816 Al ou 816 A2, de ['azote N2
“est injecté dans ['huile. L'huile et le gaz sont_-rriélar;gés dans des mélangeurs
statiques 804 / |1 et 804 / 2. L'huile saturée est ensuite envoyée aux filtres de

polissage. , T ' —- -

1.6.3.e : Polissage de ’huile

“"Le polissage est indispensable pour donner le dernier brillant a I'huile finie en
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enlevant les impuretés solides et en éliminant entre autre les sels de fer formés
par l'addition d'antioxydant, tel que 'acide citrique.
L'huile polie est finalement refroidie a la température de stockage par un circuit

) d'_eéu froide dans I'échangeur 881 C.

1.6.3.f : Condensation et récupération des acides gras
Les vapeurs venant du désodoriseur contiennent des vapeurs d'eau, des acides
gras, des substances odoriférantes, des substances odoriférantes, des
insaponifiables et de 1'huile entrainée.
Ces vapeurs doivent étre refroidies de fagon a condenser les acides gras et
d'obtenir ainsi, a la sortie du condenseur barométrique, une eau avec un contenu
de matiéres grasses acceptable.
Les vapeurs sont normalement refroidies a environ 50°C ou a 10°C au-dessus
du point de fusion des acides gras dans la conduite 857 qui relie le désodoriseur
au séparateur 814/23 et ce, en les aspergeant avec des acides gras condensés.
Les gouttelettes d'acides gras ainsi obtenues sont séparées des vapeurs non
condensées et sont récoltées au fond du séparateur 814/23 d'ou elles sont
reprises par la pompe P 808 AG qui les refoule vers les atomiseurs placés dans
le conduit 857 apres que ceux-ci aient été refroidis dans I'échangeur a plaques
881 AG, ou la chaleur de condensation des acides gras est éliminée.

Le circuit sera rempli d'acide gras ou d'huile végétale lors de la mise en marche.

1.6.3.g : Huile entrainée =

L'huile entrainée par la vapeur d'injection dans le désodoriseur est séparée et

récoltée dans la chambre supérieure de I'appareil. Cette huile est drainée vers le .

séparateur 814/23.
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| CHAPITRE 2: EXPLICATION DU PROGRAMME -

DE COMMUNICATION AUTOMATE - VIDEOTEL

Le programme de communication entre l'automate et le vidéotel est constitué
d’un programme principale (MAIN) et de 54 sous-programmes.

Les sous-programmes 0 & 18 gerent la communication proprement parlée tandis
que les autres sous-programmes gerent le processus de raffinage des huiles
végétales .

Nous donnons dans ce chapitre les eXplications des différents sous-programmes.

2.1 : Sous — programme 0
SR 0 permet la configuration de la voie 1 du coupleur TSX SCM 21 implanté
dans le bac 0 a I’emplacement 2 (communication Full-duplex).
On utilise le bloc texte TXT! défini en type CPL, adressage direct, table
d’émission a I’adresse W1254 (pas de table de réception).
La configuration sera lancée a chaque reprise secteur (SYO, SY1) lorsque le
coupleur est disponible (IW2,0,3 = 1) et que la remise & zéro du systéme de

~ message en cours sur les deux voies du module est terminée.

Les mots internes W1254 0 W1262 contiennent les valeurs suivantes :

~ WI1254 =B’1722" : Full-duplex — 7 bits — parité paire —2 stops ;

W1255 =B’9600° : 9600 bauds ;

— WI1256 = B’0000° : Gestion DTR par programme utilisateur — Xon-Xoff — -

réception inhibé ;
W1257 = B’0000’ : pas d’écho en réception — auto-LF inhibé — Xon-Xoff
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‘émission inhibé —__bag:kfgpace inhi?é ; 7

W1258 = B’1100’: 1 code d’arrét en récepti;n- 7, inclus 7d‘ans la table de
réception ;

W1259 =H’0D00’ : le code d’arrét est le —caféctére H 0D’ (rétour chariot) ;
W1260=DB’1000’ : 1 code d’arrét en émission, inclus ;
W1261 = H’FF00’ : le code d’arrét est le caractére H’'FF’ ;
W1262 =B’0000’ : le silence entre caractéres est inactif.

Les différents parametres du bloc texte sont :
TXT1,M=H’0201" : adresse du coupleur et numéro de voie.
TXTI1,C =H’0040’ : code requéte « écriture configuration ».
TXTI1,L = 18: longueur de la table de configuration a émettre au coupleur
(Full-duplex = 18 octets).

Le SRO gére I’émission . Celle-ci est sans temps enveloppe et assurée par le
bloc texte TXTO .

La table d’émission (a partir de W1000) comprend :

- les deux premiers mots (de valeur 0) , soit 4 octets ;

- les caracteres a émettre .

Les caractéres a émettre , au nombre de 250, sont contenus dans les mots
intémes W1002 a W1126.

Le SRO gere aussi la réception d’un message de 252 octets (W1255) sans temps
enveloppe (W1254). Elle sera effectuée par le bloc texte TXT1. Les caractéres |
sont regus a partir de I’adresse W1128 (définie en configuration). -

2.2 : Sous — programme 1

- Le SR'1's’occupe de la gestion vidéo des alarmes. - : =

A Dappel de la page alafrneé (W1265 = 20),le SR1 met en place lé table -
d’émission aux adresses suivantes W1002 a W1030 W1031 a W1059 et W1060
~a WI1089 .- ) ' el
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2.3 : Sous-programme 2
Le SR2 gére I’animation vidéo.
En effet, il permet I’animation des nombres et/ou de leur signe du texté et d@S |

symboles.

2.4 : Sous-programme 3

Le SR3 permet la mémorisation et le compactage de 1’écran ligne par ligne.

2.5 : Sous-programme 4

Le SR4 permet la mémorisation de I’animation.

2.6 : Sous-programme S

Le SRS détermine le numéro de page a afficher sur le vidéotel.

2.7 : Sous-programme 7

Le SR7 gere la création de la table d’animation.

2.8 : Sous-programme 9

Le SRY gere la fin de la table d’animation.

2.10 : Sous-programme 10

Le SR10 gére l¢ transcodage d’un bloc de données,

2.11 : Sous-programme_11

Le SR11 permet le contréle du défaut de sa7i>si-e.ﬂ
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2.12 : Sous-programme 12 - .

Le SR12 permet la mise en place de saisie cohérente des nombres.

2.13 : Sous-programme 13

Le SR13 gere la programmation des zones.

2.14 : Sous-programme 14

Le SR14 permet la recherche d’une zone.

2.15 : Sous-programme 15
Le SR15 permet le transfert des mots internes W1635 3 W1638 dans des mots

constants Cwi. Ce transfert s’effectue a I’aide du bloc texte TXT2.

2.16 : Sous-programme 18
Le SR18 gere la vidéo. Il permet le choix des pages (page menu général : 98,
pages €cran 1, 2,4,5,7 et 9) si une touche active du clavier du vidéotel est

pressée.

2.17 : Sous-programme 21
Le SR 21 permet de générer les impulsions suivantes :
- impulsion de période 0,4s ;
- impulsion de période 1,6s ;A
- impulsion de période 1s ;-
- impulsion de période 1min ;
- impulsion de période 5s; L
- impulsion de période 6s ; -
- impulsion de période 20s ;
- impulsion de 2s ON, 10s OFF ;
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- impulsion de période 5Smin. L e e

2.18 : Sous-programme 23

Le SR 23 commande le clignotement des leds Yo (contact vanne ouverte) et Yf
(contact vanne fermée) des vannes automatisées et de régulation, a partir des
alarmes de ces vannes. Ensuite, il fait, a chaque 6s, la lecture des états de ces
vannes en appelant le SR 24. Ces états seront utilisés dans le cycle suivant pour

commander le clignotement des vannes.

2.19 : Sous-programme 24
SR 24 transfere les états des bits de commentaires « forgage fermeture »,
« forgage ouverture », « solénoide », « contact vanne ouverte », « contact vanne
fermée » relatifs aux vannes automatisées et de régulation vers les mots
W320(7], W328[8], W340[7], W338 et W348.
Apres avoir détecté les défauts d’ouverture et de fermeture des vannes, SR 24
effectue les transferts d’alarme suivants :
* - transfert des alarmes correspondantes a I’ouverture des vannes automatisées et
de régulation vers W350[7] et W358 respectivement.
.- transfert des alarmes correspondant a la fermeture des vannes automatisées ef
de régulation vers W360[7] et W368 respectivement.
| Enfin, SR 24 teste si les ouvertures et les fermetures des vannes sont correctes
et les résultats de ces tests sont mis dans les mots et tabl_eauxrde mots suivaﬁts : |
- W260([7] : Vaﬁhes aﬁtomatisées ouvertures OK ; |
- W268 : vannes de régulation ouvertures OK ;
- W290[7} fermetures vannes automatisées OK ; S s

- W298 : fermetures vannes de régulation OK ;
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- - — -lampes est appuyé:

2.20 : Sous-programme 25

A chaque seconde, SR 25 effectue les transferts suivants :

- transfert des états des niveaux et des switches ( Pression, débit, température,
vide, etc. ) vers le tableau de mots W460[5] ; .
- transfert des alarmes correspondant vers le tableau de mots W490(5].

I1 fait clignoter les leds correspondants a ces niveaux et switches lorsque ces
derniers sont a des €tats indésirables.

Enfin, SR 25 commande I’allumage de tous les leds lorsque le bouton ~ poussoir

Test lampes est appuyé.

2.2]1 : Sous-programme 26

SR 26 permet la gestion des alarmes moteurs en mode de fonctionnement Auto.
A chaque seconde, il effectue les transferts suivants :

- transfert des entrées moteurs Cm vers W525[3] ;

- transfert des entrées moteurs Th vers W530[3] ;

- transfert des sorties moteurs KA vers W520[3] ;

- transfert des alarmes  Th (correspondants aux défauts thermiques) vers
W560([3] ;

- transfert des alarmes _Cm ( correspondants aux autres défauts) vers W555[3].
‘SR 26 fait clignoter les leds lorsqu’il y a des défauts thermiq_ueséu autres sur
les moteurs. V ; VA

Enfin, il commande [’allumage de tous les leds lorsque le bouton - poussoir Test

2.22 : Sous-programme 27
~Le SR 27 gere les alarmes moteurs en mode de fonctionnement manuel.
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Ces alarmes, correspondant a des défauts thermiques de durée au moins Is; sont---- -

chargées dans la table W620[2].
Le SR 27 commande, enfin, le clignotement des leds moteurs en mode de

_ fonctionnement manuel. -

2.23 : Sous-programme 28
Le SR 28 transfert les alarmes individuelles (alarmes moteurs en auto, alarmes
moteurs en manu) vers la table des alarmes W750[35].

I1 gére le déclenchement ou non de 1’alarme sonore CLAXON.

2.24 : Sous-programme 30

Le SR 30 gére les configurations cartes : carte 4-20 mA (TSX AEM 411),
premiere carte Pt100 (TSX AEM 413), deuxiéme carte Pt100.

I1 effectue I’acquisition des mesures de chaque coupleur quand ce dernier est en
RUN.

* Configuration du coupleur « entrées haut niveau » (TSX AEM 411)
Scrutation des voies :

- les quatre (04) voies sont exploitées : mode N° 4 — code hexadécimal

00A4 ;

- la période de scrutation de chacune des voies est fixée a 2 secondes :

20 centaines de millisecondes.

Configuration de chaque voie

- chaciue vole est utilisée dans [a.ga'r'rnrie 4-20 mA : gamirinre'N°58 ;

- sans traitement (pas de racine carrée) : code O ;

--affichage gamme utilisateur :code C ; e

- pas de test de continuité : code 0.

Notons que la voie 3 n’est pas configurée.

Configuration du bloc texte
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i

Le transfert de la configuration s’effectue a I’aide-du bloc texte TXT 8.

* Configuration des cartes Pt100 (TSX AEM 413)

Scrutation des voies :

- les q_uét_re (04) voies sont exploitées : mode N° 4 — code hexadécimal
00A4 ;

- la période de scrutation de chacune des voies est fixée a 2 secondes : 20
centaines de millisecondes .

Configuration de chaque voie

- chaque voie est utilisée dans la gamme sonde Pt100 conversion en °C :
gamme N° 3 ;

- sans traitement (pas de racine carrée) : code O ;

- affichage gamme d’entrée : code A ;

- pas de test de continuité : code 0.

Configuration des blocs texte

Les transferts des configurations vers la premiere carte Pt100 et la deuxiéme
carte Pt100 s’effectuent respectivement a 1’aide des blocs texte TXT 9 et

TXT 10.

2.25 : Sous-programme 31

Le SR 31 effectue, a chaque 6s, la lecture et le transfert des mesures
analogiques d’entrées des coupleurs TSX AEM 411 et TSX AEM 413.

2.26 Sous-pfogramme 32 -

Le SR 32 gere les délais sur les niveaux d’huile suivants:

~NHWS501:DélasiON; —

- NH W587A : Délai ON :

- NH W587B : Délai ON ;
-NB W582G : DélaiON ; - - -
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-~ -NB W501 : Délai ON ;

- NB 1182NA : Délai ON ;

- NB 5482S : Délai ON.

Il permet de commander les équipementé sufvants :

- la pompe PWS501 et les mélangeurs dynamiques W504A1 et W504A2
simultanément ; .

- les pompes doseuses PW534A (acide phosphorique) et P1134A (soude
caustique) simultanément et la vanne commandant ’arrivée de ’eau chaude
d’hydratation VW504B ;

- la pompe PW582G servant a pomper les gommes hydratées ou mucilages vers
le réservoir d’extraction 582T ;

- la pompe P1182NA ;

- la pompe P5482S servant a pomper les savons ou pates de neutralisation vers
la section de saponification.

Enfin, le SR 32 permet de commander le réservoir de pesée W587B dont les
trois phases du cycle de pesée sont :

- Ouverture de la vanne VW587A et remplissage du réservoir de pesée W587B.*
- Fermeture de la vanne VW587A lorsque le poids requis est atteint, suivi du
pesage exact apres repos avec enregistrement.

- Vidange du réservoir de pesée.

2.27 :.S_ous—programme 34 A
Le SR 34 gére les délai’s’ sur les*nivea’uﬁ( d’huilé de la section 600 suiilanfs. P
-NH 601 ON;

.. -NB-601 OFF; .- o , -
-NB 601 ON ; -

- NH 622 OFF ;

-NH 622 ON ; ' B
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- NB 622 OFF ;

_NtB 622 OFF ;

-NtB 622 ON ;

-NH 635 ON;

- NB 635 OFF ;

- Nh 682a OFF ;

- NB 682a OFF ;

- NH 616A1 OFF ;

- NH 616A2 OFF ;
-NB 616A OFF ;

- NB 682b : Délai ON ;
- NB 682b : Délai OFF.
Enfin, le SR 34 permet d’observer un délai de 3s apres 1’arrét de la pompe P622

pour la fermeture des vannes VA1 et VAZ.

2.28 : Sous-programme 35

Le SR 35 gere la sélection du mode de fonctionnement de la section 600
(DECOLORATION).

Les modes de fonctionnement de cette section sont :

- Vidange 600 ;

- Vidange 622 ; 7

- Marche autor_natique (AUTO); 7 7 _
- Arrét temporaire de installation (PAUSE). - - -
Ils sont déterminés a partir de la position du sélecteur de programme et de
_Paction sur le bouton _p_oqssqir‘ « Confirmation 600 ».- - S
Enfin, le SR 35 permet de commander les pompes P682B, P622, P601 et P634,
la vanne V601, la vis doseuse 606A et la trémie de terre décolorante 603A.
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2.29 : Sous-programme 36

Le SR 36 gére les modes de fonctionnement des filtres 616A1 et 616A2.

Il gere également la commande de ces filtres par I’appel des sous-programmesr
37 a47.

Notons que les deux filtres travaillent alternativement c’est-a-dire lorsqu’un
filtre est en opération de filtration d’huile, I'autre est en opération de

récupération d’huile par soufflage du gateau a la vapeur.

2.30 : Sous-programme 37

Le SR 37 gere la séquence de fonctionnement du filtre 616A1.

En effet, il détermine les états des bits internes suivants représentant les
différentes phases de fonctionnement du filtre :

-B70 : A1 st by filtre en attente ;

-B76 : A1 fill Remplissage - désaérage du filtre ;

-B77: A1 preco Recirculation ;

-B79 : Al filtr  Opération de filtration ;

-B80: Al transf Changement616A1 —» 616A2;

-B75:A1dr22 1  Vidange 616A1 vers 622 ;

-B88: Al rec2  Recirculation vidange 622 ;

-B81 : Al_dry  Séchage — soufflage du filtre;

-B82: Al_safty  Vidange 7totale ou de sécurité ;

-B&3 : Al deprs  Dépressurisation — mise a l’atmosﬁhére du-ﬁltr"e ;o

-B84 : Al open  Ouverture filtre ;

-B85: Al _disch  Débatissage — décharge du gateau ;. S
-B&86: Al close Fermeture de la trappe du fond. du ﬁltre ; . S
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2.31 : Sous-programme 38 " - - T
Le SR 38 gére I’agencement des vannes du filtre 616A1.
En effet, il permet la commande des vannes suivantes : V1A1l, V3Al, V4Al,

V6AIl, V8AIL, VI9AI1, VIOAL, VI11AI, V2A1 et V7AL.

2.32 : Sous-programme 40
Le SR 40 permet, lorsque le filtre 616A1 est en mode fonctionnement « Step By

Step » (bit B74 - : Al _step — a I’état 1), de le faire fonctionner phase par phase

a chaque appui sur le bouton poussoir « pas a pas 616A1 ».

2.33 : Sous-programme 41

Le SR 41 gere I’affichage des modes de fonctionnement de la section 600 et des

filtres 616A1 et 616A2 ainsi que des étapes de fonctionnement de ces filtres.

Affichage mode 600

Le sous-programme transfert ’'un des messages correspondants aux modes de

fonctionnement de la section 600 dans le tableau de mots W2600[10]. Ces

messages sont: « AUTO», «PAUSE», «VIDANGE», « VIDANGE

PARTIELLE » et « ARRET ».

Affichage modes 616A1 et 616A2

Le sous-programme transfert ’'un des messages correspondants aux modes de

fonctionnement des filtres 616A1 et 616A2 dans les tableaux de

. motsW2610[10] et W2630[10] respectifs. Ces messagés sont : « AUTO »,

« VIDANGE » , « PAS A PAS » et « ARRET ». _ |

Affichage étapes 616A1 et 616A2

Le sous-programme transfert I’'un des messages correspondants a__ux-_été_pgs de -

'fohctiormement. des filtres 616A1 et 616A2 dans les tableaux de mots

W2620[10] et W2640[10] respectifs. Ces messages sont: « ATTENTE »,

« VIDANGE —» 622 », « REMPLISSAGE », « RECIRCULATION »,
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« RECIRCULATION FINALE », « FILTRATION »; « TRANSFERT —
A2 », « SECHAGE », « VIDANGE TOTALE », « DEPRESSURISATION »,
« OUVERTURE », « DEBATISSAGE » et « FERMETURE ».

_ Enfin, le sous-programme transfert les mots systeémes liés a I’horodateur SW51,
SW52, SW53, SW54, SW55, SW56 et SW57 dans les mots W49, W48, W47,
W44, W45 et W46. Les contenus, valeurs en BCD, de ces mots systemes sont

donnés dans le tableau ci-dessous :

Mots Contenu, valeur en BCD | Acceés en | Acces en
Systeme écriture | lecture
SW51 | Valeurs courante Mois(MM) - Jour(JJ) X X
SW52 date et heure | Heure(HH)- Minute(MN) X X
SW53 Seconde(SS)-0,1sec.(D)- X X
Jour de semaine(N)*
SW54 | Valeurs du dernier | Siecle(SS)- Année(AA) X
SW55 arrét : Mois(MM)- Jour(JJ) X
SW56 | coupure secteur | Heure(HH)- Minute(MN) X
ou STOP
automate

Tableau 2.1 : Mots systémes liés a 1'horodateur

2.34 : Sous-programme 42

Le-SR 42 commandeles vannes communes aux deux -(02) filtres 616Al-et

616A2 : V5, V12, V630, V682A et VI5.

Il commande €galement le forgage en ouverture ou en fermeture des vannes de
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régulation VR635, VR622 et VR682B. e R

2.35 : Sous-programme 44

Le SR 44 geére la séquence de fonctionnement du filtre 616A2.-

En effet, il détermine les états des bits internes suivants représentant les
différentes phases de fonctionnement du filtre :

-B110: A2 st by filtre en attente ;

-B116: A2 fill Remplissage - désaérage du filtre ;

-B117: A2 preco  Recirculation ;

-B119: A2 filtr  Opération de filtration ;

-B120 : A2 transf Changement 616A1 —» 616A2 ;

-B115: A2dr22 1  Vidange 616A1 vers 622 ;

-B128: A2 rec2  Recirculation vidange 622 ;

-B121: A2 dry  Séchage — soufflage du filtre ;

-B122: A2 safty  Vidange totale ou de sécurité ;

-B123: A2 deprs  Dépressurisation — mise a I’atmosphére du filtre ;
-B124 : A2 open” Quverture filtre ;

-B125: A2 disch  Débatissage — décharge du gateau ;

-B126 : A2 close = Fermeture de la trappe du fond du filtre .

2.36: Sous-progrémme 45 7
Le SR 45 gere l’agencemem des vannes du filtre 616A2. |
En effet, il"p'err'net la commande des ’vaﬁnes suivantes : VIAZ, V3A2, ‘V4A2, ’
V6A2, VBA2, VIA2Z, V10A2, V11A2, V2A2 et VTA2.

2.37 : Sous-programme 47

Le SR 47 permet, lorsque le filtre 616A2 est en mode fonctionnement « Step By
Step » (bit B114 - A2_step — a I’état 1), de le faire fonctionner phase par phase
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a chaque appui sur le bouton poussoir « pas a pas 616A2 ».

2.38 : Sous-programme 48
Le SR 48 gére la commande de la vis doseuse 606 A.
En effet, il permet le transfert du contenu du mot de commande de la vis W2186
dans les huit (08) bits suivants (Sic_606[8]) :
- 00,0 : Sic_ 606 Variateur vitesse convoy. Terre ;
- 00,8 : Fv_Pw501 Variateur vitesse PW501/Réserve ;
- 046,0 : Hnh 604-1 Led Niveau haut 6604/1 ;
- 046,1 : Hnh 604-2 Led Niveau haut 6604/2 ;
- 046,2 : H_pir 822 Led PIRA 822 ;
-046,3:H fg-04a Led FICA V6604 A1/A2;
-046,4 : H ps 841 LedPS 841
-046,5:H V841X Led V841X.
Le contenu du mot de commande varie suivant le mode de régulation choisi.
Les modes de régulation sont :
- Mode 0 : Débit de terre (en Kg/h) fixe
C’est un mode régulation proportionnel dans lequel le mot de commande de la
vis 606A est donnée par la relation :
W2186=120+Kp*(W2185-W2209) avec
Kp=1 |
W21 85¥ débit de terre en Kg/h rentré comme consigne.
W2209= mesure du débit de terre réel en'Kg‘/h. -
- Mode 1 : pourcentage du rapport terre/huile fixe
C’est un mode régulation proportionnel dans lequel le mot de-commande de la
vis 606A est donnée par la relation :
W2186=120+Kp*(W2183-W2209) avec
Kp=1 ' T -
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W2183= débit de terre en Kg/h calcul€ a partir de la consigne de pourcentage
feffe/huilé ferlfrée. | |
W2209= mesure du débit de terre réel en Kg/h.

- Mode 2 : Vitesse _ﬁie

Le mot de commande de la vis 606A en unité PLC est donné par la relation :
W2186=((W181-14)*255)/40 avec .
W181= vitesse en Hertz (Hz) du motoréducteur commandant la vis 606A
donnée comme consigne; le motoréducteur est muni d’un variateur de
fréquence.

La relation ci-dessus donnant la transformation de la vitesse de Hz en unité PLC
s’obtient a partir des correspondances suivantes :

0 PLC correspond a 14 Hz et 255 PLC correspondent a 54 Hz.

Enfin, le SR 48 calcule les débits moyens de terre et d’huile a partir de 50
lectures du poids de terre et du débit d’huile espacées chacune de 6s, totalise les
poids de terre dans les filtres et détermine si le poids maximal de terre est

dépassé dans un filtre.

2.39 : Sous-programme 50

Le SR 50 gere les délais sur les niveaux d’huile de la section 800 suivants :

- Délai sur Nh 801 (ON) ;

- Délai sur Nb 801 (ON);

- Délai sur Nb 801 (OFF) ;

- Délai sur Nh 821 (ON) ;

- Délai sur Nm 821 (ON) ;

;,Délai_sur Nb 821 (OFF); , T ’ T
- Délai sur Nb 880A (OFF) ;

- Délai sur Nb 880A (ON) ;

--Délai sur Nh 880B (ON); — - ' ‘ -
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- - Délai sur Nh 880B (OFF) ; 7

“- Délat sur_Nb 88013‘_(OF1-3>)- ;_“ -

- Délai sur Nb 880B (ON) ;

- Délai sur Nh 814 (OFF) ;

- Délat sur Nb 814 (OFF) ;

- Délai sur Nh 887A (ON) ;

- Délai sur Nh 887B (ON) ;

- Délai sur Nh 887C (ON).

Enfin, le SR 50 permet d’observer un délai sur la mesure du vide donnée par le
dispositif PIRA822. Ce délai est le temps pendant lequel le vide mesuré (W937)

est supérieur au vide max. admis (W900).

2.40 : Sous-programme 51

Le SR 51 détermine les conditions générales de fonctionnement de la section
800. Il gere la sélection du mode de marche de cette section (AUTO,
VIDANGE 800, VIDANGE 821 et ARRET).

Enfin, il gere I’affichage des modes de marche de la section 800 en transférant
I’un des messages correspondant a ces modes dans le tableau de mots
W2650[10]. Ces messages sont: « AUTO », « VIDANGE », « VIDANGE
PARTIELLE » et « ARRET ».

2.41 : Sous-programme 52

Le SR 52 permet la gestion des temps T1, T2, T3 et T4, et des compartiments =~ =~~~

(cellules) du désodoriseur 822.
~ Gestion des temps
Le programme deﬂ fer;lplissage et dé \)idange des cellules du désodo-riseurr
consiste en une séquence de terrips qui se répétent a chaque cycle.
Ces temps sont : T1, T2, T3 et T4.
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- T1: Temps de- v1dange d une cellule du desodorlseur par ouverture de la vanne -~
V822 Dx. La valeur en minutes de ce temps est donnee par le contenu du mot |
WREO1.

T2 : Temps de sécurité entre le moment ou le temps de v@déngé de la cellule est
terminé par fermeture de la vanne V822 Dx, et l'ouverture de la vanne de
remplissage V822 Fx pour remplir la cellule. La valeur en secondes de ce temps
est donnée par le contenu du mot W802.

T3 : Temps maximal permis pour le remplissage de la cellule par de 'huile
venant du réchauffeur 821 A et que la vanne V822 Fx est ouverte . La valeur en
minutes de ce temps est donnée par le contenu du mot W803.

T4 : Temps total d’un cycle, ou le temps entre l'ouverture d’une vanne de
vidange V822 Dx et l'ouverture de la vanne de vidange suivante V822 Dx+1. La
valeur en minutes de ce temps est donnée par le contenu du mot W804. Ce
temps T4 est un temps répétitif enchainé.

Le temps T1 commence en méme temps que le temps T4. Le temps T4 doit étre
plus long que le temps T1+T2 mais peut étre plus long que le temps T1+T2+T3.
Le SR 52 détermine le temps TX courant (X= 1, 2, 3 ou 4) en mettant a I'état 1
le bit timeX et charge sa valeur de présélection dans le compteur CX.

Ensuit, a chaque seconde , il incrément ce temps courants tant que sa valeur de
présélectionnée n’est pas atteinte (CX,P).

Enﬁn, le SR 52 permet l'affichage sur le vidéotel des temps TX restants (X=1,

1,2, 3 et 4). En effet, il détermine les valeurs en minutes de ces temps TX
restants et transfére ces valeurs dans les mots suivants :

W2401 : valeur restante de T1.
W2402 ; valeur restante-de T2.
W2403 : valeur restante de T3
W2403 : valeur restante de T4.

Gestion des compartiments
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Le SR 52 gere les états des bité suivants :
- Compn : Mémoire compartiment n (n; 1,2,3, 4,_5 et 6) -

- Lastfn : Mémoire derniére ouverture V822 Fn

- Lastdn : Mémoire derniére ouverture V822 Dn

- Dr880a : Mémoire vidange 880 A

2.42 : Sous-programme 53

Le SR 53 gére la commande des vannes de vidange 822, de remplissage 822,
des vannes vapeur et de la vanne de décharge 821.

Vannes de vidange 822

V822 dl, V822 d2,V822 d3, V822 d4, V822 dS5 et V822 d6.
Vannes de remplissage 822 N
V822 f1,V822 2, V822 {3, V822 f4, V822 f5et V822 f6.
Vannes vapeur

V822 t1, V822 t2, V822 t3, V822 t4, V822 t5 et V822 t6.
Vanne de décharge 821

V821 d.

2.43 : Sous-programme 54
Le SR 54 gere les €tapes du vidange de la section 800.

2.44 : Sous-programme 55 _ |

Le SRI 55 gére les étapes de fonctionnement du réchauffeur d’huile 821 A.

Ces étapes sont :

- Attente ; : - 7 i , = T T e
- Remplissage ; o

- Chauffage ;
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- Agitation au moyen deS'courormeé*d’injee’tion de vapeur vive installées dar_ls
le fond de I’appareil ;

- Vidange dans une cellule du désodoriseur .

Enfin, il teste si la température du 821 A est supérieure a la température de
travail (bit B235: T 821 ok) et commande les vannes de |’échangeur 821X :
ouverture simultanée de V821x 2 et V821x 3 et fermeture de V82]x 4 ou

fermeture simultanée de V821x_2 et V821x_3 et ouverture de V821x_4.

2.45 : Sous-programme S6

Nous avons décelé des erreurs dans ce sous-programme.

La premiére concerne le début du sous-programme ( a la ligne d’étiquette TOP)
dans lequel figure uniquement I’instruction « RET » qui signifie « retour sous
programme ». L’exécution de cette instruction entraine une sortie du SR 56 et
un retour au programme principal sans effectuer aucune autre action.

La deuxieme concerne |’instruction se trouvant a la ligne TOP +11. Le
temporisateur T72 doit étre utilisé pour déterminer la durée de soufflage a I’aide
de la vanne VN3.

La troisieme erreur concerne les instructions se trouvant aux lignes TOP +28 et
TOP +29. En effet, ces instructions devraient permettre érla vanne VN7 de
s’ouvrir pendant 30 a 45 pour souffler la conduite aprés la pompe P899.Ainsi
elles devraient €tre : o

! IF RE(N7) THEN W851—— T82,P ; PESET T82 ; START T82

" |IF N7.T82,D THENRESETN7 ~ |

Sans ces erreurs, Le SR 56 gere les €tapes du vidange des postes situés en aval

- du désodoriseur 822 . En effet, il commande les vannes VN1, VN2, VN3, VN4, -

VNS5, VN6 et VN7 pour le soufflage intermittent des circuits avec de [’azote. -
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2:46: Sous-programme 57 SRR

| Le SR 57 gere prinéipalement I'état du bit intermédiaire B237 : T-rf 880b _
(température de refroidissement a 'eau).

Il met a I'état 1 ce bit lorsque la température de 'huile dans la partie 880 B est
tres élevée suivant le signal envoyé par la sonde de température installée dans la
cellule ou encore lorsque la température relevée par le controleur TICR V880 W
est supérieure au seuil préréglé. Ceci peut arriver, par exemple, lors du vidange
de l'installation ou lorsque la pompe P 801 est arrétée. Ainsi, I'état 1 du bit B237
est utilisé dans le SR 61 pour mettre en marche le refroidissement a I'eau dans la
partie 880 B par la commande d’ouverture de la vanne V880 W.

Par ailleurs, SR 57 met le bit B237 a I'état 0 lorsque la température de I'huile
dans 880 B n’est pas trés élevée. Ainsi, 1'état bas de ce bit est utilisé dans les SR
61 et 64 pour commander respectivement l'ouverture de la vanne V880B-D1 et

le fonctionnement de la pompe P 880.

2.47 : Sous-programme 60
Le SR 60 gere ia commande des pompes P801 et P834 et des vannes V801F,
V808AG et VBE1AG.

2.48: Sous-programme 61

Le SR 61 permet la commande des vannes suivantes lors du vidange de 1’aval
du désodoriseur 822 et de [’échangeur 821X : V880ADI et V880Ab2
simultanément, V80T, V880BDI, VS880AD3, V824Dl et V824D2
simultanément, V887A, VE880B1 et V880B2 simultanément, V880B3 et
V880B4-simultanément et V880W et V832D simultanément.

2.49: Sous-programme 62
Le SR 62 permet la commande des vannes suivantes : V881B D1, V881B D2,
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V816, V816D, V881CD, VN4, VNS5 et VN6 simultanément, VNS8,-V887CD et = — g
V899D2.

2.50: Sous-programme 63

Le SR 63 gere la temporisation , au démarrage, de ’ouverture de la vanne
V881A D2pendant une (01) minute pour permettre la désaération de
I’échangeur 881A.

[l gére également la commande des vannes suivantes : V880A D4, V880A DS,
V881A F1, VE81A F2, VEBOA D7 ; VBROA D8 ; V821 3; V821 1, V821 2
et V821 F simultanément ; VS1 et VS2.

2.51: Sous-programme 64
Le SR 64 gére la commande des pompes P880, P881 et P899, du frigo 811 et
des vannes V899 D1, V812W, V841X et V841A.

252 ; Sous-programme 65

Le SR 65 permet de commander le réservoir de pesée 887B dont les trois phases
du cycle de pesée sont :

- Ouverture de la vanne V887A_D et remplissage du réservoir de pesée 887B.

- Fermeture de la vanne V887A D lorsque le poids requis est atteint, suivi du
pesage exact apres repos avec enregistrement.

- Vidange du réservoir de pesée.
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‘CONCLUSION ET RECOMMANDATIONS

L'étude du programme de communication entre l'automate et le vidéotel a
permis d'obtenir des explications assez détaillées de presque tous les sous-
programmes qui le constituent.

La description de l'existant a, par ailleurs, permis de bien comprendre le

process, les coupleurs de communication (TSX AEM 41x et TSX SCM 21) et le

vidéotel.

Par ailleurs, la recherche de logiciels, pour la mise en place d'une supervision
par_ micro-ordinateur du 'p-rocessus de rafﬁnage, a per;'riis, d'apres les docurﬁér;ts
montrés dans I’annexe E, de retenir les logiciels suivants:

- MMX et MONITOR 77 développés par TELEMECANIQUE;

- INTOUCH développé par INTOUCH;

- PCVUE développé par ARC INFORMATIQUE ;

- RSView32 développé par ROCKWELL AUTOMATION. Ce logiciel existe

sous 4 versions de bases de données de points :
- RSView32 150: pour applications de démarrage ;
- RSView32 300: pour petites applications ;
~ RSView32 1500: pour applications moyennes ;
- RSView32 32000: pour applications importantes. .
Les prix datant de 1997, des version RSView32 ?'3-00-7points, 1500 'point>s' e-tr
32000 points sont donnés ci-dessous :
- RSView32 300 :2 170000 FCFA ;
- RSView32 1500 :4250 000 FCFA ;
- RSView32 32000 : 5490 000 FCFA.
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Pour permettre au personnel de réglage et de maintenance d'avoir une meilleure

maitrise et compréhension du programme de communication entre le vidéotel et

I'automate, nous leur faisons les recommandations suivantes:

- Essayer d'améliorer, d'approfondir les explications des sous-programmes

surtout ceux de communication (SR 0 a SR 18);

- Utiliser les explications des sous-programmes pour effectuer le diagnostic

lorsqu'il y a probléme de communication entre I'automate et le vidéotel.

- Enfin, pour pouvoir faire un choix judicieux de logiciel de supervision, nous

recommandons la demande des informations suivantes aux entreprises
TELEMECANIQUE, INTOUCH, ARC INFORMATIQUE, LOGIQUE
INDUSTRIE et ROCKWELL AUTOMATION : -

les noms et versions de leurs logiciels de supervision ;

les prix de ces logiciels;

leurs caractéristiques;

les configurations matérielles conseillées (celles des micro-
ordinateurs),

et les indications concernant l'utilisation ou non de clefs matérielles

pour l'installation et l'exploitation de ces logiciels sur P.C.
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ANNEXE -A :

1.

Exemple d’utilisation
du coupleur TSX SCM 21
en émission/réception
- Full-Duplex ‘

2.
Bits tout ou rien (TOR) et régistres
pour le dialogue entre un programme

utilisateur d’un automate et
un coupleur TSX SCM 21
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4.6 Exemple d'émisslon/réception Full-duplex : _Exemple d’'émisslon/réception Full-duple)ii E .
Le iprogramme cl-aprés donne un exemple de commande pour un ‘ CONFICURATION :' CONSTANT WORDS |,
dialogue Full-duplex. CW NB CONFICURED : 500 i
i . : )
\ , . - - CONSTANT VALUE CONSTANT VALUE
Organisation’ . CW32 =i'0802" CW4B =H'1802"
: inci 5 i are I'envoi de la conliguration sur cwWi3 =H'9600' CW49 =H'9600'
Le programme principal (tache maitre) gere ) tte voie =
i leur d'adresse 02 et autorise le dialogue, sur celle . CW34 =0 CW50 . =0
la voie 1 du couple . W35 =H'0011" cHS1 =H'0011"
__________________ f e CW36 =0 CW52 =0
°c Init SCM.02 a la mise sous tension. CcWl7 =0 CW53 =0
° (B125 -»voie 1) CWi8 =0 CWS4 =0
° | IF SYO+#SYl THEN RESET B125 cW3l9 =0 : CWSS =0 ',
Mise sous ° . : CW40 =0 CW96 =0 1
o cH41 =0 cWs7 =0 ‘
tensson . .
" ° < Configurat_ion‘ls)(l:ﬁ 02. voie l si CH42 =0 CWS8 =0.
e module, disponible. . CW43 =0- ‘ CWS9 =0
Demande de ° | IF NOT B125.1W2,0,3 THEN CALL SR1J Whh o
' o
conlguration | \
| . o I ‘ . .
K ° < Appel sous programme de dialc;gue Contiguration (sous-programme 17)
; ‘ ° =emissionj SR7=reception . ' . ¥ ‘ ' .
Autorsation o . (SR5=emissioni RS AL SR7 Le lancement de la configuration s’effectue, par mesure de précautions, a
dialogue | IF B125 THEN CALL SR3j ; o T :
o chaque reprise secteur. Celui-ci sera géré par le SR17, La lable de configu-
o - rationestimplantée a parlir de CW48, selon les valeurs définies ci-dessus.
o .
| UEOP e ™ B
; début . <% SR17 gerant la marchedelavoie 1
: . . duSCMZ1lxy (adresse 2)% ;
Détini blocs textes : i S ¢ Y ‘ ‘
Détinitlon des blo ) : - - ° < TXTlestutilisépourl'emissiondes
TXTO - réceplion, . : parametres de la configuration
G TXTE > conﬁg}lfa"?"- o < Si le module est hors service :
. TXT7 — émission. | Module o quitter ici.
3 e eieeeeeaan 1 nors service 21 IF IW2,0,8 THEN RESET Bl25;RET
;_éaﬁl;[_édé;{-;(;ﬁ, TEXT °< En:woidesd(on'néesc!’egonfigu;a;ion avec
° TEXT BLOCKS N : 20 © '’ . Envoidel ° timeout. (timer 7=0.5 sec
% NUMBER OF configoration °| IP NOT Bl26 THEN RESET TXT7;
. M L c ' v °  RESET TXTO; RESET TXTl;
o TXTi NETWORK TYPE e AoRER iy o ° CW4BI9] - W1260(91; EXCHC TXTI;
19 ! TS H'0201' 4 h'0007' Compre L I ¢ SET B126;
. 0 LOCAL , CPL DIR Wl000 \ "1 1'0040" rendu OK ° S 7. D PRESE - .
: .’ CPL. DIR  WI1260 0 H'0201 never .T1,P3PRESET T7; START T7;
o 1 LOCAL = cI 0 S [ : RESET B127
o . e eeanne . vereens s reeeees RAZ ° < Compte-rendu positif ? .
1o 7 Local cPLL DIR  W2510 0 W'o201’ 0 170007 requete en cours o | IF TXTL,D.TXTL,V=254| THEN SET B125;
""""""""""""""""""""""""""""""""""" T I T o RET
M ——— - ° v
l Préparation o < Pasdelreponsedelavoie:alorsRAZd'une
Deéfinition des mots constants : ' relance ° requéte éventuelle en cours.
' Les parametres de configuration sont définis en mots constants de CW48 configuration o ! 1IF T7,D.NOT B127 THEN SET OW2,1,9;
: AR ; . : o  SET OW2,1,A;SET BL127;RET '
3 CWS56, selon les caractérisliques suivantes : L
format des caractéres : 8 bits sans parité, <« ||o< Fin RAZ voie et nouvelle tentative
- 2 bits de stop. o de configuration
‘ ‘ Q ) .1 IF B127 THEN RESET OW2,1,9;
i transmission : 9600 bauds. el RESET OW2,1,A;RESET B126;RESET B127
vitesse de . . ° » i _
' 1 gestion du "back-space” ' fin o | EOP o

jon de "XON-XOFF" a I'émission. ) ) iy
] gestio ' Nota: . OW2,1,9 estle bit de commande RAZ requéte émission/réception.
I . OW2,1,Aestle bit de commande RAZ requéte émission,
. I'action de ces bits RAZ est effective sur front montant.
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Exemple d'émission/réception Full-duplex (sulte)

Emission (sous-programime 5)

Le SR5 gere I'émission. Celle-ci sera sans temps envelopgfe el assuree
par ie bloc texte TXT7.

La table d'émission (a partir de W2510) comprend :
les deux premiers mots (de valeur 0), soit 4 oclets,
les caracléres a emelire. :

Les caracléres a émiclire et leur nqmpre (contenu dans W111) seront
laissés a l'initiative de'I'opérateur et gere par le SR8.
B128 sera la commande d'émission.

° ¢ CommunicationSCHM 21 (f'ull_-duplex)
Utilise TXT7 pour l'emission.

Demande
d'émnsion
N D
Appel SR8
infos § émettre

o

o

°

o < Emisnion (code 7)-(SR8: préparation
o du message a émettre)

o)} IF B128. TXT7,D THEN

° 0—»W2510( 2] ;CALL SR8 4+W1L1>TXT7,L3
° EXCHG TXT7;RESET B128

°

°

E€mission
message

Réception (sous-programme 7 ,

! sre la réception d'un message de 5 octels (W1131) dans un
: taemﬁszn%zloppe de 1?) secondes (W1130). i_EIIe sera eﬁegluee par {:/F(I)gg
lexte TXTO. Les caractéres seront regus a partir de I_adressr? 90
(définie en conlfiguration). L'analyse du message est a la charge
"I'ulilisateur qui I'implantera dans le SR9.

° < CommunicationSCHZl(full-duglex)
°  yUtilise TXTO pour la reception.
| ]
Réception } °
encours ' o
T ° ¢ Requéte réception de 5 octets.
ot °{ [F TXT0,D.B129 THEN
1 men . ,
‘ bloc reste 0 : B'100'—W113055->W1131;EXCUG TXTO;
°  SET BI129
o < Attente (fin de reception.
Finde o | IF NOT TXTO,D THEN RET
téception “ o
]
o
o < 5 octets requs. ,
(SR9 : anal/se du message regu
. | IP [TXTO,V=0) THEN CALL SR9;SET B129
Appel SR9 ° .
analyse message °
i °
‘ ° < Temps enveloppe ? .
Tratement o | IF [TXTO,v=253) THEN SET B129
temps ° f
enveloppe o
: — 1}
' °ygop

et = B

Détinitlon des bits tout ou rlen

L'interface tout ou rien des coupleurs TSX SCM.. permet au programme
utilisateur de geérer les transmissions mises en oeuvre sur chacune des

voies. .
Elle est consliluée par :

8 bits d'entrée : Ixy.8 a Ixy,F :
ceux-ci reflétent I'état des signayx d’entrée des
adaplateurs de ligne. !

8 bits de sortie :  Oxy,0 a Oxy.7,

ils permettent de positionner a i'‘étal 0 ou 1 les
signaux de sértie sur les adaptateurs de ligne.

En ontréo comma eon sorlie les 4 promiers bits sont atfectés a I'adaplateur
dquipant la voie 0, los 4 bits suivants a celui de la VOIE 1.

La signification des bils T.O.R. est particuliére a chaque type d'adaptaleur.
Certains de ces bils ne sont pas uniquement recopiés par le coupleur,
mais agissent de fagon direcle sur le fonclionnement de'la voie.

On trouvera ci-apr'esjpour chaque type d’adaptateur, I'affectation de ces
4 bits d'entrée/sortie ainsi que leur incidence sur le fonctionnement.

L'état O logique ir‘mdique un signal aclif ‘alors que I'élat 1 logique indique un
signal non actif.

Adaptateurs SCA1 et SCA3 : les signaux CTS (prét a émetire) et CD (dé-
tection de porteuse) sont gerés par le coupleur. Les autres' signaux dis-
ponibles sont a prendre en compte par le programme utilisateur.

De méme le signal RTS est géré automaliquement par la voie.

Adaptateur SCA1 (RS 232 C 6 signaux)

Bits de sortie O _—L_L—1] ow [_—]

DTR = connecler le poste de données.. . }
Ce signal de sortie n'agit pas sur le fonctionnement de la voie el sera

ulilisé pour la commande du modem (ou du périphérique) raccordé sur
I'adaptateur.

: (2] 2 %) 8
Bits d’entrée | |/] o |//| crs J

CTS = prét a émeltre’

I'état logique 1 (signal non aclif) sur
cette entlrée bloque le circuil,
|d’émission.
CD = détection porteuse : +I'élat logique 1 (signal qon aclif) sur
" celle entrée bloque 'le circuit de
réception. :

Lorsque ces signaux ne sont pas cablés, des résistances de rappel
incluses dans l'adaptateur leurs imposent I'état logique 0.

29
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Détinition des blits tout ou rlen

Adaptateur SCA2 (boucle de courgnl)! . .
I Lo ' " Coen 5N a0

v [Zl/l/le]

= ylilisation en multipoint,
= utilisation en point & point.

. Bits de sortie O

L'élal de ce bit inverse la logique du circuit de réception de Ia poy_cle de
‘ courant. Ce bit devra élre positionné par le programme suivant I'utilisation
¥ i deifa boucle de courant en-point & point ou en multipoint.

3 | - (A T e

Bits d'entrée I
Ce bitestlimage du bitde sortie PSR.

Adaptateur S|CA3 {boucle de courant}
‘ ' 0 612 s 40

‘ ; l DSRS l DR [Z

. DTR = connecler le poste de données

Ce signal de sorlic n"agit pas sur le lonclignnemgnl de la voie el sera

utilisé pour la commande du modem raccordé sur I'adaplateur.

0 =la voie fonctionne a la vitesse
configurée.

1 =la voie fonclionne a la vitesse
conligurée divisée par 2.

o |
Bits de sortie O | !

DSRS = sélection de débit binaire

L$rsque e modem utilisé offre cette possibilité, ce signal permet de
fonclionner a vilesse réduite lorsque des erreurs de transmissions
répélées sont détectées.

N L
[ds) ’]’ DSR r s

Bits d'entrée |

CTS = prét a émelire I'état logique 1 bloque le circuit

d'émission. _
DSR = posle de données prét . pas d'incidence sur le fonction-
| nement de la voie. o
CD = détection porteuse rétat logique 1 bloque le circuil de
réception. _
Rl = indicatcur d'appel pas d'incidence sur le fonction-
' nement de la voio.
Attention : Lorsque ces signaux ne,sont pas utilisés, its sont tous

rappelés dans {'adaptateur a prétat 1 les circuits
f d'emission et de récept{on sont en consequence bloqués.

'Adaptateur SCA4 (RS 422 A/RS 485)

: i 0 fatransmission. La
Cet adaptateur ne possede pas de S|gnagxfie controle de 5
validation émetteur utilisé en RS 485 estgeree par le protocole _ahp_ de passer
I'émetteur en haute impédance, de [agon transparente pour Vulilisateur.

' Adaptateur SCAS (RS 232 C - simplifiée)

" mats uniquement les lignes émission el réception.

|

! Cet adaptateur ne posséde pas de signaux de controle de la transmission,

5.2 Définition des mots registres

Description

. i '
L'interface registre des coupleurs TSX SCM... comprennen :

des registres d'entrée :

Ces mols d'élats accessibles 'en leclfure uni-
quement, caracterisent le fonclionnement du
coupleur et de chacune de ses voies.

des registres de sortie : Ces mots accessibles en écriture et en lecture

permeltent d'effectuer des commandes d'acquit
etderemiseazérodes échanges sur les voies.

Registre d’entrée IWxy,0 (TSX SCM 20, 21 et 22)

Bit Fonction

Explications.

. 0  non affecté !
' 1 non affecté
2 RAZ en cours Remise a zéro du systénie message en cours sur les deux
voies du module :
3 Modute Indique la lin des auto-tests communs et spécifiques
disponible donc la disponibilitée du modula.
4 Delaut géneral Ce bit passe a I'élat 1 sur présonce d'un défaut quelle que
soit son origine : il réalise la fonction OU des bits 5-6-7-
a |
. . . . A .
5 Défaut bloquant Défaut de la méroire RAM extension du module
6  Défaul coupleur Défaut lors des auto-tests des liaisons séries du coupleur,
‘.w N qui sont déroulés a chaque mise sous-tension.
7 Délaut Défaul lors de I'exécution d'une requéte sur I'une ou
application {'autre des voies du coupleur : !
erreur de parité en réceplion, dépassement de time-oul,
absence d'écho, écho incorrect, elc... I
8 Daéfaul bloguant Délaut RAM ou REPROM ou logique interne du coupleur. Ce
~ défaul provoque un blocage permanent du coupleur et
nécessile son remplacement. Le. voyant F en lace avant du
module visualise cet état
9 Coupleur en Lors de chaque ,mise sous-tension le coupleur déroule
auto-lests une séquence d'duto-lests signalee par ce bit.
* Durant celte phasa le coupleur non disponible ne peut pas
awre programme ;
T
A__ nonaflocté i
8 Module non Ce bt ost & Fotat 1 lorsquaucune dos voies n'est con-
configuré figurée. L'état 0 indique qu‘'au moins une voie a 6té
conligurée.
C  Module en Une requéte est en cours d'execution sur l'une ou l'autre
| RUN des voies.
‘ Réserve
. E  non alfecté '
t ) F  non affecté i
L d
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Détinition des mots registres

o |
Registre d’entrée Iwxy,1 (TSX SCM 20)

Ce mot contient des informations sur I'élat de chacune des voies.

Blt Fonction Explications,
0 non affectd i

g si i l te d'une requéte).
i N/STOP ' 0 sila voie est en stop (attent " €
1 ?clie 0 ;.1 si la voie est en run {exécution d'une requéte)

2 Emission/Reception  Ce bit n'est significalif que si_la vo_ie est en RUN.
"voie 0 " .0 sila voie est en cours delre_ce!)hon
1 si la voie est en cours d'émission

li tion 0 si la voie n'est pas con(igurét_a )
2 S:i: Igura “ 1 sila voie est contigurée (chaine de caractéres) .
4 Code adaptateur Le type de I'adaptateur équipant la voie est codé sur cas

e0 3 bits : : .
' 2 vore 0 ' 001 = adaptateur SCA1 (RS 232 C - 6 signaux)

010 = adaptateur SCA2 (boucle de courant)

101 = adaptateur SCA3 (RS 232 - modem)

011 = adaptateur SCA4 (RS 422 NF\_S 455)

: " 000 = adaptateur SCAS (RS 232 C simplitiee)

' * ‘111 = pas d'adaptaleur

'7 Repli CPUF ‘Ce bit commun aux deux voies, indique a !'élal'l que l_e

" coupleur n'arrive pas 3 wranstérer les données d'une voie
‘vers la mémoire automate (délaut processeur automate,
aulomate ou tiche en stop ...)

8 non alfecté

-
L [

9 ' RUNISTOP idom bil 1 pour voio 1
voie 1

A Emissionréception ' idem bit 2 pour voie 1

" voie 1
B Conliguration ‘ " idem bit 3 pour voie 1

I voie |
C  Code adaptateur  _idem bils 4-5-6 pour voie 1
D Vol
E : .
F  Repli PWF Ce bit est commun aux 2 voies.

Aletat 1, il indique une reprise secleur mais n'est présent
que pour information. ] ) |

Sa remise & zéro (par OWxy1,F) est nécessaire pour a
prise en comple de nouvelle reprise secteur.

Registre d’entrée IWxy,1  (TSX SCM 21 Full-duplex)
" Seuls les bits suivants différent de ceux du module TSX SCM 20 :

Bit Fonction ~ . Explications \ —
o1 i i i P, (attente d'une requéte).
RUN/STOP Voie 1, 0 sila voie estien STO tent ; ¢
o réception . I 1 si la voie est en RUN, (exécution d'une requéte)
y i i i P, (attente d'une requéte).
RUN/STOP Voie 1 0 si la voie est en STO ent "
A émission 1 si la voie est en RUN, {exéculion d'une requéte)

Définition des mots registres '

Registre d'entrée IWxy,2 (TSX SCM 21 Full-duplex) .
Débordement IWxy,2,0

Seul le bit 0 de ce mot est ulilisé. Le passage de 0 a 1 de ce bit signifie'
. que I'on a regu un nouveau caraclére alors que le buffer de réception était

k plein. Ce caractére est alors perdu, mais il sera néanmoins recopié dans
w le registre d'entrée IWxy,3. ! .

Ce bit estremis a 0:
sur front montant du bit OWxy,1,8 (RAZ débordement),

lors d'une remise a 0 du buffer de réception, (mise a 1 du bit OWxy, 1,B),

lors du traitement d'une requéle écriture/lecture, |
lors d'une reconliguration du module,

lors d'une remise a 0 du systéme do message, (mise: a 1 du bit
OWnxy,0,2). )

Registre d’entrée IWxy,3 (TSX SCM 21 Full-duplex)

Dernier caractére regu

Ce regisire contienl le dernier caractére regu, méme lorsque le buffer de
réceplion es! plein.

|
Ce regislre est initialisé a 0 :

lors du traitcment d’'une requéte écriture/leclure,
lors d'une reconliguration du module,

lors d'une remise a 0 du systtme de message, (mise' a 1 du bit
OWxy,0,2).

Registr'e d'entrée IWxy,4 (TSX SCM 21 Full-duplex)

Nombre d’'octets rec;h

Ce registre indique le nombre d'octets contenus dans le buffer de
réception (entre 1 et 256). ll est incrémenté chaque fois qu'un nouveau
caractére est rangé dans le buffer. il est mis a jour & chaque requéte
lecture. :

+
Ce registre est initialisé a 0 : :

lors du traitement d'une requéte écrilure/lecture,

lors d'une remise a 0 du buffer de réceplion (mise a 1 du bit Ony,l .B),
lors d’'une reconfiguration du module, '

. lors d'une remise a 0 du systéeme de message, (mise a 1 du bit
© OWxy,0.2). : .

I Remarque : Si I'écho réceplion est configuré, la réception d'un caractére back-

space (code ASCII H'08") entraine la décrémentation de ce registre.

'
V
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Définition des mots registres

e 1

Fiegisnre de sortie OWxy,0 (TSX SCM 20, 21 et 22)

RAZ messagerie OWxy,0,2

: i ilisé ise a 1 de ce bit permet d'eftectuer
I le bit 2 de ce mot est utilisé. La mise a !
g?ruemise a 0 du systéme de messagerie sur les deux voies du module.

Registre de sortie OWxy,1 T (SX SCM 29)

Bit Fonction Explications

non alfecle

3 ' éta en cours d’exéculion,avec
hange Stoppe et annule fa requé K lion,av
\F/‘c?iez ;C o fa perte des données s’y rattachant. Doil élre suivie d'un
RESET du bloc texie

EEESp

non allecto

non altecte

non allecté

non affecté

non affecte

non affecte

non allecté . '
RAZ échange |,  idem bit O pour voie 1

voie 1 .

non affecté
nan alfecté
non affectd
non affecte [
non affecté |, !

Acquit PWF

VliENOU B LN

Acquittement (non obligatorre) du repli aprés L‘Jnf)' coupure
tension sur 'automate (repositionne IWxy,1,F a I’état 0).

TTMIMOoOd P

[l

Registre de sortie OWxy, 1 (TSX SCM 21 Full-duplex)

Important’ |

Seuls les bils suivants diflérent de ceux du module TSX SCM 20 :

Explications _

permet a remise a 0 du bit signifiant que I‘c.:)n a requ un
nouveau caractére alors que le bulfer de réception était
plein, (IWxy,2,0)

permet la HAZ d'échange sur une requéte lecture ou
acriturefleciure e
permet fa RAZ d'échange sur une requéle lectura
la mise a 1 de ce bit permet 1a remise a 0 du buffer de
réception. |

Bit Fonctlon
8  RAZ débordemesnt

9 RAZ échango

A RAZ échange
B RAZ bufler

i ' 5ali i scifique (Full-duplex,
dules TSX SCM, réalisant une fonction spéci i
- g?or:s'cn;emrgo‘:asus% protocole PYROMAT®, UNI-TELWAY...) peuvlem Delrr]e
également conligurés pour étre ulilisé en chaine de caracléres Hél&dgg ex. Dans
ce cas, les mots registres sont identiquas & ceux du module TSX S .

La romise 3 0des bils d'acquil ou de RAZ est a la charge du programme utilisateur.

L

6.1

Auto-tests 4 la mise sous-tenslon

Auto-‘lesl de fond

Auto-tests

A chaque mise sous-tension le coupleur TSX SCM déroule une
séquence d’auto-tests, comprenant :'. r

le test de toutes los mémoires RAM associées au microprocesseur,
la vérification de la checksum du micro-programme du coupleur,
le test de toute la logique el de la mémoire partagée lui permettant

d'échanger des données avec le processeur de I'automate.

Détaut bloquant : Co
Tout défaut résultant de ces tests est enregistré dans le bit Iny.o.é.
(détaut bloquant). Celui-ci est signalé par fe voyant F silué en face

avant et place le coupleur dans un éta( de blocage permanant,

pour chacune des voies, le test 5'{7 """""""
des lignes émission/réceplion est eausyion] 1 >
effectué par 1cbouclage de H
celles-ci en sortie de I'UART .

(adaptateur non inclus), Adaptateur

de ligne

pour 1a voie 1 uniquement, il y a |
un test des signaux de contréle
par rebouclage suivant le méme

principe : DTR avec CD et RTS técepfon ,
avec CTS: S 3

Détaut coupleur :

L |

Un défaut lors de ces tesls est signalé par le bil IWxy.0,6 (défaut
coupleur) mais n'entraine pas de blocage du coupleur,

Le bit delaut Ixy.S est a I'état 1 lorsque Fun des bits IWxy,0.6 ou
IWxy.0.8 est a I'étal 1 ; '

Nota important : Durant toute celte phase d’auto-tests e programme
utilisateur ne doit pas accéder au coupleur : les bits
IWxy,0,3 et Iwxy,0,9 signalent cet état. !

Les tests de checksum du programme, et des RAM du coupleur se
déraulent en permanence durant les lemps morls. lis sonl transparents a
l'utitisateur et ne perturbent pas le fonctionnoment du coupleur.

En cas d'anomatie, un défaul bloguant est généré avec les mémes
consequences que celles décrites précédemment.
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ANNEXE -B :

Fonctionnement et configuration

des coupleurs
TSX AEM 411 et 413

Exemple d'utilisation du coupleur
TSX AEM 413
Avec automate langage PL7-3
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2.1 Structure matérielle

. @ la mesure de la voie s'effectue apres

Le synoptique ci-dessous décrit la structure matérielle des coupleurs TSX AEM 41.

Acquisition i Amplifi- : Conversion i Traitement  Echanges
i cation :

g B
Vi ; ;
Interface| ™9
U.C |€>» bus U
V2 ; E <am s
V3 AN

Acquisition '
Elle s’effectue par chaines a relais (transfert capacitif) :

@ la capacité se charge a la tension T—_' T\——T

délivrée par le capteur, ©)
S

I'ouverture des contacts cét?'capteur capteurs mesures
et leur fermeture coté traitement.

'Ce principe permet I'isolement gélvanique T@ I T

| “entre voie, et entre voie et traitement.

S

Amplification
Elle assure une dynamique d’ entrée de:

+-10V TSX AEM 4 11
+/-50 mV TSX AEM 4 12 |
+/-1V TSXAEM 413 : :

Conversion analogique numerlque ,

Elle est réalisée par un convertisseur analogique numérique a intégration double
rampe. Un dispositif d’auto-correction garantit la-précision et la stabilité de la mesure par
la correction automatique : ‘

. des erreurs d'offset, .

. de§ erreurs de gain,” - .

. des dérives en température et en vieillissement.

'

Traitement
L’unité de traitement réalisée aiitour d’'un systéme a base de microprocesseur transforme
les valeurs numériques issues du‘convertisseur en valeurs exploitables par I'utilisateur,
dont les caractéristiques dépendent de la configuration choisie.

) - .

| .

Echanges avec le processeu)r de l'automate

L'interface bus assure les echanges avecle’ processeur de l'automate : transmission
des mesures, réception de la conflguratlon

N

Fonctionnement 2

2.2 Structure logicielle

2.2-1 Généralités )

La structure logicielle des coupleurs TSX AEM comprend deux parties :

. une partie commune : identique sur tous les coupleurs intelligents, elle gére les
échanges avec le processeur de I'automate,

. une partie spécifique : elle assure le séquencement, le traltement des mesures
(logiciel application) et les tests.

Auto-test
initial commun |

4

Auto-test Auto-test de Auto-test de Interpréteur Echanges
initial fond spécifique fond commun de requétes standards
HASSZPE // ras
SEPISE
Logiciel '
application o

Logiciel spécitique I Logiciel commun aux coupleurstintelligents

Structure loglcielle d'un coupleur

2.2.—2 Echanges avec le processeur automate

Le Iog|C|eI assure |la gestion des interfaces standards :
interface tout ou rien pour la transmission des informations de depassement de'seuils
et de synchronisation,

. interface registre pour la transmission des mesures,

. interface message pour I'écriture de la configuration, la lecture des chaines de bits
défauts... '

2.2-3 Traitement des mesures (logiciel application) -
Ce logiciel assure le traitement des mtsures (linéarisation, calcul d' afhchage) confor-
mément a la configuration regue :
. vitesse et mode de scrutation des voies,
. traitement logiciel associé a la voie :

- déclaration du capteur ou de la gamme d'entrée,

'~ test de continuité,

'- traitement associé a la voie,

- calcul d'affichage (expression de la-mesure). . i

1R
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=TT

b e o S e er A ) A e

Declaration de Traitement Calcul

la, .gamme associé d'affichage
Valeurs phy5|que ou ala voie Mesures
numériques g!ectlrigue - 92 ter)‘séign exploitables

. entrée . - en uni

aprés Racine carrée E> physiques: par
conversion g 4q Linéarisation «C bar,... programme
analogique | 4.20 mA Correction - en unités nor-
numeérique | TC type J de soudure malisées %,...
' Pt 100 froide

Ces auto-tests effectuent un contr@le permanent du fonctlonnement du coupleur et des
tapteurs qui lui sont connectés.

2.2-4 Cadencement des mesures

La durée d'acquisition de la mesure d’'une voie est de 100 ms, ce temps est utilisé par
lachainé de mesure pour mesurer la grandeur analbgique d'entrée, le zéro volt, la pleine
échelle et effectuer les auto-corrections nécessaires.

Pour l'utilisateur, le temps d'acces a une nouvelle valeur de la mesure ne peut donc étre

“inférieur & 100 ms (400ms pour les coupleurs TSX AEM 412).

! . . . ’ . -
Pour permettre un échantillonnage a la fréquence maximum sur une des quatre voies,
I'utilisateur a le choix entre cing modes de scrutation.

Mode 0 !

Ce mode travaille exclusnvement sur Ia voie O (les.autres voiesn 'étant pas utilisées) et
enchaine les mesures de la fagon suivante :

." VO VO VO VO Attente VO VO VO VO

3 Il ' 1 N % 1 boormeeane 1 { ! ! 1
Ll K T T

'100ms 100ms 100ms 100ms

Période de scrutatior programmable de '4: a 32000 (x 100 ms)

Les mesures sont effectuées par groupe de 4 sur la méme voie et la période est
programmable de 4 a 32 000 centaines de millisecondes.

période : ===> 1 mesure toutes les 100 ms,

période : 32 000 ===> 4 mesures toutes les 3 200 s.

Mode 1 a3

Ces modes sont identiques au mode 0 sur les voies 1, 2 ou 3.
Mode 4

Vo V1 V2 V3 ‘Attente . © VO Vi V2 V3

I : I 1 X 1 T 1 -} i
LI T T LI T T T 1

'1 00ms 100ms 100ms 100ms v

'
i |
T

Pénode de scrutalion programmable de 4 a 32000 (x 100 ms)

¢

N

™

I

Fonctionnement 2

Les quatre voies VO, V1, V2, V3 sont acquises dans cet ordre et la période est
programmable de 4 a 32 000 centaines de millisecondes. Si dans ce mode, une des
voies est inhibée, sa mesure est remplacée par une attente de 100 ms et e cycle n'est
pas modifié.

Nota :

Le choix de la durée maximale pour la période de scrutation a pour effet d’ augmenter la durée de
vie des relais de la chaine d’acquisition. .

Le coupleur TSX AEM 412 ne fonctionne que suivantle mode 4 : acquisition successwe des quatre .

voies (temps d'accés minimum : 400ms)
I

2.3 ' Traitements proposés

2.3-1 Controle de dépassement de gamme

La gamme d’entrée définit : soit les limites normales de fonctionnement du capteur
connecté en entrée, soit directement le type de capteur connecté en entrée.

La déclaration de la gamme d’entrée a 2 fonctions principales :

. le positionnement des bornes de détection d’erreur, dont le role est d'assurer la
détection des dépassements de gamme,

. la deflnltlon du mode d'affichage «gamme d'entrée» (voir chapitre 2. 3 4),

Le tableau suivant donne les gammes d'entrée p0551bles pour chaque type de
coupleur.

v

Numéro de gamme  TSX AEM 4 11 TSX AEM 4 12 TSX AEM 413

0 -10/+ 10V - 50/+ 50 mV 1+ 1V,

1 -5+ 5V Thermocouyple typeB  0/1V

2 0/10V Thermocouple type E 0,2/ 1V

3 2/10V Thermocouple type J _ Sonde: Pt 100 (°C)
4 0/5V Thermocouple type K Sonde Pt 100 (°F) .
5 0/2v Thermocouple type T - '

6 04/2V Thermocouple type R - .

7 0/20 mA() Thermocouple type S - ¥

8 4/20 mA(") #*0/50mV -

(*) Pour les deux gammes d'entrée en courant, ['utilisateur doit placer une résistance de 100 ohms '

(0,1 %) 'dans le bornier de raccordement.

~
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2.3-2 Extraction de la racine carrée (TSX AEM 411 et TSX AEM 413)
Les coupleurs TSX AEM 411 et TSX AEM 413 peuvent extraire la racine carrée des
mesures effectuées.

Cette o;?eration ne correspond pas tout & fait a Pextraction de la racine carrée
mathemathue Elle s'effectue avec les conventlons suivantes :
. la mesure est positive ::

l Racine carrée «Mesure» = 100 xVMesure J

la mesure est negatlve

Racine carrée «Mesure» = - 100 x YIMesurel |

Le mode d' affichage ChOIbI (chapnre 2.3-4) conditionne l'ulilisation du traitement

extraction de la racine carrée :

. en affichage «gamme d'entrée» Iextractlon de la racine carrée ne peut pas étre
effectuée, ;

. en afﬁchage «gammer normahsee» r extractlon de laracine carrée est effectuée aprés
normalisation, v

. en affichage «gamme utilisateur» I extractlon de la racine carrée est effectuée avant
le calgul d'affichage.

Exemple d'utilisation : mesure de débit. Un resserrement

de conduite dans une canalisation crée une différence de

pression dp = p2-p1 liée au débit Q par ia relation :

Q=Kx \/édT)/i avec K constante dépendant de la géo-

métrie du dispositif et | masse volumique du fluide.

Un capteur de pression }différentielle permet donc la P1

mesure' d’'un débit et la fonction extraction de racine

carrée permet d’avoir en affichage directement un débit.

Pl

v

2.3-3 Correction d.e sozfdure troide (TSX AEM 412)

Le coupleur TSX AEM 412 est destiné a recevoir des thermocouples. Ce coupleur
fournit comme valeurs de mesure dlrectement les valeurs de température.

Afin de tenir compte de la tgmperature de la jonctlon froide du thermocouple :

. le coupleur effectue la mesure de la- tempeérature du bornier toutes les 300 ms et
réalise une moyenne sur ‘huit mesures,

. en fonction de la température du bornier mesuree et du type de thermocouple, le
coupleur rajoute a la mesure la valeur de la correction.

La température du bornier est transmise dans un mot registre, elle est accessible par
prograinme et elle est exprimée en 0,1 °C ou 0,1 °F.

|

IO :
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2.3-4 Affichage des mesures

Le calcul d'affichage réalisé par le coupleur est la partie du traitement qui permet de |

définir 'expression des mesures : unité dans lesquelles s'éxpriment les mesures et les
bornes d’utilisation. :

Le bon choix du calcul d'affichage assure donc une simplification du programme
utilisateur.

Les coupleurs TSX AEM possédent trois modes d'affichage :

. Affichage «gamme d'entrée» :
la gamme d'entrée déclarée définit I'affichage.

. Affichage «gamme normalisée» :
la mesure est fournie en pourcentage de la pleine echelle

. Affichage «gamme utilisateur» : :
la gamme d’affichage linéaire est définie par I'utilisateur.

Affichage «gamme d’entrée»

L’expréession des valeurs numériques des mesures transmises par le coupleur dépend
uniguement de la gamme d'entrée choisie.

La gamme d’entrée définit : ,

. 'unité de mesure dans laquelle s'exprime les valeurs numériques,

. les limites que peuvent prendre ces valeurs numériques.

Les tableaux suivants donnent en fonction du coupleur et des gammes d'entrée :

. les limites dans laquelle la mesure est exprimée : zone normale,
. les unités de la mesure regue,
. les limites de dépassement de la dynamique autorisées : zone étendue.

TSX AEM 411 1

N° Gamme Zone normale Unité Zone étendue

0 l -10/+10V -10000/+10000 mvV ~-11.000/+11 000

1 -5/+5V - 5000/ + 5000 mV - 5500/ + 5560“
2 0/+10V 0/+10 000 mV - 200/ +11 000 -
3 2/+10V +2 000/ +10 000 mv +1840/+10800

4 0/+5V 0/+5000 mV _100”550(;---—
5 0/+2V - 0/+ 2000 mv_ - 40/+2200

6 04/+2V + 400/+2000' mV +368/+ 218600

7 0/ 20mA 0/ +20 000 pA - 400/ +22 000

8 4/ 20mA + 4 000/ +20 000 pA + 3680 /+21 BOO

Valeur de la mesure = Valeur électrique (en mV ou en HA) |
; 2

|
v L TR R ¢
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TSX AEM 412 !

Ne ,Gamme Zone normale Unité Zone étendue
' .50/+50mV -5000/+5000 10 v -5500/+ 5500 .
 0/50mv _  0/5000 10wV -100/ 5500

fValeur de la mesure = Valeur électrique (en dizaine uV)

N° | Gamme l Unité Zone étendue
1 i Thermocouple type 8 1/10°C 500/ 18 400
o P 110°F 1220733440
2 Thermocouple type E 1/10"C -2700/ 7200
e ' 110°F -4540/12990
3 Thermocouple type J - 1107C -2200/ 7700
o N | 1/10°F -3640/14 185 -
4 ' Thermocouple type K 110°C  -2700/13 700
R 1/10°F - 4540/24 980 -
5 Thermocouple type T 1/10°C -2700/ 4000
L ‘ - 1/10°F -4540/ 7520
6 Thermocouple type R . : 1/10°C 500/ 17 300
i . L NoF 1220/32 540 3
7 . . Thermocouple type S 1/10°C 500/ 17 900
] o 1/10°F 1220/32640
Valeur de la mesure = température (en 1/10 °C ou-1/10 °F)
TSX AEM 413
N° Gamme Zone normale Unité Zone étendue -
0 -1/+1V __ -10000/+10 000, " 1/10mV_ -11000/+ 11000
S 0/+1V 0/+10 000 1/10 mV - 200/ + 11 000
2 02/+1V © 2000/ +10 000 ' 1/10 mV 1840/ 10800
| Valeur de la mesure = valeur électrique (en 1/10 mV)
N° Gamme b » Unité Zone étendue -
Sonde P! 100 (“C) 110°C___ - 2200/+ 8800
* Sonde Pt 1Q0 (°F) 1/10°F - 3640/+ 16 160
Valeur de la mesure = température (en 1/10 °C ou 1/10 °F)J
Nota : -' ‘

Dans le cas des entrées thermocouple et sonde Pt 100; la notion de zone normale n'est pas
significative.

e
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Affichage gamme normalisée

§

L'affichage «gamme normalisée» permet de fournir au' programme utilisateur des
valeurs des mesures en pourcentage de la dynamiqye de la gamme d’entrée avec les

conventions suivantes :
Gamme unipolaire :

Les mesures fournies par le coupleur sont
comprises entre :

0 et 10 000 soit 0 % et 100,00 % de la
dynamique de la gamme d’entrée (0 a
Vsup).

Les dépassements autorisés entre les
bornes de détection d'erreur HL et LL
permettent d'obtenir des valeurs
numeériques comprises dans la zone
étendue.

Zone étendue :

- 200 et + 11 000 sans racine carrée
- 1414 (- V200 x 100) et + 10 488
(\/11 000 x 100) avec racine carree.

Gamme bipolaire :

Les mesures fournies par le coupleur sont
comprises entre :

- 10 000 et + 10 000 soit - 100,00 % de la
partie négative de lagamme d'entrée et +
100,00 % de la partie positive de lagamme
d’entrée (Vinf/ Vsup).

Zone étendue :
- 11 000 + 11 000 (sans racine carrée)
- 10488 + 10 488 (avec racine carrée)

Gamme capteur de température :

Les mesures fournies par le coupleur sont
comprises entre :

0 et 10 000 soit 0 % et 100,00 % de la
dynamique de la gamme de température
d’entrée (Tmini/Tmaxi). -
Zone étendue : elle dépend du thermo-
couple utilisé (voir zone étendue gamme
d'entrée, chapitre 2.3-1).

Nota .

Les courbes en trait fin représentent la fonction
racine tarrge.

Valeur de la mesure
%A

110,00
100,00

LL o
—/// 2,00

‘Valeur
: *analogique
i id'entrée

Valeur de la mesure

% A

110,00 {.........
100,00 |-

LLVinf

. %Valeur

: ianalogique

_ iidentrée
Vsup HL

LT - 100,00

- 110,00

valeur de la mesure
u/o A

110,00 ... ...
100,00 ...

L ToC

L

. o
72T 2,00

T'maxi HL -
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Affichage “gamme utilisateur” Entrée thermocouple ou sonde platine (TSX AEM 412 et 413)
Ce mode d'affichage permet a I'utilisateur par la sélection de bornes supérieure et Le mode utilisateur permet de déterminer une plage de température a surveiller, par Ie
inférieure de disposer dlrectément d’'une mesure representant la grandeur physique m @ choix de bornes supérieure et inférieure. L'affichage de la mesure est alors exprimee
d’entrée. L ‘ . N en un pourcentage de Ia plage de température ainsi définie.
Deux cas doivent étre pris en compte : . Les bornes supérieure ou inférieure ) '
. entrée tension ou courant, ' s’expriment en 1/10 de °C ou °F. Température
. entrée capteur de température : thermocouple ou sonde platine. Le résultat de la mesure est une valeur en®C A
Entrée tension ou courant : ' comprise entre 0 et 10 000
Les bornes supérieure bsup ou inférieure - | vateur de la me?t"e scit 0 % et 100,00 % de la dynamique bsup.
binf déterminées par'utilisateur définissent bsup — définie bsup - binf. zo0ne a
la plage dans laquelle est exprimee la ' ' - aleur Si les valeurs d'entrée dépassent les surveilier
mesure ! ‘ ' analogique bornes définies par!'utilisateur, le coupleur . binf. ™7
. la relation affichage gamime d’entrée est = | || vinf P i entrée calcule un pourcentage jusqu'a :
linéaire, - B VsupHL - 19 999 et + 19 999 0 >
.la valeur des bornes peut étre ch0|5|e \ ' : . temps
entre - 32 768 et + 32 767 _rb'"' soit : - 199,99 % et + 199,99 % de la :
Zone étendue : dynamique d’entrée. ‘
- Si la gamme d'entrée est umpolaure les valeurs numeriques pourront étre comprises %
entre binf-2%(bsup-binf) et bsup+10%(bsup-binf). Sila gamme d'entrée estbipolaire les ° A
valeurs numériques pourrontetre comprises entre binf-5%(bsup-binf) etbsup+5%(bsup- |T’ Q 199,99
binf). ‘ ; g - ;
'S Exemple : utilisation d' un ‘capteur de Pression \ 100
.‘ . pression ? /20 bars fournlssant un signal ) * _
P 0 /20 mA et ayant une ‘caractéristique | ’ : : >
T - linéaire. | 20,00 bars binf.  bsup. ‘ T
y Cequiintéressel’ utlllsateurestla pression : :
'f : etnonpaslavaleurdu courantquwehlcule' -199,99% '
Exemple : :

B lipformation. : 2,00 bars |
2 Thermocouple J connecté a uncoupleur TSX AEM 4 12, 'utilisateur désire surveiller une

Définition des bornes : " : - Py :
z 2 bars cofrespond a 0 mA _ 0 20 mA Courant zlage de température de 200 °C a 600 °C et avou un résultat en pourcentage de la
ik 20 bars correspond & 20 mA — ynamique : ‘
: | L'automate travaillant sur des entiers signés de 16 bits représentant des nombres de . Lutilisateur doit définir les bornes : Valeur de la mesure ;
- - 32 768 et + 32 767, la meilleure résolution est obtenue en ¢hoisissant comme valeur Borne inférieure : 2 000 %A
_ de bornes des multiples de 10 le plus proche de la valeur maximum. Borne supérieure : 6 000 100,001
) j Soit dan; cet exemple, 2/ 20 bars peuvent étre représentés par : La mesure accessible par proqramme est
23 T 22000 T o o ». ” alors comprise entre : _ 50,00
b 200 - 1 2000 - 0 et 10000 0 i T
,i 2,000 - 20 000 o | : 200°C  400°C  600°C
N La derniére solution présente la meilleure résolution :
:!- bsup =20 000 - binf = 2 000 Pour une température de 400 °C , le coupleur fournie comme mesure-une valeur
ﬁ Compte tenu des dépassements autoriseés, Ia mesure peut évoluer entre : 1 640 numérique égale a 5 000 soit 50,00 % de la dynamique d’entrée.
N et 21 800
4 — === ~= - I ~———
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2.3-5 Test de continuité
Obijet du test !

Ce test a pour réle de surveiller la continuité dy circuit externe, c'est-a-dire du capteur
et du cablage, reliant ce capteur aux bornes d'entrée.

Un défaut est détecté par Ie g:oupleur lorsque

. le cablage est defectueux flngne coupée)
. le capteur est rompu, i+’
. le signal d’entrée varie brusquement.

Condition de validation du test

Ce test est optionnel. I peut:étre validé indéependamment sur chacune des voies par
I'utilisateur lors de la configuration du coupleur si la période de scrutation des voies est
sbpeneure a1,5spourles coup|eurs TSXAEM 411 et TSXAEM 413 0u2,5s pour les
coupleurs TSX AEM 412. .

Pour les gammes «courant»#, ce test n'est pas validé et n'est pas autorisé : la
configuration n'est pas acceptée par le coupleur si ce choix est fait.

En gamme d’entrée courant!4/20 mA, on a une surveillance intrinséque puisque si la
ligne.est coupée, la valeur .du courant tombe en-dessous de 4 mA et le coupleur
détectera un dépassement’ de gamme.

En entrée courant 0/20 mA, le coupleur ne sait pas fa|re la diftérence entre un courant
nul et une ligne ouverte. ‘

Prlncspe

Le coupleur vérifie sur toutes les entrées actives que les capteurs connectés sont des

générateurs de tension ayant une |mpedance de sortie suffisamment faible

(R <40 kohms)

Le principe consiste a charg'er la capacité servant au transfert capacitif a une tension

différente de la tension capteur, puis a la rebasculer sur le capteur.

Si un capteur est connecté, la capacité reprendra sa charge initiale, par contre si le

raccordement n'est pas fait (ligne coupée, capteur non raccordé), la capacité restera a

la tension a laquelle elle a été chargée.

Lorsqu'un défaut est détecté et lorsque le test est sélectionné dans la configuration de

la voie, ce test provoque :

. lamise a 1 dubit défaut de continuité compte rendu de ce test (chaine de bits défauts
BDEF, voir chapitre 4.3- 1)q

. lamise a1 du bit défaut v0|e du mot reg|stre d'état complémentaire,

. lactlvatlon du voyant ERRch correspondant a la voie en défaut, en face avant du
coupleur.

Les valeurs des mesures dlsponlbles ne sont pas SIgmflcatlves lorsque les entrees ne

sont pas raccordées, ce test permet donc de ne pas valider la mesure par I'utilisation

du bit défaut voie lorsqu'un défaut est détecté.

A

Ne
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2.3-6 Détection de seuils .
Détection de seuils numériques Entrée L

) mesure — 3
Une tension de référence appelée seuil Seuil
est appliquée a une entrée d'un

comparateur, tandis que lautre entrée
recoit la tension de mesure. Selon que la
tension de mesure est supérieure ou
intérieure au seuil, la sortie du comparateur
change d'état.

Entrée

mesure
Sortie T
La détection de seuils effectuée par les
coupleurs TSX AEM est réalisée sur les
mesures numeériques dans la gamme '
d'affichage choisie.

Le seuil est une valeur numérique
programmable par ['utilisateur.

Le résultat de la détection de seuils est un -

objet:bit exploitable par programme, & nfecsqu“r':'f;g’}adj’o'fe i
I'état 1 lorsque la mesure est supérieure : I L !
au seuil (chapitre 4.3)

. T
Comparaison de 1a mesure de la
voie i avec la valeur du seuil

I}

Mise a jour du résultat’ ’ ]

L S

La détection de seuils est réalisée sur
chacune des voies (un seuil programmable
par voie).

L.acomparaison dela mesure de la voie et
du seuil est effectuée a chaque acquisition
d’une nouvelle valeur d’entrée.

Hystérésis

La comparaison s'effectue avec une
hystérésis (h)de *0,25 % de la valeur de la

dynamique de I'échelle d’affichage Seuil +h/2 |\
deéclarée. Lavaleuraveclaquellelamesure | Seuil program. |, ‘IHyslérésis
Seuil-h/2 |f. N _

est comparée dépend donc du sens :

d'évolution du signal analogique d'entrée : : ¢ —>

- valeur croissante du signal d’entrée, : :
le résultat passe a I'état 1 lorsque : |
mesure 2 seuil programmé + h/2 - Résultat

. valeur décroissante du signal d’entrée, (bit T.0.R)
le résultat passe a I'état 0/ lorsque : e
mesure < seuil programmé - h/2

Exeniple

P02ur une gamme d'entrée 0/10V, affichage type gamme d’entrée, Ihysteres;s vaut
+25mV.

°5




L SN

R

—r

.

e

=3

g in s
ST

S

24 DE\Iogue avec l'automate

2.4-1: Généralités . .
Une fois monté et cable, le coupleur est prét a étre exploité, pour cela il dispose de 3
types d'échange avecle processeur de 'automate surle bus d'entrées/sorties complet :
. linterface T.O.R, :

. Tinterface registre,

. linterface message.

A chacun de ces echanges correspond des objets exploitables par le programme
utilisateur.- :

2.4-2 InterfaceTOR

Les coupleurs TSX AEM se comportent comme des modules d'entrées T.0.R. L'utili-
sateur a accés par programme a huit objets bits auxquels il faut rajouter le bit défaut,
les échanges se font systématiquement a chaque cycle automate.

. 4 bits de détection de seuils :

Ixy,8 seuil voie 0 dépassé,
Ixy,9 seuil voie 1 dépassé,

Ixy,A seuil voie 2 dépaSslé,
Ixy,B seuil voie 3 dépassg.
4 bits de synchronisation :
Ixy,C synchronisation.voie 0
txy,D synchronisation véie 1 "
Ixy,E synchronisation voie 2
Ixy,F synchronisation voie 3. ‘

1 bit défaut Ixy,S.

2.4-3 Interface\r_egistré l

e ooupleur TSX AEM 41x° cbmbrend huit:mots registres d’entrée et huit mots registres

de sortie. Les échanges se font systématiquement a chague cycle automate.

8 mots registres d'entrée :

. 2 mots d'état codant I'état de fonc- IWxy.0 Mot d'état standard

tionnement (modes de marche défauts TWxy. 1 r Mot d'état complémentaire

du coupleur...). . |

y L Iwxy,2
4 mots contenant les valeurs numeri- - :
ques des mesures des valeurs analogi-  Wxy.3 Mesure voie 0
gues d'entrée (1 mot par voie). IWxy.4 Mesure voie 1

1 motdonnantlatempératuredubornier  1wxy, 5 Mesure voie 2

pour le coupleur TSX AEM 412, ' iWxy.6 Mesure voie 3

-
Temp. bornier (TSX AEM 412)

1 ou 2 mots non utilisés.. Wxy,7

1

ar

DN o)
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8 mots registres de sortie :

. 2mots de commande permettentlamise
en exécution RUN ou Parrét STOP du  OWxy,1
coupleur et de chacune des voies. OWxy,2|. I

OWxy,0 Mot de commande standard

Mot de commande compiém.

.4 i ,
mots permeneqt la prog(amrpatlon de OWxy,3 Seuil voia 0

la valeur de seuils associés a chaque T
voie, Owxy4| Seuil voia 1
. 2 mots non utilisés. OWxy,5 Seuil voie 2

OWxy,6 Seuil voie 3
OWxy,7 fo

}

2.4-4 Interface message

L'interface message permet le transfert de tables de données entre le coupleur etle
processeur de I'automate. Ce transfert est programmé par bloc texte CPL et s'effectue
a l'initiative du programme utilisateur. ;

COUPLEUR

PROCESSEUR AUTOMATE
( Mémoire _Mémoire
X Programme
] utilisateur
. by TXT.
i
CPL

{1

Ce type de dialogue permet :

. Iécriture de la configuration,

- lalecture de la configuration,

. la lecture des chaines de bits défauts, etc. (voir chapitre 4.4-2)

Les données spécifiques a chacun de ces transferts sont rangees dans des mots
internes Wi ou des mots constants CWi (uniquement en émission).

La programmation utilisant l'interface message est décrite de maniére détaillée dans
chacun des chapitres concernant I'échange a reahser '
. configuration (chapitre 3},

. traitement des défauts (chapitre 4.4-1),

. requétes complémentaires (chapitre 4.4-2). i
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2.5 Modes de marche du coupleur

|
2.5-1 Description
Le synoptique suivant deécrit les modes de marche des coupleurs TSX AEM 41x.

0
: ) Auto-test
] initial
YL
O) RUN
I module

NV

=/

v @ ®
___/sTOP” g
module
Attente de '
configuration

A la mise sous tension, sur demande d'initialisation ou apres une coupure secteur, le
coupleur démarre une procédure d’auto-test initial O

Si aucun défaut n'est détec'té durant cette pfocédure, le coupleur fonctionne en mode
RUN @ ou en mode STOP.@ (selon la valeur du motde commande standard) sur sa
configuration par défaut. . :

Pour utilisér le coupleur dans les conditions de I'application, il est nécessaire de le
configurer, pour cela I'utilisateur doit par programme :

. mettre le coupleur en moc;lél STOP le cas échéant ®,
. transmettre la configuration par l'interface message ®,
. remettre le coupleur en mode RUN ®.

Sila "configuration regue estrérronée ou incompléte le coupleur passe en attente de
configuration tant qu'une configuration cohérente'n'ast pas regue ®.

~

JA o

'®

. fonctionnement sur configuration par défaut.

Fonctionnement 2

Une fois configuré et en exécution (RUN coupleur et RUN voie), le coupleur est apte a

faire I'acquisition des mesures, la détection de seuils et recevoir ou émetire des .
messages.

Les échanges standards T.O.R. et registres sont effectués a chaque cycle de la tache
dans laquelie le coupleur est configuré, les échanges de message étant exécutés a
linitiative du programme utilisateur, un interpréteur de requéte associé a ce type
d'échange détermine le sens de I'échange et les données a transmettre.

Un auto-test de fond effectué en permanence, permet la détection de défauts que le
coupleur soit en mode «RUN» ou en mode «STOP=».

Chaque voie peut étre indépendamment mise en mod? RUN @ ou STOP ® suivant
qu'elle est ou non utilisée.

—
2.5-2 Actions sur les modes de marche

L’utilisateur a accés a des mots registres de commande qui permettent de forcer le
coupleur dans le mode de marche désiré : '

. RUN/STOP coupleur,
. RUN/STOP de chacune des voies (commande d'inhibition de voie). '

Les mots registres d'état permettent a 'utilisateur de savoir quel est le mode de marche
du coupleur : '

. auto-test initial,

. RUN/STOP coupleur,

. attente de configuration @,

. RUN/STOP de chacune des voies,

g




G SRS I S

25-3 Comf:)ortement du coupleur sur coupures secteur

Les coupleuts TSX AEM 4 1x n'ont pas de mémoire sauvegardée, ils perdent toutes les
données (notamment la configuration et les seuils), lorsqu'ils sont déconnectés de
I'alimentation fournie par I'automate.

Il est ainsi nécessaire de reconfigurer le coupleur :

. sur reprise a froid (SY0 = 1), ,

. sur reprise a chaud, Iorsqueila réserve d'énergie de I'alimentation a été épuisee,

. lors de I'embrochage du coupleur dans la configuration.

Tous ces différents types de;reprise secteur_' sont décrits dans la documentation liée
au terminal de programmation. f

"Un bit du mot d'état complémentaire (IWxy,1,D) permet de savoir lorsque le coupleur
fonctionne sur la configuration par défaut. Ce bit peut donc étre utilisé pour détecter la
perte de configuration et pour commander un nouveau transfert de la configuration
propre a I'application (voir exemple chapitre 3.5).

2.5-4 Incidence des défauq’s sur les modes de marche

Lorsqu'un défaut d’acquisition du coupleur ot de conversion est détecté, le coupleur se
met en STOP tant que le défaut n'a pas disparu.

Lorsqu'un défaut applicatidn!(capteur ou cablage) est détecté, le coupleur reste en
RUN. ! :

e

N
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3.1 Principe

3.1-1 Généralités ' ! | b

Les informations de configuration permettent d'adapter le fonctionnement du coupleur
& I'application auquel il est destiné. Le bon choix de cette configuration permet de
simplifier au'maximum la programmation nécessaire a I'exploitation des mesures. Ces
informations définissent le mode de fonctionnement du coupleur et de chacune de ses
voies. '

Configurer un coupleur consiste a :

. définir les caractéristiques de fonctionnement.du coupleur,

. codler ces caractéristiques, en codes hexadécimaux ou valeurs décimales,

. transférer tes codes et ces v?leurs vers le ¢oupleur par programme.

—r

3.1-2 Informations de configuration

Les informations de configuration concer- -
nent : - Zone 1 Mode de scrutation
. la scritation des voies.: |- . Période de scrutation
- mode de scrutation, '
- période de scrutation, Zones 2,3.4 Numéro de voie

. et pour chaque voie le mode de fonc- oy 5
tionnement : .
- la gamme d'entree, ' :
- le traitement,
- le type d'affichage,
- le test de continuite,

. et sil'affichage utilisateur est choisi :
- la borne supérieure et
- la borne inférieure.

Mode de fonctionnement

Borne supérieure .

3.1-3 Codage

Les informations de configuration doivent  Zone 1
étre codées dans un tableau de mots
situés dans la zone W (mots internes) par
programme ou dans la zone CW (mots Zone 3
constants) par le terminal. Zone 4

La configuration d’un coupleur est divisée
en cing zones. Chaque zone‘e$t repérée
par un code d'identification. .,

Les cing zones peuvent étre envoyées
ensembleaqcoupleursielleéoccupentun
espace continu en zone W ou CW, ou
séparément (le code d'identification
assurant la reconnaissance de chaque
zone par le coupleur). !

Le codage de chaque zone est décrit dans les chapitres suivants.

Scrutation des voies

Zone 2 Configuration voie 0

Configuration voie 1

Configuration voie 2

Configuration voie 3

Z6ne's

an !

e

y

Configuration 3

i

3.1-4 Transmission des informations de configuration

Une fois. codées et mémorisées, les informations de

configuration doivent étre transmises au coupleur. Mise sous tension

La transmission des informations de configuration de la ¥
mémoire automate a lameémoire coupleur doit étre assurée

par programme en utilisant un bloc texte CPL. RUN sous configuration

L'envoi de la configuration doit suivre la procédure par défait

suivante : J '

. mise en STOP du coupleur,
. attente de I'état STOP du coupleur, STOP coupleur

. envoi de la configuration par bloc texte CPL, ¥

. mise en RUN des voies utilisées Envoi de la configuration
. mise en RUN du coupleur. utilisateur

—

Nota RUN voi

. voies ulilise
Une coupure secteur oule retraitdu coupleur de sonemplacement saas
provoque la perte de la configuration ; il est alors nécessaire de
transmettre de nouveau la configuration.

RUN coupleur

3.1-5 Configuration par défaut

Les qoupleurs TSX AEM 41x possedent une configuration par défaut qui:aésure leur
fonctionnement dés la mise sous tension.

Cette configuration par défaut, dont['utilité essentielle est lé test du cablage, esI,t détaillee
au chapitre 3.3. g

Elle estremplacée parla configuration utilisateur dés I'envoi de celle-ci parle programme
utilisateur. |

3.1-6 Bits associés a la configuration

Dgux bits, acces.s’iblt‘as par programme, extrais des mots d'état standard et complémen-
taire sont associé3 a la configuration du coupleur : -

« . : ‘
IWxy,0,B = 1 |r!d|qu§ que le coupleur est en attente de configuration (cas de Ia
réception d’une mauvaise configuration).

IWxy,1,D = 1 indique que le coupleur fonctionne avec sa configuration par défaut.




3.2 ‘PaEm_étLgs

3.2-1 Mode opératoire
Codage
La scrutauon des voies se code sur deux mots :

. le premler mot se compose de l'identificateur (00A)
suivi du' numéro de mode de scrutation (code
hexadécimal) ‘

_ le deuxieme mot donne la période de scrytation (code
décimal).

Mode de scrutation TSX AEM 411 et TEX AEM 413
(code hexadécimal)

Cing modes de scrutation : (voir chapitre 2.2-4)
Mode O : o
Mode 1 : scrutation de la vc:?ie; 1l o
Mode 2 :
Mode 3 :
Mode 4 :

scrutation de la voie 0

scrutation de la voie 2
sCrutatlon de la voie 3 ,
scrutatlon successwe des voies O 1 2 et3.

Mode de scrutation: TSX AEM 412 (code hexadécimal)

Le coupleur TSX AEM 4 12 n’a qu'un mode de scrutation :
le mode 4.

L'information numéro de rpode est remplacee par
rinformation de conversion |
C : en degré celsius, f
F:en degr.\é Fahrenheit. ' . Co

|
Période de scrutation ‘(va!Ieur décimale)
Ce mot doit contenir un,nombre N compris' entre 4 et
32 000. ;
Ce nombre N correspond a la période de scrutation en
centaines de millisecondes de chague voie en mode 4.
Pour les autres modes :
ce nombre N correspond & la période de scrutation en
centaines de millisecondes de la voie sachant que quatre
mesures sont alors effectuées successivement sur'la
méme voie - (chapitre 2.2.4).

n

Zone 1

Zone 2

Zone 3

Zone 4

Zone 5

Lo lo [l

A

Numéro de mode
(0 »4)

0|

Affichage en“ Cou ®F
{(CouF)

v

Période de scrutation
(4 > 32000)

" ®

'
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3.2-2 Configuration des voies
Codage

La configuration d'une voie (zone 2, 3, 4 ou 5) se code sur
2ou4 mots :

. le premier mot se compose de lidentificateur (00C)
suivi du numéro de voie (code hexadécimal),

. le second mot code le mode de fonctionnement de la
voie (gamme, traitement ...) (code hexadécimal),

. letroisiéme et le quatritme mot contiennent les bornes
supérieure et inférieure (valeurs décimales), s
I'affichage utilisateur a été choisi.

Numéro de voie

Ce numéro identifie la voie a laquelle se rapporle la
configuration.

Gamme d’entrée

La gamme d’entrée se code sur le quatrieme quartet du
deuxiéme mot.

Les gammes différent suivant le coupleur utilisé :

Numéro de voie

Mode de fonctionnement

i Bome supeneure

0 0 C. :

v

Numéro de voie (0 » 3)

sl ]-]

v

Numéro gamme d'entrée

(0 +8) .
N° de gamme TSX AEM 4 11 TSX AEM 4 12 TSX AEM 413
0 -10/+ 10V -50 / + 50 mV “1/+1V
1 _ -5/+5V Thermacouple type B o1V .
2 o/10V Thermocouple type E 02/V,
3 2/10V Thermocouple type J sonde Pt 100 (°C)
4 __0/5V Thermocouple type K sonde Pt 100 (°F)
S _ 072V Thermocouple type T A '
6 04/2V Thermocouple type R - §
7 _0/20mA  Thermocouple type S s
8 4 /20 mA 0/50mV. -
Traitement ’ -

Le traitement est codé sur le troisieme quartet :
0 = pas de traitement
1 = traitement.

Rappel des traitements effectués :

. Racinecarrée pourles coupleurs TSXAEM411et4 13,

. Correction de soudure froide pour TSX AEM 412

Traitement (0/1)
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Type d’affichage X .

Le type d'affichage se code sur le deuxieme quartet ¢
A= éffichage gamme d'entrée,

B = affichage gamme normalisée,
C = affichage gamme utilisateur.

Type d'affichage (A »C)

Test de continuité |

Le test de continuité est effectué lorsque le prerhier
quartet vaut 1. ‘

1= 1]
y

Test de continuité (0/ 1)

Bornes sypérieure et inférieure

Cesbornes ne doivent étre définies que lofsque raffichage
gamme utilisateur est choisi. 4

Borne supérieure

Borne inférieure

Les bornes supérieure et inférieure doivent contenir des valeurs décirnales sur les
troisieme, et quatriéme mots, nombres compris entre : -32 768 et +32 767

— 5

l , .

3.2-3 Exemple ! -

Soit a réaliser la configuration suivante de la voie 2 du coupleur :
gamme d'entrée -10/+ 10V

. traitement pas de racine carrée
. lype d'affichage : gamme utilisateur
. test de continuité pas de test de continuité
. borne supérieure 8 800
. borne inféerieure  : - 880
| o
Le codage est le suivant ; l ;
—..p Il 5" agit de I'envoi de la configuration
oL 2 d'une voie
cwos| © o . C 2 +———>» Voie2
cw29| o 0, 0 ‘
I ‘ o Ly Pas de test de continuité
' L. » Gamme utilisateur
—» Pas de racine carrée
» Gamme n°0
CW 30 8800 ~-—--=» Borne supérieure
cw 31 880 1 - 3 Borne Inférieure
!
L

19
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23 _Gonfigueation pas défeut

Chaque coupleur a une configuration par defaut qui permet notamment la vérification
dubonfonctionnement et le test du raccordement. Cette configuration est opérationnelle
dés la mise sous tension du coupleur. '

Un bit du mot d’état complémentaire 1Wxy,1,D permet de savoir si le coupleur
fonctionne suivant cette configuration : o

IWxy,1,D = 1 configuration par défaut

o
o
»
FN

Coupleur TSX AEM 411 00 C 100
. Mesure des quatre voies toutes les secondes, 0 0 A 0
. Chaque voie est configurée de maniére identique : B0 C 1
- gamme d'entrée - 10 /+ 10V, 0 0 A ©

- pas de racine carrée, 0 0 C 2

- affichage gamme d’entrée - 10 000/ + 10 000 0 6 A O

- pas de test de continuité. 6 o0 C 3

0 0 A .0

Coupleur TSX AEM 412
. Mesure des quatre voies toutes les secondes,

o
o
P
O

. Températures exprimées en degré Celsius, =

. Chaque voie est configurée de maniére identique : g 8 i g
- gamme d’'entrée - 50 /+ 50 mV,

- pas de correction de soudure froide, 0 0 ¢ !

- affichage gamme d’entrée, 60 A 0

- pas de test de continuité. 0 0 ¢ 2

0 0 ‘A 0

0 o' Cc 3

0 0 A 0

Coupleur TSX AEM 413
. Mesure des quatre voies toutes les secondes,

o
o
>
FN

. Chaque voie est configurée de maniére identique : 10
-gamme d'entrée - 1 /+ 1V, 0 0 C 0
- pas de racine carrée, 0 0. A 0
- affichage gamme d’entrée, 0 0. C 1
- pas de test de continuité. " 0 0. A o0
- 0 0. C 2
0 0 A 0
0 0 C 3
0 0 A 0
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3.4

3.4-1 Saisie des données

Chargement de |a-ﬁéonfiguration-

Aprés avoir défini les mformanq)ns de conflguratlon du coupleur et déterminé les codes
correspondants, il est nécessaire de memonser ces codes dans la mémoire automate
avant de pouvoir les transféren au coupleur..

Deux solutions possibles :

mise des codes dans des:mots constants CWi a 'aide d’un terminal.

mise des codes dans des mots Wi par programme utilisateur ou en mode DONNEES/

REGLAGE.
| 1

Mise en mémoire constante'de la configuration

Le mode CONSTANTE

étantsélectionné, entrerles

valeurs de la configuration

du coupleur dans les mots:

Cw.

L'écran ci-contre donne

{'exemple d’une configura-

tion.

i - '
Les codes hexadécimaux
sont précédés de la lettre
H.

Mise en mémoire données

(J HeOBGLD U CHIE TR VAL TLO 7 2 SURVETLLATCT CUVIES \
K CWONB CONE TGHEYED B 1.2
' LUNS I'ANT VAl ur . MHNEMOMLC CONSTANE VALUE  MEEMONIC
CWO = 1'00A0" CWl6 = 10000
Cw1 = 30 CWl/s - 0
CW? = fratcar CWIH = H 0O
CW3 = I Suc0 CWLY = Jir 21y
w4 - 10000 w20 20000
Cws =0 CW21 = 0
CWe B LR VI 1O I CW22 - HTODeny
CW/ = H'2000° . CW23 = 11210y’
Cwk = 10000 CW24 - 20000
Chy = U Cw2h = 0
CWl0 = nBooc:: CW26 - H*oDCGL!
CWll = H'20uL: CW2/7 = H'Z1vo®
CWI2 . 10n0n Cwen 20000
CWls . 1) CWRY 0
CWia [ VIVTRN [QTEY] 1M ooe 4
CWlh nrvgene W) HeAen:
DSELAY CONSPANTS
L m—mm I 7Y (2T - )

Le stockage des mots correslpondant ala conflguratlon choisie dans les mots Wi
s'effectue par programme en utilisant des blocs opérations pour transférer les valeurs.
il est possible d’utiliser e mode DONNEES ou REGLAGE pour entrer les valeurs des
codes dans les mots internes Wi.

Csvo
S — 1 Ho0A4 —» w6 |
jlY)1—‘ ! : ; — 4 = w7
| Ho0CO' —= w8 |—
; ' H'80CO' —» W9 |—
r—l 8000 —» W10
- w11J—'—‘
[::HOOCV — W12 |

Configuration 3

3.4-2 Transfert de la configuration vers le coupleur

Les informations de configuration étant stockées en
mémoire automate, il est nécessaire de les transférer en
mémoire coupleur. Pour cela, I'utilisateur doit programmer
un bloc texte en émission réception pour effectuer ce
transfert.

Caractéristiques du bloc texte
Ce bloc texte doit avoir les caractéristiques suivantes :

. type CPL: il permet I'échange programme
utilisateur avec coupleur,

. type de communication :
- LOCAL : sile coupleur a configurer est dans le meme
automate que le programme,
- RESEAU : si le coupleur est dans un autre automate
relié par le réseau. »

mode d'adressage :

- direct ou indirect. L'adressage indirect peut étre utilisé
sila configuration est envoyée par partie ou si elle est
susceptible d'étre modifiee en cours d'exploitation.

. adresse de début de table :

- sile mode direct est choisi, elle correspond a 'adresse
de début de la table contenant les informations de
configuration,

- sile mode indirect est choisi, cette adresse définit une
table d'adressage.

Mémoire' -
Processeur automate
configuration coupleur

L
TxT°
(&
b "

L Mémoire coupleur —l

1

— TXT0 ——

R ‘. D
cPL
T.M : 0000H
s '
— LOCAL —E-
T,.C:0.
fo) T,V 10
—1 Wo /o
10
| TL: 0!
— TASEP
Bloc texte

Table d'émission

Wi 0 0 A O
Wi+ 1 1 0
Wi+ 2 0 0 C o
Wi+n

)
'

longueur réception = 0
08/ 08/ 86 00 :00  COHy !

Les informations ci-dessus

NUMEEK OF TEXT BLOCS t/M/X

ELEME CAl QU
14 /ed :

TYPE ADDRESS [H HODES ALDK RI-_‘CEI’:I 101

doivent étre saisies a l'aide MO NET/LOCAL
' . N ‘s BUF FEK LENG I (LyLe)
d un _termlnal en 'Con“ 1] LOCAL CPL DIRECT CW22 0
guration. Elles ne sont pas ! NET  CPL INDLRECT w0 )
o 2 LOCAL  'PER DIRFCT w100 v
modifiables par programme. d LOCAL  TER DIRECT Cws0 0
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Les caractéristiques suivantes doivent étre définies par programme :

. IXTiM:H'. .63 La conhguratlon s’adresse au systéme coupleur
\_ N° emplacement
N° de bac . . o
. TXTi,C . H0040 Code rehuéte indiquant au coupleur qu'il s’agit de I'envoi d'infor-
mations'de configuration.:.
. TXTiL : Longueur,; de la table d'émission, elle correspond au nombre

d'octets de la table contenant les informations de configuration :
4 a 36 octets.

Le compte rendu du transfert renvoyé par le coupleur TXTILV (ou TXTiR pour
TSX 47-20) peut étre uliise aprés l'echange-pour vernfier fa bonne lransmission des
informations : il est égal a H FE si I'échange est correct et a H' FD' s'il est incorrect.

Cas du TSX 47-20 o
Les paramétres TXTi,M, TXTi,C et TXTi,L peuvent étre définis directement lors de la
saisie du bloc texte.

La longueur des messages a I'émission ne pouvant excéder 30 octets, pour des
configurations supeneuresaSO octets, il est nécessaire de transmettre cette configuration
en 2 parties.

Programmation du transfert oy

MSTOP coupleur J
. mettre le coupleur en STOP en position-

nant le bit du mot registre de commande T Coupleuren STOP

OWxy,0, cao. . %j——'?ransfen conliguraticm

Suivre la procédure sutvante :

. vérifier que le coupleur est passe effec- ‘ )
tivement en STOP en testant le bit T Configuration regue
IWxy,0,C =0 ‘ EH RUN voies |

. transférer alors la configuration, en _
générant unfrontmontantsurl'entrée S T Volesen RUN
du bloc texte.

. vérifier 'que le transfert s’est bien
effectué : I
-TXTi,E=0 '

- TXTi,V =H FE". o . _

. .si la configuration est buer] regue, inhiber les voies inutilisées (mise en STOP du
coupleur) puis remettre ie coupleur en mode RUN en positionnant le bit OWxy,0,C
alt.

Le bit Iny 0,C doit alors passer at.

RUN coupleur J

Coupleur en RUN

Un exemple de programmatlon en langage PL7-3 est donne chapitre 3.5.

i
1
¥
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3.4-3 Contréle de la configuration
La configuration n'est pas acceptée par le coupleur lorsque :

. lalongueur de la configuration est erronée (nombre de mots),
. la syntaxe est mauvaise,

. les choix effectués pour constituer la configuration présentent des |ncompat1bllltes
Longueur d’une configuration

Longueur minimum d’une configuration : L
. 2 mots (4 octets). 2a18 [ o o e e ]
Longueur maximale de la configuration : mots 0 .0 .C o

18 mots (36 octets). R

La configuration peut élre transmise en une fois dans sa
lotalité ou par zone. Chaque zone doil étre alors envoyée
entierement. La longueur d’une zone est de 2 ou 4 mots
(cas du mode d'affichage utilisateur : les bornes doivent
étre obhgato:rement définies).

Si une zone de la configuration contenue prealablement par le coupleur (exemple
configuration par défaut) convient a [utilisateur, 'envoi de cette zone n'est pas
nécessaire.

Erreur de syntaxe '

A chaque information composant la configuration correspond un code donné dans les
pages précédentes. Si un code non défini est transmis, il y a défaut de configuration.

Choix incompatibles

Tous les choix a effectuer pour composer la conflguratlon du coupleur ne sont pas
compatibles entre eux :
. scrutation des voies :
- le test de continuité sur une voie est incompatible avec une période de scrutation
inférieure @ 1,5s. (TSX AEM 411/413) ou 2,5 s. (TSX AEM 411/413) ,
. configuration des voies :
- le traitement «racine carrée» est incompatibie avec I'affichage «gamme d’entrée»,
(TSX AEM 411/413), '
- la correction de soudure froide ne peut étre demandée avec une gamme d'entrée
tension pour le coupleur TSX AEM 412,
- le test de continuité est incompatible avec les entrées en courant,
- les bornes utilisateur ne sont transmises que pour un affichage uti]isateur ‘
(typeC) et doivent étre différentes 'une de 'autre, |
- les codes doivent correspondre a ceuxdonnés dans les chapitres précédents,
- les valeurs numériques doivent rester dans les bornes indiquées.

Envoi d’une configuration erronée

L'envoid'une configuration erronée entraine la mise a 1 du bit «attente de configuration»
IWxy,0,B. Le coupleur se met alors en attente d'une nouvelle configuration et garde en
mémoire la configuration qu'il possédait au préalable.

41




3.5 Exemple de configuration

Un utilisateur désire configurer les quatre voies d’'un coupleur TSX AEM 411 de la
maniére décrite dans le tableau suivant (colonne configuration). Il doit réaliser pour cela
les opérations suivantes :

. coder chaque information de configuration,
. mémoriser ces informations en zone mémoire constante,
. écrire le programme de transfert des informations de configuration.

3.5-1 Codage

Le tableau ci-dessous donne les codes correspondants aux informations de configuration
ainsi que I'adresse des mots dans lesquels ils seroht stockées.

Configuration Code Adresse
Scrutation . Mode de scrutation 4 voies H'00A4’ cw22
. Période de scrutation 400 ms 4 cwes
Voie O . Numéro de voie o - Ho0'CO’ cw24
’ . Gamme'd’entrée 4 /20 mA
. Traitement- Pas de racine
. Type d'affichage Utilisateur’ H'80C0O' Cw2s
. Test de coptinuité Pas de test
. Borne supgrieure 80,00°C 8 000 Cw26
. Borne infeneure 10,00 °C | 0 cwz7
Voie 1 . Numéro de voie 1 H'00C1* cwes
. Gamme d'entrée 0/5V
. Traitement’ Pas de racine
. Type d'affichage Normalisé - H 4080’ cw29
. Test de continuité Pas de test
\{oie 2 - Numéro de voie 27 H'00C2' Cwa3o
' . Gamme d’ehtrée -10/+ 10V
. Traitement ! .Pas de racine
. Type d'affichage -Utilisateur H'00CO’ Cwa3t
. Test de continuité Pas de test
. Borne supérieure 100,00 % 10 000 Cwa32
. Borne inférieure 0,00 % 0 Cwa3
Voie 3 . Numéro de voie '3 ) H 00C3' CwW34
) - . Gamme Q’entrée 4/20 mA
b . Traitement Pas de racine
‘ . Type d'affichage  Utilisateur H'80C0’ CW35
. Test de continuité Pas de test
. Borne supérieure 50,00 mn 5 000 Cw36
. Borne inférieure - 0,00 mn 0 CW37

Mémorisation
Sélect|onner le mode Conflguratlon sur le terminal et entrer un & un chacun des
codes dans les mots constahts Cw.
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3.5-2 Programmation PL7-3

Le programme suivant est réalisé en tangage a contacts, il peut étre reallse aussi en
langage littéral (voir exemple chapitre 5.1).

Le bloc texte CPL est d’abord configuré.

Local: lecoupleurse trouve 5 o) s ‘

, 2/ 5/ 86 0 :0  CONF .6
dans Fautomate contenant NUMBEK OF TEXT BLOCS ::,'Il:,‘\lxmtl 2l°/067d ’
le programme.

Direct, Cw22 :

TELEMECANTQUE

NO NET/LOCAL TYPE ADDRESSIHG MUDES ADDR RECEPTION
BUFFER  LENGTH [bytlc)

|es infor_ [} LOAL PL DIRECT CW22 0
matlons Sont contenues I 1OCALL cirn INIHI(I:.&"I' w20 l\:
dans les mots constants '~ S T T T T T T s T -
CW. é
Nombre d'octets a la réception : 0. ’
Programmation des caractéristiques du bloc texte
: 1
1W5,0,9 :
— —{ H563 —= TxTO M}
SYo !

—{('), | — H40' —» TFOHA |
{ —1 32 —= TXT0L}—

I/) '

- H'563': le coupleur est dans I'emplacement 5 du bac 0 de la conhguranon de bases,
- H'40' R il s’agit de I'envoi de la configuration, '

- 32 32 octets doivent étre émis (16 mots de configuration).
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Exemples d'utilisation = 5
e

- 51 _Exemple avec automate langages PL7-3 o | ——

e - ' Choix de la configuration du coupleur  ___ _____ ___________________.

Description

. () ~ONETOUR | COMNST? . 25
Scrutation des voies : 5 CONF u,lm.ﬂon.;ﬂouﬂmw WOKDS
) I o ‘ N - . S o HOOF i 12
L ap'pl.lcatl'on traitee dans cet exemple consiste a contréler la dissipation thermique de ' ; m . les 4 voies sont exploitées : mode N°4 CONST Vi LUE MNEMOL ¢
materiels électroniques mis sous tension etplacés dans des conditions de températures 1 code hexadecimal 00A4, O H 00A4 " '.
severes : 80 °C. Le contréle s'effectue dans une étuve. i | ' O x? 2300 3y
3 sondes Pt 100 (P10, Pt1, et Pt2) sont , 0 . lapériode de scruta:t;gn de ch:cuneggg O W2 - H'00CO"
r . » P, i ixée @ secondes : =H" :
. Placées dans le matériel aux endroits v0|es.est (filxee'll?secondes O gi : :138?}
fortement dissipateurs. ' . j centaines de mi ' R ONTE
1 sonde Pt 100 (P13) est utilisée pour _ Contiguration de chaque voie : L e T2, :
. mesurer la température de I'étuve. ' - chaque voie est utilisee danzla gamme 1y e oves .
. i : : ‘ ’t100 conversionen“C :gammes e
’ : Lecontrolenedemarrequelorsquel'étuve P13 A i?gde t ° O g:?o . ltl) st
" atteint les 80 °C. ' : ' , i
. ' . sans traitement (pas de racine carrée) : O o :o
Pendant la durée du contrdle, les - code 0, - O Cwii _ 2 H
températures mesurées par les 3 sondes ' Pt1 Pt2 N T CwW =
. . . i ! Se : code A, W14 =0 l
. sont mémorisées dans une table de mots. J - afichage gamme d'entree © CW15 =0 ‘
. i iNuUité 1. e — -
Le systeme de chauffage de I'étuve est - test de continuité code oo
- Coupé, dans I'un des cas suivants -

Tous les codes et les valeurs numériques sont entrés en mode CONSTANTE d'un
- température de I'étuve supérieure a 100 °C, - terminal en zone constante CW.

W :!
. sqnde mesurant la température de I'étuve hors service, o \ (' Configuration des blocs textes
. défaut d'acquisition ou de conversion du coupleur.

Deux blocs textes sont utilisés : TXTO pour le transfert de la configuration et TXT1 pour
5 la lecture de la chaine de bits BDEF.
Réalisation

P T s i T T g e r b

O . CONFIGURATION : TEXT 0
Cette application fait partie d'un automatisme comprenant déja un automate NUMBER OF TEXT BLOCS ~ N/MAX : 2:64 : O
. TSX 67. L'utilisation d'un coupleur TSX AEM'413 convient a ce type d'application, il NO NET/LOCAL TYPE ADDRESSING MODES ADDR RECEPTION 5
) permet de faire I acquisition sur 4 voies indépendantes des températures mesurées par O BUFFEr LENGTH (byte)
'es 4 sondes Pt 100. b l O 0 LOCAL CPL DIRECT CWO 0 ®)
e Le coupleur est implanté a I'adresse 4 du bac 0. 1 . LOCAL  CPL 1 DIRECT _____ We ______ & . ____|
‘k:'(;l Les Son.deS Pto' Pt1 ' P!2 etPt3 Sdnﬁreliées oAy Ny . &) F < f—' ‘ TR Programnl'le principal ____________________ i_ _______
i v Ty ment aux voies VO, v, V2etva 4 s =t : i : Il se compose de 3 sous programmes : O <AUTO-TEST INITIAL | L1
T ta_llvec lgurs sources de courant (montage 4 = I DO =50l B . envoi de la configuration, O LI :IF IW4,0,9
?'"j" S = i O | m" : ' . traitement des mesures, 5 THEN JUMP L4 |
4 Une entrée d'une interface TSX DET 805 B O -1 o H . traitement des défauts. : L2
b fii's,g}{gﬁee 'plguor la mise en rgute de ’ . DD i |. : Le programme principal a pour rdle de O <ENVOT DE LA CONFIGURATION
3 .on. - i} eSS Ll s e | scruter ces 3 sous programmes aprés la | L2 . : CALL SRO i
r;: Unte Sﬁim? dune Im?”ace TSX DST 805 phase d’auto-test initia! du coupleur. O X L3
est utilisee. pour piloter Ie systéme de | ; ! ‘ P : .
3 : T ES
8 chauffage de I'étuve : 07,0. X ‘ :_e prlogramme est réalisé en langage o _T'E};AII’I‘ESM[;I:’ILL[‘)ESSR};ESUR
i ' ‘ ittéral. : 2 C
i Une autre sorti -
: lorsqu’un défrztift ?;g/:(;'tljzﬁ LIJ"r::{r\r/(EeJty iinlj - ‘ Toute la phase de configuration logicielle O ‘ L4
systéme est détecté ' L de lapplication : entrées/sorties, taille |O  <TRAITEMENT DES DEFAUTS .
' , mémoire etc. n'est pas décrite mais doit étre o !_If_ L fﬁI:L_ f‘? ___________
S ki | réalisée avantlaphase de programmation. ‘ - ‘
e
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Retour programme
) principal
62

. I )
Envoi de la configuration SRQ

- L'envoi de Ia configuration est effectue
chaque fois que le coupleu’r est en

configuration par défaut ou en attente de
configuration.

Siun défaut de transmission a Iiéu durant
l'envoide (a configuration, le blog texte est
- réinitialisé et I'échange est relance.

Configuration par
défaut ou attente de
configuration

STOP COUPLEUR ‘

oui

|
Coupleur en stop

\/

Envoi de ia
configuration

j .

i

Traitemenlt dés défauté SR2

Ce traitement permet de faire I'acquisition
des défauts pouvant survenir sur le
coupleur ou sur les capteurs, les bits
défauts sontrangés dans les mots W2, w3
et W4 et peuvent étre exploités.

Lecture BDEF

Retour programme
principal

, non| Réinitialisation bioc
‘ [>| texte & incrémentation
: compteur )
oui N ]
\V ' :

RAZ
compteur

Exemples d'utilisation 5

O L10 if O
O
<TEST CONFIGURATION N |
ELSE JUMP 1.20
O 0 :1F IW4,0,B+IW4, 1, D THEN RESET OW4,0,C 5
© L1l | D)
O COMMANDE ENVOT CONFIGURATION N ’ 5
\ Ccy B
: (IW4,0,B+IW4,1,D) .NOT (IW4,0,
O 'L { 2
9 1.12 ’ ' )
S VO T CONEPLGURAT TON ) o . .
H Hi2 : IFRE (Bl1l)+RE(B1Q) 1'"HEN Hi*463" ’IAJ.UiM, S)
() ‘ H’ 40*' »TXTO0,C; 20 » TXT10,L; EXCHG TXT0; RESET B10 O
- L13 | D)
(O _CONTROLE DE 1.’ ECHANGE ; _ 5
: [TXTO,V=H'FD’]+TXT0,E -»B1
QO 113 [ 2
O L13 + 1 . o
a0 . .o ‘
O IF RE(B12) THEN RESET TXTO;UP CO;SET B10 ! -
(:) 1113 + 2 ) . O
! IF (C0,V>3] THEN SET B13 -
O . l 5
L13 + 3 i )
o B11 K O
o IF [TXTO,V=H‘FE‘] THEN RESET CO; RESET |
: O
O L20 5
1l
() <RETOUR AU PROGRAMME PRINCIPAL ! -
S 1120 : RET R o
"Z::I::I__________________________________________;___6 ,
o L50 5
O TEST DEFAUT ‘
O !'L50 i Iw4,0,4  SY7.TXT1,D ~ BIS 5 o
O ‘ L51 , )
O  <LECTURE BDEF : o
IL51 @ IF B1S THEN H‘463' —TXT1,M L 5
O : H'47' - TXT1,C; EXCHG TXT1 .
Q
O L60 5
O <RETOUR AU PROGRAMME PRINCIPAL o
Q !0 :sRET ol
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i, o
Programmation du traitement des mesures SR1

Validation du
traitement

Initialisation
du traitement

Programmanon :
des seuils i
-RUN voie 0, 1,2 et 3
- RUN coupleur
- Mise en route
chauffage !

oupleur en R
et voie en RU
Temperature o r
étuve > 80 °

om&

Acquisition des

/‘1\'

mesures
Temperalur bui
étuve > 100 °©
non

‘ uTranement ‘
termrz\'%‘
- Stop voie

- Stop coupleur
- Arrét chauffage

: -\ non Traitement en non
_ /- . cours
,& oui
|

oui

Exemples dutilisation

OO0 00U UJUL v v w OLO

(9

-

L=
Retour programme . -

principal '
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_______ '________,___________.__________._____._._.__.________.___1______.
' L30 :
<VALIDATION DU TRAITEMENT
1L30, : IW4,1,B+IW4,1,D+IW4,1,6 ~ BO
L30 + 1
! : IF B.NOT (B1+B2) THEN JUMP L40
f L31
<TRATTEMENT EN COURS
[APRN ¢ L BOL(B1¢B2) THEN ST 07,3 SET B3 ; JUNP 1.38
I

L32
~ INLTTALTSATLION DU TRA UIFMENT
L32 ¢ IF 112, 1.NOT BL THEN 900  » OW4,3;900 » OW4,4;

! 900 » OW4,5:800 »OW4,6; 0 » OW4, L;SET 07,1;
PRESET 10; RESET B3; RESET 07,3

L32 + 1
! TF IW4,0,C.NOT TW4, 1, 3 THEN SET Bl

L33
<PEMPERATURE ETUVE> 80 C
1,33 : IF B1.T14,B.NOT B2 THEN 1000 * OW4,6; START TO;SET B2

L34
<ACQUISITION DES MESURES VOTE 0
L34 : IF B2.FE(I4,C) THEN TW4,3 > W50 (W0)

L34 + 1 ,
<ACQUISTTION DES MESURES VOIE 1 , '
! : IF B2.FE(I4,D) THEN TW4,4 — W51 (W0)" )

L34 + 2
<ACQUISTTION DES MESURES VOIE 2 '

' i IF B2.FE(T4,E) THEN TWA,5 - W52 (WO); HO0+3 » WO

L35
<TEMPERATURE ETUVE> 100 C
'L35 : TF I2,2.B2.[W0>6] THEN SET 07, 3;SET B3

L36
<TEMPERATURE ETUVE> 100 C
'L36: IF TO,D+NOT I2,1 THEN SET B3

1.38 Vo
1138 : TF B3 THEN RESET 07,1;RESET OW4,0,C; 1%  »0v4,1;0 »v0;

RESET B1;RESET 132

L40
<RETOUR AU PROGRAMME PRINCTPAL
'1.40  : RET

uuuo
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ANNEXE -C:

VIDEOTEL

0 console et clavier
0 menus de configuration
0 liste des commandes

g caracteres de controle ASCII, leurs valeurs
hexadécimales et les symboles correspondants



Introduction'

Thc__TcleVideo 990 1s a_high-performancc terminal, designed o operate in the PC terminal, ASCII, and
ANS[ e__nvironmernts, prO\_/__iA(?i_nrg considerable flexibiility. It has also been designed to be user friendly.
You'll find it very easy to use, with many featurcs that simplify your work.

Keep this manual near the terminal for future reference. The terminal will provide you with many years
of trouble-free service. '

USER'S GUIDE ix




3AINS S.¥3sn

Function Keys Editing Keys

0 T
HUMBMHM7MUUUUHWTMWMM=

1=
_‘j
®
o

Ol o A B A
T JE E JFJE O I JE I JE
EE EFETEEFEET T

6€ _

[iji]'i)[_J
|

o e

o Alphanumeric Keys _ Numeric Keypad

Inoke pleoghay 1I0SY b-¢ anbiy. .

NOILVY3dO




i’
- At

Chapter 2
SET UP

The terminal is ready to operate when you turn
it on, but you need to check that its parameters
agree with your host, your printer and other
peripherals, and your application programs.

‘There are three basic types of set-up-parame-
ters:

Communication values that must match
those of other system components. (For

example, terminal and host must communi-
cate at the same data rate.) -

Operating values that must agree wuth your
application program. (Does your spread
sheet require 80 or 132 characters per line?
What terminal emulation mode does your
program require?)

Personal preference values. (silent or click-
ing keys? dark or light screen background?)
When in doubt about a particular parameter,
don’tchange it. Default (factory set) valuesare -
those commonly employed in system commu-
nication and data entry/processing.

Application programs often reset terminal pa-
rameters for you automatically. Refer to your
computer and application program manuals
first, or consult your system manager, for spe-
cific information about your system.

Parameter Menus

This chapter presents the set-up menus. Their
names are displayed near the top of the screen.
See Figure 2-1.

The menu names and the parameters each menu
controls are as follows:

COMMAND Exit, save parameters, recall pa-
rameters, default parameters, clear screen,
clear communicatiors, reset terminal, and de-
fault key codes.

GENERAL Personality, enhanced mode,
commmunication mode, monitor mode, line
wrap, edit, font choice, send acknowledge, re-
ceived carriage return, host port, dual host,

. Inaximum pages/hest, printer port, print mode,
print page flip, print data bits,"and auto page_
flip.

DISPLAY Number of Imes and-columns per
page, page length, status line attribute, top and
bottom line. content, cursor attributes, screen

saver, refresh rate, screen and window back-
ground, and scrolling speed.

KEYBOARD Language, key click, caps lock,
margin bell, edit key functions, left Alt key use,
transmit_keycode, programmable keys, ‘and

'speaker attributes. '

COMI
COM2 Serial port communication values.

ATTRIBUTE Visual attribute charac--
teristics, write-protect attributes.

ANSI  Special for VT320, VT220, VT100/52 .
or SCO CONSOLE emulations only.

PROGRAM Function, editing, and numeric
“keypad key codes; plus answerback message
and block send delimiters.

Entering Set Up

Serial port communication values.

CAUTION

Before changing the personality or dis-
play configuration (number of lines,
columns, or pages of memory), save
any data on the screen before entering
set up. Changing parameters clears
the screen.

To enter set-up mode, use the procedure that is
appropriate for your keyboard:

On an AT keyboard, press

[Curt] [alt]  [Esc]

On an ASCII keyboard, press

Shift ‘ Set Up

On a DEC style keyboard, press

NOTE : Menus conform to keycap legends
on the keyboard used. The menus shown
are for an AT keyboard.

Use the cursor keys to move through the screen

© -~ menus, and the space bar to toggle values.

;The first elght menus present parameters from

/whxch you can choose a value or toggle an
';action. The Program menu branches to a group
‘of submenus to reprogram keys and messages.

USER'S GUIDE
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) saveAyour choices, cnter the COMMAND
.1ienu, and select SAVE PARAMETERS.

To exit without saving, select the COMMAND
ienu, then EXIT. Atternatively, follow theexit
astructions in the help lines.
‘elp Lines
he two lines at the bottom of the menu show
-ou how to move the cursor and choose options.
Iso shown are commands to print the screen,

_ save changes and exit, and to exit without
‘aving.

ommand Menu

-ach field in the Command menu brings about
terminal action, showr in Figure 2-1 and
plained in the paragraphs that follow.

ZXIT Leaves set up and returns to the pre-
ous screen display and operating modes.
yes not save set-up values.

NOTE: If you select any of the following
;ommands with the spacebar, the screen

will dlsplay the question "ARE YOU SURE

(Y/N)?." If you press the y key, the command
vill be executed If you press the n key, the
.ommand will be aborted.

"“VE PARAMETERS Saves current set-up
lues in nonvolatile memory. (Chapter 5)

CAUTION

The next two actions destroy all
reprogrammed operating values!

RECALL PARAMETERS Resets current
set-up values to those last saved in nonvolatile

memory. 1f you accidentally change to incor-.
rect values, this action recalls the last saved -

values.

DEFAULT PARAMETERS Resets set-up
parameters to factory default values (except

key codes and keyboard languages) if you are -

in single-host mode. [f you are in dual-host
mode, it resets set-up parameters (except key
codes and keyboard languages) to factory de-
fault values for current session. (Chapter 5)

CLEAR SCREEN Clears screen display.
CLEAR COMMUNICATIONS Unlocks the
keyboard; clears COM1 and COM2 buffers;
disables any print mode enabled. (Chapter 6)
RESET TERMINAL Same as the power-on
reset. Returns all operating values to those last

saved in nonvolatile memory; leaves set up.
(Chapter 5)

CAUTION

The following action destroys all
reprogramarng in the function and
editing keys!

DEFAULT KEY CODES Returns editing
and function keys to default codes of the current
personality.

PARAMETERS

EXIT

. SAVE PARAMETERS

! RECALL PARAMETERS
DEFAULT PARAMETERS
CLEAR SCREEN™

. CLEAR COMMUNICATIONS
RESET TERMINAL
DEFAULT KEY CODES

| J—

mwwwﬁw .
,MMMML&Q&L_____—_

Exit From Set Up (without save)

M T S
OPTIONS

Figure 2-1. COMMAND Menu

rup
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seneral Menu

The General menu (Figure 2-2) controls oper-
ting modes, described as follows:

“ERSONALITY = 990 and other tehﬁmal
amulations, (Chapter 5, Appendix C).

CAUTION

Avoid loss of data! Selecting a new
personality clears the screen and
resets many terminal parameters.

ENHANCE MODE = OFF or ON. Command
sets of non-native personalities include addi-
ional native commands. (Chapter 5, Appendix
Q)

ZOMM MODE = Communication modes:
HALF DUPLEX, FULL DUPLEX, BLOCK,
- LOCAL. (Chapter 10)

MONITOR MODE = OFF or ON: Terminal
displays control characters (ON) instead of in-

terpreting them as commands (OFF). (Ch. 3,6)

AUTOWRAP = ON or OFF: When cursor
reaches end of a line during data entry, 1t wraps
to the beginning of next line (ON) or stays at
the end of line (OFF). (Autowrap Mode, Ch. 8)

EDIT MODE = Editing commands affect data

to end of LINE or end of PAGE. (Chapter 8)
FONT CHOICE = When personality or screen

' conﬁguratlon changes, character set automat-
ically changes to match PERSONALITY, = =

LAST USED, or PC. (Chapter 9)

SEND ACKNOWLEDGE = OFF or ON. ON

means the terminal sends the ASCII ACK char-

acter (O6h)after operations that require the host
to temporarily suspend transmission. (Chapter
10)

RECEIVE CR = The terminal responds to a
carrtage return code (CTRL-M) with ‘CR or
CR/LF. (New Line Mode, Chapter 8)

HOST PORT = COM1 or COM2 sends data to
(and receives data from) the host through the
selected port. (Chapters 10, 1)

PRINTER = PARALLEL, COM2, or COMI.
Serial portavailable only with single host, none
when you are connected to two hosts.

PRINT MODE =

PRINT PAGE FLIP = ON or OFF.
PRINT DATA =8or 7.
AUTO PAGE FLIP = ON or OFF.

ERAL

PARAMETERS
PERSONALITY = TVI 990
ENHANCE MODE = ON..
COMM MODE = FULL DUPLEX
MONITOR MODE = OFF
AUTOWRAP = ON
EDIT MODE = LINE
FONT CHOICE = PERSONALITY
SEND ACKNOWLEDGE = OFF
RECEIVE CR =CR
- |l HOST PORT = COM 1

| PRINTER PORT = PARALLEL "

PRINT MODE = NONE '
PRINT PAGE FLIP = OFF °
PRINTDATA =8 : --

.|| AUTO PAGE FLIP = OFF -

_CTRL-S: SLC"E‘UI

ESC: Exit

Pnnt Scrccn Pont all setup

OPTIONS
TVI 990,~
TVI9SS
TVI9S0
WY60/150/120
WY/50+/SQ
PCTERM -
VT320/220
VT100/52
SCO CONSOLE

NONE, COPY, TRANS-
-PARENT, or BIDIRECT(IONAL) "

Figure 2-2. GENERAL Menu
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Display Menu

The display menu parameters affect the con-

- figuration and appearance of the screem, as-

shown in Figure 2-3 and described in the para-
graphs that follow.

COLUMNS = Number of columns per page of
mecmory: 80, 132. (Chapters 3 & 6)

LINES = Number of data lines on the screen. --

(24, 23, 42, 43, 48, 49). (Chapter 7)

CLS @ COLUMN CHANGE = ON or OFF.
Clears the screen when you change the number
of columns.

CAUTION

Save screen data before changing
the number of data lines. Doing so
clears all existing screen data.

PAGE LENGTH = Number of lines per page
of memory (1 X LINES, 2 X LINES. (Chapter
7)

NUMBER OF PAGES = | or 2 memory pages.
Defaultis dependent on the personality selected

STATUS LINE ATTR. = Appearance (attrib-
ute) of the status linc: NORMAL, REVERSE,
UNDERLINE, UND. BLINK. (Chapter 6)

TOP LINE = Contents of the top information

line: NONE, STATUS, USER 1, USER 2,
FUNCTION KEY LABEL. (Chapter 11}

BOTTOM LINE = Contents of the bottom in-
formation line: NONE, STATUS, USER 1,
USER 2, FUNCTION KEY LABEL. (Ch.
I )CURSOR TYPE = Appearance (attributes)
of the cursor: BLINKING BLOCK, STEADY
BLOCK, BLINKING UNDLN, STEADY
UNDLN, NONE. (Chapter 6) ‘
SCREEN SAVER = Screen goes blank after
10, 20, or 30 minutes of inactivity, or remains
displayed if.OFF is selected. (Chapter 6)

SCROLL SPEEQ=Data scrolls onto the screen
at the rate of reception (JUMP), smoothly at a
relative rate: SMOOTH 8 (fast), 4, 2, or |
(slow). (Chapter 6) NO SCROLL means that

.. the cursor wraps from the bottom of the page

‘to the top, so data cannot scroll off the page and

be lost. (Chapt. 7)
REFRESH RATE = 60 Hz or 80 Hz.

in the general menu. SCREEN BACKGROUND = DARK or
LIGHT.
DISPLAY \
PARAMETERS OPTIONS
COLUMNS =80 .- 80
LINES =24 . 132

CLS @ COLUMN CHANGE = OFF.-
PAGE LENGTH =1 x LINES
NUMBER OF PAGES =2 .

STATUS LINE ATTR. = REVERSE -
TOP LINE = STATUS

BOTTOM LINE = NONE =

CURSOR TYPE = BLINKING BLOCK
SCREEN SAVER = 10 min -

SCROLL SPEED = JUMP

REFRESH RATE =80 Hz -

SCREEN BACKGROUND = DARK ~

CTRL-S: Save+Exjt

— ESC: Exit,

_Pont Screen: Print all setup

Figure 2-3. DISPLAY Menu

SETUP -
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KLeyboard Menu -

- Keyboard modes and specitic keys, plus the
~ displayed character-set, are controlled in the
Keyboard menu, as shown in Figure 2-4 and the
paragraphs that follow.

LANGUAGE = National character set can be
US or one of 12 international character sets.
(Chapter 9) -

KEY CLICK = ON or OFF: Controls whether
keys make a sound when pressed. (Chapter 6)

KEY REPEAT = ON or OFF: Controls
whether or not a character is repeated when its
key is held down.

CAPS LOCK + SHIFT = In CAPS mode, the
Shift key upper-cases letters, whether CAPS
LOCK_is engaged or released; in Iwr case
mode, pressing Shift makes characters lower
case when CAPS LOCK is on. (Chapter 6)

MARGIN BELL = ON or OFF: Controls
whetherthe bell (beep) sounds when data entry
reachés the margin column. (Chapter 6)

ENTER KEY = Key function can be carriage
return (CR), carriage return and line feed (CR-
LF), or TAB. (Chapter 11)

ENTER KEY (num pad) = Key function can be

. BACKSPACE =

carriage return (CR), carriage return and linc
feed (CR-LF), or TAB: (Chapter 1) .

DELETE = DELETE sets up the Delete key to
delete the character at the cursor location;
BACKSPACE sets it up to backspace, deleting
the character at the left of the cursor.

BACKSPACE sets up the
Back Space key to move the cursor left one
column; DELETE sets it up to backspace, de-
leting the character to the left of the cursor.

BREAK KEY = Break signal can Be 250ms,
170ms, 500ms, 2 Sec, or NONE. (Chapter 6)

LEFT ALT/FUNCT KEY On an AT keyboard
or an ASCII keyboard, options are FUNCT,
META, 3rd LEGEND, or COMPOSE. On a
DEC-style keyboard, options are FUNCT,
META, or 3rd LEGEND. (Chapters 3, 11)

NOTE: If you are using a DEC-style key-
board, use the Compose Character key to
accomplish the compose function.

PARAMETERS
LANGUAGE =US
KEY CLICK=ON .
KEY REPEAT =ON -
CAPS LOCK + SHIFT =
MARGIN BELL = OFF
ENTER KEY =CR
ENTER KEY (num pad) = CR
DELETE = DELETE.~ .

BACKSPACE = BACKSPACE -

BREAK KEY =250 ms .-

LEFT ALT KEY = FUNCT (ASCII) ~
TRANSMIT KEYCODE = ASCII CODE-

1 NAT'L REPLACEMENT CHARS = OFF -
CAPS LOCK SAVE=NO: - -
PROGRAMMABLE KEYS = PERSONALITY
SPEAKER VOLUME WEAK

lwr case -

LAy

C .\_l 7
ESC: Exit,

CTRL S Save+Exit

Print Screen Print all setup

M2

OPTIONS

Us
UK
FRENCH
GERMAN
SPANISH
FINNISH
NORWEGIAN
ITALIAN
DANISH
SWISS/GERMAN
SWISS/FRENCH

- SWEDISH
FRENCH CANADIAN

~

Figure 2-4. KEYBOARD Menu
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TRANSMIT KEYCODE = ASCII CODE or
SCAN CODE. When keys are pressed, ASCII
key codes or PC scan codes are generated.

NAT'L REPLACEMENT CHARS = OFF or

ON. Turns the national replacement character
off or on.

CAPS LOCK SAVE = NO or YES. Default
NO disables CAPS LOCK at power-on. A YES
selection saves the condition of CAPS LOCK
at power-off; it stays the same at power-on.

PROGRAMMABLE KEYS = PERSONAL-
ITY or LAST USED.

SPEAKER VOLUME = WEAK or LOUD.
COM1 Menu

Set communication parametcrfx for the COM1
port in this menu (Figure 2-5),"Chapters | and
10 explain communication between the termi-
nal and the host or peripheral devices.

DATA RATE = Select from 300 to 115.2K;
default is 9600. Data rate units are bits per
second (bps), sometimes referred to as baud.-

-DATA BITS=8or 7.

STOP BIT =1or2.
PARITY = NONE, ODD, or EVEN.

HANDSHAKE = Handshaking signal sent by
the terminal when receiving data (oraccepted
by the terminal when transmitting data) can be
XON/XOFF, DTR (DCD/DSR), NONE, or
BOTH.

XMIT DELAY = Selects number of character
delays per character transmitted (NONE, 1-7).
Automatically adjusts with data rate change.

PARITY CHECK = Port parity checking func-
tion may be ON‘or OFF.

EIGHTH DATA BIT = PROCESS or IG-
NORE. Default is PROCESS for the 990 per-

sonality; other personalities may have
IGNORE as their default.

PARAMETERS
DATA RATE = 9600 .

DATA BITS =8 -

STOP BIT =1

PARITY = NONE C
HANDSHAKE = XON/XOFF
XMIT DELAY = NONE %
PARITY CHECK = OFF

EIGHTH DATA BIT = PROCESS .

OPTIONS .
300
1200
2400
-*4800
9600
19.2K
38.4K
57.6K
152K

Figure 2-5. COM1 Menu

2-6
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"'COM2 Menu

Set communication parameters for the COM?2
port in this menu (Figure 2-6). Chapters | and

" 10 explain communication between the termi- = -

nal and the host or peripheral devices.

DATA RATE = Select from 300 to 115.2K;
default is 9600. Data rate units are bits per
second (bps), sometimes referréd to as baud.

DATA BITS =8or 7.
STOPBIT =1 or 2.
PARITY = NONE, ODD, or EVEN.

HANDSHAKE = Handshaking signal sent by
the terminal when receiving data (or accepted

by the terminal when transmitting data) can be
XON/XOFF, DTR (DCD/DSR), NONE, or

BOTH.

XMIT DELAY = Selects number of character
delays per character transmitted (NONE, 1-7).
Automatically adjusts with data rate change.

PARITY CHECK = Port parity checking func-
tion may be ON or OFF.

EIGHTH DATA BIT = PROCESS or IG-
NORE. Default i1s PROCESS for the 990 per-

sonality; other personalities .may have
IGNORE as their default. .

PARAMETERS

DATA RATE = 9600
DATABITS =8 - ~
STOPBIT=1 ' ,
PARITY =NONE ~ - "= . ;i -
HANDSHAKE = XON/XOFF v

XMIT DELAY = NONE ./

PARITY CHECK = OFF -

EIGHTH DATA BIT = PROCESS ./

ESC: Exit

CTRL S Save+Exit

an Scrcen Pont all setup

OPTIONS

300

1200

2400

4800 -
9600

19.2K

38.4K

57.6K

115.2K

Figure 2-6. COM2 Menu
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~Attribute Menu

The Attribute menu (Figure 2-7) parameters
affect the nature and extent of visual attributes

and - specify the attributes of write-protected

_ —characters, See Chapter 6 for a detailed expla-
nation of visual attributes.

ATTRIBUTE = Visual attributes may be by
CHARACTER, LINE, or PAGE. (In 955 and

950 emulation modes, only LINE or PAGE

attributes are available.)

CAUTION

Changing between character and
line or page attributes clears the

955 ATTRIBUTE = Line- or page-based attrib- -
utes may occupy a SPACE on screen or NO
SPACE. o ,
WRITE PROTECT INTENSITY = Write-pro-
tected characters will be displayed in NOR-
MAL or DIM intensity.

+ REVERSE = Write-protected characters may
also be displayed with the reverse attribute
OFF or ON.-

+ UNDERLINE = Write-protected characters
may also be displayed with the underline attrib-
ute OFF or ON. _

+ BLINKING = Write-protected characters
may also be displayed with the blink attribute
OFF or ON.

screen! '
+ BLANK = Write-protected characters may
also be displayed with the blank attribute OFF
or ON. :
RIBUT
" PARAMETERS OPTIONS
ATTRIBUTE = CHARACTER CHARACTER

LINE
PAGE

955 ATTRIBUTE = SPACE ¥ .
WRITE PROTECT INTENSITY = DIM
+ REVERSE = OFF /.
+ UNDERLINE = OFF
+ BLINKING = OFF~
+BLANK = OFF

Up/Down arow: Parameter,
Prnt Screen: Print all setup

Wi vVienil.

. ESC: Exit, CTRL-S: SavetEXit

_SPACE/BKSPACE: Option

Figure 2-7. ATTRIBUTE Menu
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ANSI| Menu
' In order to access the ANSI menu (Figure 2-8),

\ you must have selected the VT320, VT220, or -

| VT100/52 personality inthe GENERAL menu.-

CONTROL BITS =7 or 8

FONT SET = DEC SUPPLEMENT(AL) or
ISO LATIN-1

- LOAD SOFT FONT = ON or OFF
NUM PAD = NUMERIC or APPLICATION

CURSOR PAD = CURSOR or APPLICA-
TION

KEYS = TYPEWRITER or DATA PROC-
ESSING

LOCK USER FEATURES = OFF or ON
TRANSMIT = LIMITED or UNLIMITED
AUTO FORM FEED = OFF or ON o

AUTO ANSWERBACK = OFF or ON

LOCK FUNCTION KEY = OFF or ON

PAGE PRINT = FULL REGION or SCROLL
REGION '

AUTO PRINT MODE = OFF or ON

ID TYPE=VTI!00, VT220, or VT320. Default
is the personality option you selected in the
GENERAL menu. v

PARAMETERS
CONTROL BITS =7

FONT SET = DEC SUPPLEMENT
LOAD SOFTFONT=ON - -
NUM PAD = NUMERIC
CURSOR PAD = CURSOR
KEYS = TYPEWRITER

LOCK USER FEATURES = OFF
TRANSMIT = UNLIMITED
AUTO FORM FEED = QOFF
AUTO ANSWERBACK = OFF
LOCK FUNCTION KEY = OFF
PRINT PAGE = FULL REGION
AUTO PRINT MODE = OFF

ID TYPE = VT320 ’

OPTIONS

Figure 2-8. ANSI Menu
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Program Menus

The Program menu (Figure 2-9) pives you five
choices under QPTIONS: F-KEY, EDIT
KEY, KEYPAD, ANSWERBACK, and DE-
LIMITER. Press the space bar onc or more
times to select the desired option; each has its
own submenu. The PARAMETERS side con-
tains ficlds of the current submenu.

To sclect a field within a submenu, press the
up/down arrows. Once you select a field in the
submcnu, you can choose one of the options for
that ficld (or cnter a message or label),

F-Key Submenu

The terminal has ten logical sets of function
keys. Within a given set, you can send twice as
many messages as you have function keys.
Pressing & key alonc sends one message, and
pressing the same key with Shift sends another.

The AT keyboard has 12 function keys, the
ASCII keyboard has 16 function keys, and the
DEC keyboard has 13 programmable function
keys.

Each function keyset holds up ta 256 characters
(bytes), apportioned among the 32 keys as you
wish. You can load any message or command
into a function key, such as your logon se-
quence, an access code, or frequently typed
words and phrases. You can reprogram the
function keys here in setup, or your application
program may do it for you.

To reprogram funclionkeys, {follow these steps:
1. Uscthe down arrow to select the SET = field

2. Use the space bar to select the number of the
desired function key set (1,2,3,4,5,6,7, 8,
9, or 10).

NOTE: The current funclion key sat—the

one most recenlly programmed--Is active

(but not saved) when you leave set ip. You
must save the set as you would any individ-

ual value. If you don’'t save the set, il will

remain in effect only until you reset the ter-

mipal.

3. Use the down arrow to select the F-KE\; =
field.

4. Press the spaccbar to step through the F-key
choices for your keyboard. You can also

press any unshifted or shifted function keyto.

select it for seprogramming,. :

The F-key number appears under PARAM

E- -

TERS (if you press a shifted key, an s appears
in front of the key number). The F-key mes-

sage appears under OPTIONS.

5. To start reprogramuning the message, press

| Enter|

bottom two menuy information lines will

change.

NOTE: Aﬁer press.ing Enter, contentsmﬁta—l

6. Enter the new message. It can be any combi-
nation of alphanumerc characters and con-
trol codes. (See Table B-5 in Appendix B for

control codes.) For cxample, to enter.t
carriage retum character, press

[eu] [M]

he

7. Use the arow keys to move the cursor
‘within the message. [o edit the message, use
the Insert key and Delete key (as indicated

in the botlom information line).

8 To enter the ESC character in an escape

sequence, lype

(€] [

9. Each function kcy set has a total memory

capacity of 255 bytes for a single host (1

27

bytes for dual host), which can be distnbuted
any way among the keys. Two fields at the
bottom the PARAMETERS window show
the number of characters remaining in the

function key sct memory and the pumber

of

characters programmed into the current key.
As you program, the figurcs update. When

memory is full, the terminal beeps.

10. To end the loading process and save the

message, press

(Enger]

11. Move to the F-KLY LABEL = field, press

Enter; then type up 1o nine characters
80-column mode) or seven charactery
132-column mode) as a label for the k
Use the keys described in Step 7 to edit

(in
(in
cy.
the

Jabel. [abels for keys F8 and E16 on the
TS,

ASCIT keyboard take nnly eight characte

|7NOTE - To display function key labels on th
bottom (or top) line, you must have selecte
that option in the Display menu.

SET UP
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The XMITDIRECTION = field lets youchoose
where the message goes when you press a -
uncuon key Sce the followxng table.

R i MITED SVARRAN [y e

16 JUL 93 £:03F Mool PL.0O2

The message destination, like the function key
message, is automatically saved in-nonvolatile
memory.

SR : If you want to save the function key label you
| HOST __Tothe host CMcr have entcred, move to the SAVE F-KEY LA-
LOCAL To the terminal (s¢reen) BLL field and sclect the ON aption.

HOST+L.OCAL |  _Tohostand tcrminal

| PRINTER To the prinict
s

EQMMAND_QENLRAL DISPLAY KEYBOARD COMI COM2 ATIRIBUTE ANSI PROGRAM
H PARAMETERS OPTIONS

PROGRAM = F-KEY F-KEY EDIT KEY

SET=1 KEY-FAD ANSWERBACK
IlE-xEY =F1 DELIMITER
"F.KEY LABEL -

XMIT DIRECTION = HOST
' SAVE F-KEY LABEL = ON
|| evaemmmmeonmnm o mmmmecas e rac e e oo nsaas

TOTAL CHAR LEFT: 159
, CHAR USED THIS KEY: 3

l

|

- o

Jef/Rightarrow: Mepu,  Up/Down agow, Pasamieter. . SPACEBXSPACE; Option
_ESC Exit,  CIRL-S; SaveiExit _Pnnot Scrce: Printallsctup .

F!gure 2-9. Program Menu: F-KEY




Editing Key Submenu |
Editing keys send ASCII characters (codes)

that control editing operations, data transmis-
- sion, and cursor movement. This submenu(Fig-

ure 2-10) lets you change the codes sent by the
editing keys listed in the PARAMETERS win-
dow and specify their destination (i.e., editing
key mode). Your application program can also
change the key codes and destination mode.

NOTE: On the ASCIil keyboard, only the
main Tab key is reprogrammable in this
submenu. To reprogram the Tab key on the
numeric pad, referto the KEYPAD submenu.

The steps below tell how to reprogram the
editing keys and set the editing key mode.
Procedures similar to reprogramming the func-
tion keys are not repeated in full here; refer to
Chapter 11 for a complete explanation.

1. Enter the Program menu and use the space
bar to select the EDIT KEY submenu.

2. Move the cursor down to the EDIT KEY =
- or SHIFT/EDIT KEY = (for shifted keys)
field. A list of editing keys appears in the
OPTIONS window, and the current code of
the highlighted key appears in the CON-
TENT: field at the bottom of the window. An
asterisk (*) in front of the code indicates the
code display is the default code.

(V%)

Use the space bar to select the desired key.
4. Press

to start repfogramming the key.

5. Enter up to five bytes as the new key code.
(See Table B-5 for control codes.) The new
codes will be displayed in the CONTENT:
field as you enter them.

~ 6. Usethe arrow keysto move the cursor within

the message. To edit the message, use the
Insert key and Delete key (as indicated in
the bottom information line).

7. To end the loading process, press

This automatically saves the new key code
in nonvolatile memory.
The XMIT DIRECTION field lets.you deter-
mine where the key code goes when you press
an editing key:
e HOST To the host
¢ LOCAL To the terminal (screen)

e COMM MODE Determined by the com-
munication mode

The message destination, like the key code, 1s
automatically saved 1n nonvolatile memory.

N PR M
PARAMETERS OPTIONS
PROGRAM =EDIT KEY HOME Cursor Down
EDIT KEY = HOME Cursor Up Cursor Left
XMIT DIRECTION = COMM MODE Cursor Right Page Up
SHE/EDIT KEY = HOME Page Down TAB
XMIT DIRECTION = COMM MODE Enter (CR) Back Space
Delete Insert
EndPrt Sc
-Esc

CONTENT: * Rg

ESE: Exit,

Figure 2-10. Program Menu: EDIT KEY
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Numeric Pad Submenu

The numeric pad submenu is very similar to the
- editing key submenu. It lets you change the
characters sent by the keys in the numeric key-
pad. You can reprogram all the unshifted keys.
(On the ASCII keyboard numeric pad, you can
also reprogram the shifted Tab, CE, and Enter
keys.) The DIRECTION field lets you specify

the destination of the shifted keys. Your appli-

cation program can also do this reprogram-
ming, but cannot specify destination of the key
codes.

The following steps tell how to reprogram the
numeric keypad keys. Procedures similar to
peprogramming the function keys are not re-
peated in full here; refer to the instructions for
reprogramming function keys for a complete
explanation.

l. Enter the Program menu and use the space-

bar to select the KEYPAD option.
Move the cursor down to the KEY = field.

A list of keys appears under OPTIONS, and
the current code of the highlighted key ap-
pears in the CONTENT: field at the bottom
(Figure 2-11).

3. Use the spacebar to select the desired key.

4. Press

to start reprogramming the key. -

Enter up to five bytes as the new key code
(See Table B-5 for control codes.) The new
codes display in the CONTENT: ﬁeld as you
enter them.

Use the arrow keys to move the cursor within
the message. To edit the message, use the
Insert key and Delete key (as indicated in
the bottom information line).

. To end the loading process, press

This automatically saves the new key con-
tents in nonvolatile memory.

The XMIT DIRECTION field lets you deter-
mine where the key code goes when you press
one of the selected (shifted or unshifted) keys:

HOST To the host computer
LOCAL To the terminal (screen)

COMM MODE Determined by the com-
munication mode

The message destination, like the key code, is
automatically saved in nonvolatile memory.

PARAMETERS
PROGRAM =KEYPAD
KEY =0
XMIT DIRECTION = COMM MODE

|

O N HNO

 CONTENTS: *0

OPTIONS

* + O 3 WL —

Enter

e W w: ‘
ESCiExit.  CTRL-S: Save+Exit Print Screen: Print all setup
Figure 2-11. Program Menu: NUMERIC PAD
- USER'S GUIDE 2-13 SETUP
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Answerback Submenu -

The terminal sends an answerback message to
the host in response to a received command.

0.

To end the cntry, press

Move the cursor to the CONCEALED =

The default answer_back message is blank. - ficld; make sure the default option is OFF
Youcan load an answerback message of up to (Figure 2-12).
31 characters in this submenu. You can then
elect to display or conceal thc message. CAUTION
_ The steps below tell how to load an answerback ‘ A - -
- N ON, you cannot redisplay or alter
" e e POTT T S TR answerback message wihou
i ption. erasing it. Pressing the space bar
3. To start reprogramming the key, press _
8. To conceal the message, press the space bar
- to highli tion.
4. Enter up to 31 bytes (characters) as the new 0 highlight the ON option _
message 9. To reprogram a concealed message, select
S Useth ' c b b CONCEALED = OFF. This destroys the ex-
‘ thset earro?v eytsiltolmovett e(;nlx)rs;)rtw;(t in isting message. Then return to the AN-
e s e and e keys SWERBACK = field and load a new
to edit the message. message. A o o
N PROGRAM
PARAMETERS OPTIONS
PROGRAM = ANSWERBACK ON OFF
ANSWERBACK =
CONCEALED = OFF
Left/Right arrow: Menu Up/Down arrow: Parameter, SPACE/BKSPACE: Option
ESC: Exit,  CTRL-S: Save+Exit Print Screen: Print all setup

- - Figure 2-12.. Program Menu: ANSWERBACK Message
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Delimiter Submenu
The terminal automatically inserts field, line,

.and message-delimiters when it transmits. text_-

to the host.. Chapter 10 describes the function
of delimiters in transmissions to the host. You

can reprogram content of the control characters

used as delimiters in this submenu.

The following steps tell how to reprogram the
- delimiters. : -

1. Enter the Program menu and use the space-
bar to select the DELIMITER option.

2. Under PARAMETERS, use the down-arrow
key to select DELIMITER = FIELD SEP
(See Figure 2-13).

3. Use the spacebar to select the delimiter you
want to reprogram. Options are field separa-

tor (FIELD SEP), end of line (EOL), start
protected field (START PROT), end pro-

~ tected field (END PROT), end of message
_(EOM) and end. of page (EOP)..

4. To start reprogramming the dellmlter, press

5. Enter two bytes (characters) as the new de-
limiter. (See Table B-5 for control codes:)

6. Use the arrow keys to move the cursor within
the delimiter. To edit the delimiter, use the
Insert key and Delete key (as indicated in
the bottom information line). '

7. To end the code, press

PARAMETERS
PROGRAM = DELIMITER
DELIMITER = FIELD SEP

ESijt

CJRL S Save+Exit

J’nnt Screcn Print all setup

OPTIONS
FIELD SEP EOL
START PROT END PROT
EOM EQP

CONTENT: "g™N,

Figure 2-13. Program Menu: DELIMITER
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Appendix B
_CODE AND CHARACTER.SETS

" Table B-1. Seven-bit ASCIil Character Set

T 0 0 0 0 1 1 1 1

BITS 6 0 0 1 1 0 0 1 1
5 0 1] o 1 0 1 0 1

4 |3 {2 (1 | Column— 0 1 2 3 4 - 5 3] 7

lRow : - :
2 40 60 0 1 1
ofofofo] o [NUgoE[sPTE o [ @ [@ P @ [ 5 [m
0 10 20 30 40 50 60 70
1 21 41 61 101 121 142
010 (0 1 1 |SOH| 1| DC1 |21 I 41] 1 ao| A ' Q|21 a o7l 9 [1%3
1| (XON) | 11 21 31 41 51 61 71
w |42 62 0 1
ol(o|1]0 2 [STX| 3 DC2 |2 u 2 |8 B "2 R 2l b |82 ¢ 162
2 12 22 32 42 52 62 72
3 2 43 63 103 123 143 163
0|0 |1 (1 3 ETX 3 DC3 18 # 32 3 21 C &3 S 8 C |'a3f s |1%2
3(XOFF)| 13 23 33 43 53 83 73
, 4 4 44 64 104 124 144 1
01110 |0 4 EOT p DC4 %0 $ 36 4 23 D 28 T & d ool t 1%
4 14 24 34 44 54 64 74
45 6 1 1 4

0 1101 5 |[ENQ 3 NAK |2 % (43| 5 |83 E "% U |12 e |15 v 1%
: 5 15 |25 - {35 45 - 55| - 65 75

46 106 1 146 1
ofr[r]o] 6 ack Tsvnilz| & |55 6 sl F [wl v [ 1 [rel v
6 16 26 36 46 56 66 76
7 7] a7 67 107 127 147 167
01111 7 |BEL| 7 ETB|Z Fag 7oss) GO9I W g | 18T w| 18]
: 7 17 27 37 47 57 67 77

70 10 1 7
tjojojol 8 Bs'gCANIl (%[ 8 ol H g x |13 h(m x |19
, 8 18 28 38 48 58 68 78

- 1 71 1 7
oo [ o THT [yl e (g ) [l e g T Y Tl T ey
9! 19 29 | 39 49 59 69 79

'. * 2 i 72 112 13 5 17
11011101 A(10) | LF |13 SUB | 32 IR IR AR 108 Z |13
A 1A 2A 3A 4A 5A 6A 7A
: 3 . 173 13 133 3 173
1101 1B (1) (w1l 1?;‘ESC SRR R sa K178 [ "33 k w2l {13
B B! 18 28 3B 4B 58 68 78
141 54 [ 74 114 134 - 1154 174
1111010 1 C(12) FF> 12’ FS (38 « (34 < 128 L |1al o 520 I ligsl 1|1k
C ic 2C ac 4C 5¢ 6C| 7¢

15 5| _ |s5] = 175 115 13 1 17
1101 /D(13) |CR 131 GS |33 35 g1 M T30 1 '3 m oo 1%
DI 1D 2D 130 4D 5D 6D 70

. 6 3 6 761 -
P00 E(14) SO 13 RS (38| . 38 > 78l N [1isl A Tasel T 158
E' iE 2€ L3E 4! | 5€ 6E 7€
: 7 7 70 77 7 ] 1177
T F(15) Sl {15? us 131 /% ? 65 O | '*—'i1'3§“ o |13 DELITY
: Fi iF | 2F | 3F | aF | 5F 6F L7F

KEY
—IESC|. 33 - OCTALY -
- - 27 DECIMALY -
| 18/ HEXADECIMAL |
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Table B-2. Eight-bit Multinational Character Set

——— - o - .
I 0 o 10, o Ty 10[1_L_(1‘
ili 5 = - 1 0 1 0 1 o 1
'TI 4 ;v 3 2 T 1 Column N S —— - < - . 4 R =
-sf , | Row - 8 9 A(10) | B(11) | C(12) | D(13) | E(14) | F(15)
o T 240) 260 . [300 320 340 360
fio!'0i0|O0 0 60 ° [i7s] A [lo7 — [08) & 224 — [240
L AQ 80 co 00 £0 £0
T i 241 261 oI - 32 341 361
0 0:0 |1 1 ey ' [i77] A a3 N Jaos . &4 225 A fa
1AL 81 [ 0‘1 3] A
T , ol 2 e . 7307 320 342 362
0:0i1,0 2 lxsz 78] A [ios O 2% 4 f28 O[22
P A2 82 c2 02 €2 £2
243 3 [263 303 323 YE] 363
.0 0 v 3 163 v A \951 0 fn| 3 @21l 6 ha
o A3 83 a 03 £3 £3
0 244 264, [304) 324 344 364
{0100 4 e * Paol A posl 0 P2l 24 f2g 0 foue
i . A4 84 c4 2] 4 Fq*
; 245 265] 305 325 345 365
o 1o 5 w6, ;e A ferl 0 Rl & [ 0 fass
T A3 8| - |CS 05 £ F5
C 246 266 306 . [326 346 350
011 ]o 6 166 el & sl O Py @ P 6 fs
i ; i s ' |86 ch 06 €6 Fé)
= ' 247 267 307 32]] 347 %67
O IR I B 7 167 183 G N & 2% ¢ P ® fewr
: : ) a7 1 a7 c7 07 £7 £7
; 250 270 10 330 350 370
;101010 8 168 wl £ 00 @ [ & (232 @ a8
P agl 1 |8 cs 08 €8 8
i 251] 271 KA} . 331 351 371
1 o0lojn 9 169 a5 E ot U [ € 3| U [aas
S A3 * |89 c9 09 £9 F9
: 252 0 |22 2l . [332 352 . |372
1 0110 A(10) 00~ [iss| € Ja2 U g & 3 U [250
- - AA 8A CA DA €A €A
T 253 n SE RS 353 7
S0 B(11) o= [ B o3 U P9 & 235 0 fasi
. AB 88 C8 08 €8 8
. 254 274 . 314 - 334 354 374
tr'1 700 C(12) 12l =< |iag| 1 foa] U f220 V f236] 0 [2se
P AC BC cc oc £C FC
255 7S] . DS . |33, 155 375
110 D (13) il o# fisel bo208l Y Rl [ Rl § o [es3
i i AD 80 co 00 £0 0
' i 75§ 776 . PG 3% [356 376
1.1 1|0 E(14) vl = fog 1 |06 2 1 [2% 254
: i AE BE! CE 0€ €€ FE
T 257 2l . 3N 337 357 377
Vo1t F(19) s e 1 o B 23 7 2l ¢ fass
| | AF; y BF | CF OF EF FF|
KEY
ESCl___1- - : ‘ -
27| DECIMAL
18 HEXADECIMAL
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Table B-3. -Seven-bit IBM Charactér Set

. ‘ 0 0 o . 1 i 1 P
8|7 _ %9 0| "t =F 0,170 1 1
1 8% 0 1 0 1 0 1 0 1
1
Tia]3 2] Couml o 1 2 3 a 5 6 7
S YRow
[0 20 40 60 100 120 a0 160
olo|0|O0 0 NUL [0 160 SP (32| Q0 |a&| « [6sf P -lso - "796 p 2
0 10 ol .l 40 50 50 70
1 21 41 61 101 . 124 - 141 161
- 0|1 1 . 1 v b sl v jesl A sy O e oa |9 113
O O 9 1 11 ral 3N 41 91 61 q I
2 2 a2 62 102 122 142 162
oo 11]o0 2 . 2 i 8 "' (34 2 Jso) B les) R 182 b |98 r |4
2 12 2 R a2 52 62 72
3 23 43 63 103 123 143 163
ol o 1[1 3 ¥ a3t ogre) # ) 3 (st C 67l S |83 ¢ |99 s |15
3 13 2 3 43 53 63 73
4 24 44 64 104 124 144 164
oj{110]0 4 ® 4] ¢ 2o % || 4 32| D e8| T |8l d oo 1 |us
4 14 24 34 44 54 64 24
5 25 45 65 105 125 145 165
Ol 1[0} 1 5 & 15| & (2] % (3] 5 s3] E ley U l8s e hol u |y
5 15 25 35 45 55 65 75
6 26 46 &6 106 126 146 166
01 110 6 A 6 wmm [22] & (38 6 [sa] F {70 V {8 [ f{iog v |is
6 16 26 3 a6 56| 66!, 76
7 27 .47 67 107 127 147 167
o[ 1|11 7 e |7 I a3 7 Ty 7 dsst G oy W o tarl g o3 wo g
7 v 17 27 37 47 S7 67 77
10 30 50 70 110 110 150 170
1({010]O0 8 . 8 f 24/ ( Jeo) 8 fss| H.jp72 X |8 h jog). x |120
8 - |8 8 - (18] - |43 58 68 78
= " 3 51 2 1 . 15 7|
110101 9 O 9 & laf ) ja) 9 |s2f 1 |3 Y |8 i pas| oy |2
9 19 9 39 a9 59 69 79
12 R ) 7 112 132 %2 172
1101 14{0 A (10) n 0] —» |26 <+ Ja2| : |8 J |7 2 |0 | |os z |12
A TA 2A JA 4A 54| 6A| 7A
13 3 ] 73 13 133 153 173
110111 B(11) é§ |u| <« 271 + fa3) 5 (s9] K (75| [ el k oyl { |3
8 18 28 8 a8 58l &8 78
14 34 54 74 114 134 f154 174
1111010 C(12) ? 12 28|, (el < feo| L [z \ jgl 1 g o |2s
¢ b— ¢ 2C 3C aC 5C 16 ¢
] 15 35 55 75 15 135 5% 179
111101 D(13) 1}),:3 > (290 — fasio= e M ofnbo ] 19 mo hogy } hes
i 0 10 20! 30! 40 50 6 [ 10
116 36 56 76 116 136 156 176
111110 E (14) B el a (30 . | > le2| N | A | n lng ~ iz
[ 3 1€ 2€ 3} o SE 6€ 7]
! 17 37 57 77 17 137 157 177
L R O R IR O F (15) ;.;:1. s).w (3f / jal 7?7 de3] O | 95 0 xﬂ N
‘ f 1 i} 3F aF — | 5F 6f 7

ESC )

27 DECIMAL
18| HEXADECIMAL
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Table B-4. Eight-bit IBM Character Set

'8 R I T O S e 1 [LI

BITS 7 0 0 0 0 1 1 1 1
6 0 0 1 1 0 0 1 1 I
5 | o 10 1 0 1 0 1 [

4 3 2 1 [Co | 8 | 9 TAaqo[B(N|C(12)|D(13)|E(14)|F (15
= fo0o o0 oo e[ wE wa] W w Y e Ra]zl=]W T
L L R I I - I I s I I T |
o0 1 o2 feluE wo WM u G W E=z
oo 1 1 s Jalgle Wl W IR F gt aln F=[% [

0 1 0 0 |4 AR R I R SR AR
o 1o s aTyte AN REHT S A E ol g |
0 1 1 016 al wa] wa] RH s F oS | e m s ] R |
A IR EREREEER!
oo o8 Jeluly ¥ welEs wH welw o
1.0 0 19 el WO Nl %Al Sl e &7 | w5 L
R SR RN RF I ERERNE R J
RN PN A IR R IERENME |
oo 0o e i gel Rve 2D 2 Yeml B! %0 % [
R A R R I S K IEEIE N

I A N R R RN IR LR
RN R N e E R ERNE R .
b
.*
-
Esc 2 DECIMAL - ' T e

18 HEXADECIMAL -

== e —
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Table B-5. Monitor Mode ASCIi Control Characters

Character -

AEFRUT VLT, T AR

Control ASCII Character Name Abbreviation ;| Hexadecimal
Code Value Displayed
CTRL @ | Null _ NUL 00 N
CTRL A Startotheading = | SOH- " 01 Sy
CTRLB Start of text 1 STX 2 |
CTRLC End of text ETX 03 | B
CTRLD End of transmission EOT 04 By
CTRLE | Enquiry _ENQ 05 Eq
CTRLF Acknowledge ACK 06 Ak
CTRL G Bell BEL 07 B
CTRLH Backspace BS 08 \BS
CTARL | Horizontal tabulation HT 09 Hr
CTRL J Line feed LF 0A Le
CTRLK Vertical tabulation VT | 0B Yy
CTRLL - | Form feed FF | 0C Fe
CTRL M Carriage return CR 0D CR
CTRLN Shift out so | O 5o
CTRL O Shift in S| | OF 5
CTRLP | Data link escape DLE .10 O
CTRL Q :[ Device control 1 DC1 | 11 D,
CTRLR Device control 2 DC2 | 12 D,
CTRL S Device control 3 DC3 | 13 jj3
CTRLT | Device control 4 DC4 | 14 ' D,
CTRLU | Negative acknowledge NAK l 15 | Nk
CTRLV | Synchronous idle SYN | 16 >
CTRLW :  End of transmission block ETB | 17 | Eg
| CTRL X Cancel CAN 18 - Sy
CTRLY End of medium EM | 19 | Eu
CTRL Z Subsitute suB 1A . Sg
CTRL | Escape ESC | 1B - 5
CTRL\ File separator FS | 1C *r . Fs
CTRL ] Group separator GS 1D E Gg
CTRLA Record Separator | RS 1E ? Ag
CTRL _ Unit Separator || us 1F Us
Spacebar " Space | SP . 20 . _none
DEL Delete | DEL 7F | g
USER'S GUIDE CHARACTER SETS
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Table C-1. TeleVideo 990, 955, and 850 Commands

;L~_”L* Command 990 955 950 [
|$ | Run self test Esc V Esc V Esc V. I L
- - |Monitor modeon EscU _ Esc U - [EseU - - s
(3 Monitor mode off Esc X orEscu Esc X or Escu Esc XorEscu N
{{ [Rcsct terminal Esc ~ Pn Esc ~Pn Esc ~ Pn ;
_r;s :l__S_avc set-up valucs Esc[0;1} Esc[ 01} Esc[0;1 } -
I Enhanced mode on Esc[=20h
N Enhanced mode off Esc[=201
o3 ! Dual host on Esc[=60h -
i Dual host off Esc[ =601 iy
" .[Host change Esc\S L
’ rEnablc keyboard Esc " Esc” Esc" ‘
: ' Disablc keyboard Esc # Esc # Esc #
LPC scan codes generated Esc[=65h -
' ASCII keycodes generated Esc[ =651 ' B
; K EKgc]ick on Esc > Esc > Esc> |
| E |Keyclick off Esc < Esc < Esc <
;1 4 |Key repeat on Esc[=8h Esc[=8h Esc[=8h -
' (A) Key repeat off Esc[ =38! |Esc[=8]1 Esc[=81 .
| R SetUpenabled Esc[=11h " Esc[=1lh  |Esc[=11h i
: & !Set Up disabled Esc[=111 Esc[=111 Esc[=111 i
; Esc enabled Esc[=12h Esc[=12h Esc[=12h
2 'Esc disabled Esc[=121 Esc[=12] Esc[=121 :
L | Clear Space enabled Esc[=13h Esc[=13h Esc[=13h [_
tClear Space disabled Esc[=13] |Esc[=131 Esc[ =131 _
Break enabled Esc[=14h Esc[=14h Esc[=14h [
. Break disabled Esc[=141 Esc[=141  |Esc[=141
’l ‘Set break signal Esc[15:Psv :
* :Caps Lock on Esc[=26h ] [
:Caps Lock off Esc[ =261 L ) |
‘Normal Caps Lock Esc[=25]1 B
‘Reverse Caps Lock Esc[=25h | -
'Num Lock on Esc[=33h 1 e
‘Num Lock off Esc[ =331 L | ]
'Margin bell on Esc[=4h |Esc[=4h |
Margin bell off !Esci =4 ;’Escj =4] N
'Set bell column Crl W S lculw L
' Sound the beeper B} Crl G ICtrl G Crl G )
. {Set number of data lines Esc[14;Psv W | [
'I rPagc length Esc\ Ps ’Esc \Ps _
l
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L

Command _ ~ 500 | 955 " 950
Select screen saver time Esc[8;Psv Esc[8:Psv
Screen on EscnorEsc.9 Escn Escn
[Screen off - e "|EscoorEsc.8 Esco Esco
Light background Esc b Escb Escb ~
Dark background Escd Escd Escd
Overscan same as background Esc\O O
s _|Overscan dark (/) to light (5) Esc\O /.5
g Attribute base: character B Esc F2
E Attribute base: space EscFO EscFO
N [Attribute base: no space EscF 1 Esc F 1
D |Attribute base: line Esc[=21 Esc[=21 .
¢ |Auribute base: page Esc[=2h Esc[=2h '
E Set cursor attribute Esc. Ps Esc. Ps Esc.Ps
¢ Set line attribute Esc G Ps Esc G Ps Esc G Ps
80-column mode Esc[=3lorEsc.: |[Esc[=31 Esc[=31
132-column mode Esc[=3horEsc.;|Esc[=3h Esc[=3h
Changing columns total (80/132) clears Esc[=61h
the screen
80/132 change clear off Esc[=611
Set visual attribute . Esc G Ps Esc G Ps Esc G Ps
Attribute in a box EscxlrcPa - )
Set write-protect attribute Esc. Ps
Half intensity Esc[=5h
Full intensity Esc[=51
Information area attribute Esc Pa Ps
: Status line attribute Esc[3; Psv
‘§Process null character Esc[=34h
 lgnore null character |Esc[ =341
Enable clock display [Esc[=36h
| Disable clock display Esc[=361
 Application key mode on Esc[=23h
' Application key mode off Esc[=231
Line lock on Esc!lorEsc.H |Esc!| Esc!l
' Line lock off Esc'2orEsc.1  |Esc!2 Esc!2
!DiSplay next page Esc K ~_|EscK Esc K
iDisp\aﬂrevic&page Esc J Esc ] EscJ
- Display page Pn Esc[1;Pn} Esc[1;Pn}
‘Autopage flip mode on Esc v B Escv. =~ Escv.
4 Autopage flip mode off Esc w Esc w Esc w
_USER'S GUIDE C-3 TELEVIDEO COMMAND SUMMARIES




- <Command. | 990 - .. 955 L..950
Select character set Esc[9;Psv - Esc[9; Psv
Load font banks Esc x@ Pb Ps
: E, "|Clear font banks Esc x ? Pb. |
A [Auto fontload on ) Esc[=29h
é Auto font load off Esc[=291
E Set primary character set Esc x B Pb B
R [‘Set second character set Escx C Pb |
g |Display primary set Esc x D i
.I% Display secondary set Esc x E -
S |Display char. from 2nd set Ctrl U Ps Ctrl U Ps
Create a soft character Escx A Pb P,
B1..Bn Ctrl YD
Set character cell at 10x16 Esc\L
Set character cell at 10x14 Esc\M
Set character cell at JOx12 Esc\ N .
E Auto wrap on Esc{=7h Esc[=7h
D |Auto wrap off Esc[=71 Esc[=71
-Ir New line mode on Esc[=6h Esc[=6h
1 [New lin mode off Esc[=61 Esc[ =61
G |DOWN =Ctrl J Esc[=9h Esc[=9h
M DOWN=Cul V Esc[=91 Esc[=91
8 Protect mode on Esc & Esc & Esc &
lsi Protect mode off Esc’ Esc’ Esc’
Write protect on Esc) Esc) Esc)
JWrite protect off Esc ( Esc ( Esc (
Graphics mode on Esc § Esc$ Esc $
G (G@hics mode off Esc % 'Esc % Esc %
K Enter a graphics character Escx Y Ps {
E{ Draw a box EscHwh EscHwh
1 orEscxGrc |
g Swap, copy, or move a box from source Esc x Z Pa Sp P |
page, row, and column to destination SsrR Ssc C Ser R )
page, row, and column Sec CDp P Dsr R
Dsc C ! |
s Auto scroll mode on Esc[=19h J |
C | Autoscroll mode off Esc[ =191 ’ _
: g Jlu&p scroll Esc9 |Esc 9 Esc 9 B
t Smooth scroll Esc 8 ‘Esc 8 - 1Esc 8 '
;\IJ Set scroll rate - B Esc[6:Psv .= ;Esc [(6;,Psv - . §
5 - or Esc . Ps | -
Define scrolling region Esc[Pr;Pbr  |Esc[Pt,Pbr !
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S i . Command 990 955 950
_ Tab Ctrl [ Ctrl [ Ctrl I
. T |Field tab Esc1 Esc i Esci
A Backtab - = - |Escl Esc Esc
S |Set tab stop Esc | Esc | Esc |
Clear cursor tab Esc 2 Esc 2 Esc 2
Clear all tabs Esc 3 Esc3 Esc 3
Address cursor row, column Esc=rc Esc=rc Esc=rc
Address cursor row, col 132 Esc=r~c Esc=r~c
Address cursor row, column (decimal) c};:rs%scr LC,]_(]: c};:rs%gc:rf . |
Address cursor page, row, col Esc-prc Esc-prc Esc 4prc
Read cursor row, column Esc ? Esc? Esc?
Read cursor row, col (decimal) Esc[6n Esc[6n
¢ |Read cursor page, row, column Esc/ Esc/ Esc/
}{ Read cursor page, row, column (decimal) |Esc[?6n Esc[?6n
3 |Cursor home Ctrl Ctrl ~ Ctrl ~
R INew line Ctrl Ctrl Ctrl -
C |Carriage retumn CualM Ctrl M CulM
% [Line feed CurlJ CulJ Ctel J
¥ [Cursor up CrlKA Ctrl K CulK -
O | Cursor up Pn times Esc [ Pn A Esc[ Pn A
L orEsc[PnT orEsc[PnT
Cursor down Culv Cal vV Ctrl V
Fursor down Pn times Esc[Pn B Esc[ PnB
orEsc[PnS orEsc[PnS
Cursor right Ctrl L Crl L Curl L
(Cursor right Pn times Esc[ PnC Esc[ PnC
Cursor left Ctrl H CulH Curl H
Cursor left Pn times Esc[PnD Esc[Pn D
Reverse line feed Esc ] _|Escj Esc
USER'S GUIDE C-5 TELEVIDEO COMMAND SUMMARIES




- Command 990 . 955 950 -
Page editmode {Esc N __|EscN Esc N
Linc edit mode _ Esc O JESC ) __|EscO
| | Insert mode __ . |Esc g [Escq JES‘H' o
- {Replace mode” ~ - . . -~ Escr. - _ |Escr - _|Esct
T ([nsert character Esc Q Esc Q Esc Q
E ’Inscrt Pn characters |Esc [Pn@ Esc[ Pn @
¥ ]ﬁlnscrt column of nulls |Esc x M
| © |Insertlinc 'Esc E EscE Esc E
| D linsert P lines |Esc[ PnL Esc[PnL -
% ’{f (Dclcte character Esc W Esc W. Esc W
N |Delete Pn characters Esc[PnP Esc{ PnP
G Delete cursor column EscxJ )
Delete current line Esc R Esc R Esc R
Delete Pn lines Esc[ Pn M Esc [ Pn M
Erase line (or protected field) to character (Esc T Esc T EscT
lorEsc[Ps K or Esc[ PsK
(Erase text & attr. to end of line |Esc x R
'(Erase text to protected field 'Esct Esct Esct
Erase text & attr. to prot. field Esc x S |
Erase line, unprot. to nulls Escx L Escx L Escx L
Erase text & attribute to end of line, Escx T ) . )
replace with nulls
Erase text to end of page |Esc Y Esc Y EscY
Erase text & attr. to end of pg. Escx P
Erase specified tield to char. Esc[ Ps] | Esc[ Ps]
Erase text to end of screen ; Escy rEsc y Escy
Erase text & attributes to end of screen | Esc x Q
Clear unprotected text on page, replace ,[Esc : (Esc . Esc;
with new or Ctrl Z LorCulZ orCul Z
Clear attributes & unprotected text on Escx V
age, replace with new
Clear page, all to character Esc + Esc + Esc + J
Clear page, unprot. to nulls Esc: Esc: Esc:
Clear attibutes and unprot. text on page, Escx U '
replace with nulls
| %Iearpage, all to nulls Esc * Esc * Esc*
Clear page, unprotected to wnte-protected {Esc, Esc, Esc,
spaces ’ : g . : B
i Clear page, unprotected to character ?Escrsp Ps . B
|  Clear page field _CutX - 1Cirl X _ CulX
Clear column fo w.p. spaces [Esc x O
{ Clear unprotected col. to nulls 'Esc x K
rClcar unprot. col. to character |Esc x N Ps . E
) Clcar,boX'Moicét‘gd‘:l.Q char.. . - —J EscxFrePs - J '
{____(Clcar box all to character \Esc x H rc Ps | !
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S . Command w000 i e ToRkata ] 2]
Block mode Esc B Esc B
| Conversational mode _ Esc C Esc C
Full duplex (FDX) mode - EscDF _|EscDF__ _ EscDF _
Half duplex (HDX) mode Esc DH EscDH Esc DH
Local mode Escc Escc Escc
C |Local edit on Esck Esck Esck
9 [Local editoff Esc| Esc | Esc |
M |Set PARALLEL as printer Esc\Q 1
rf Set COMI1 as printer Esc\Q 2
C |Set COM2 as printer Esc\Q3
? Set COMI as host Esc[=221 N
b |Set COM2 as host Esc[=22h
g‘ COM | receive handshaking Esc[l;Psv
COM I transmit handshaking Esc[11;Psv
(COMZ receive handshaking Esc[12;Psv
NCOMZ transmit handshaking Esc[13;Psv
X-on/X-off protocol on Ctl O Ctrl O CualO
X-on/X-off protocol off Cul N Ctrl N CulN
| Hold host transmission ° Ctrl S Ctrl S Ctrl S
Resume host transmission Ctrl Q ] Ctrl Q Ctrm '
Transmission control mode on Esc[=0h Esc[=0h
Transmission control mode off Esc[=0]1 Esc[=01
Set character mode at 7 bits Esc[ =641
Set character mode at 8 bits Esc[=64h
Read COM1 7-bit words Esc[=11 Esc[=11
Read COMI1 8-bit words Esc[=1h Esc[=1h
Read COM2 7-bit words Esc[ =621
Read COM?2 8-bit words Esc[=62h :
Set buffer threshold Esc[2;Psv Esc[2;Psv
Set transmit wait state Esc[0;Psv Esc[0;Psv
| ACK mode on Esc[=28h
ACK mode off Esc[=281
[Scnd/pn'nt block boundaries from screen |Esc[=17h
op
Send/print block boundaries from page top |[Esc [ =17
'ISend/print block boundaries to end of Esc[=18h
‘display - , A
Send/print block boundaries to end at Esc[ =181 -
cursor
USER'S GUIDE C-7




990 955 : 950
g Send unprotected line Esc 4 Esc 4 Esc 4 i
g Send unprotected page Esc S - Esc 5 _ E;c 5 ' *

Send entire line tEsc6-- - “|Esc 6 - - " |Escé _'
. é Send entire page 1Esc 7 Esc7 Esc 7 ,
E Send unprotected message Esc S Esc S Esc S )
E | Send entire message Escs Escs Escs ;
N Send message line | EscZ 0 EscZ0 EscZ0
R Send message line 2 EscZ2 EscZ?2
Z Send status line EscZ 1 Esc Z 1 EscZ 1
Send terminal ID Esc M Esc M Esc M
Send answerback Ctl E Ctrl E CulE
8 Show user 1 on bottom line Escg Escg Esc g
A {Tum off bottom line Esch Esc h Esch _
D Display status on top line Esc.b
& | Tum off top line Esc.c .
E Set top line Esc[4;Psv Esc[4:Psv ~
N |Set bottom line Esc[5;Psv Esc[S5;Psv
b Load user message 1 Esc fmsg Esc f msg Esc f msg :
1;24 CulM CriM Ctril M _ ;
§ Load user message _7 7 Ef;;‘(’flt)rll §42 rEi"Cg‘d?rllf/{
(g Load/display F-key labels ,I;Z;::g_CP;] M
S |Load time of day Esc x 8 hh mm
Load the date Esc x 9 mm dd yy
| Copy print mode on Esc @ 20 .t |Esc@ Esc @
Copy print mode off Esc A pAt 42 |Esc A Esc A
Transparent print mode on Esc*® - |Esc* Esc'
Transparent print mode off Esca ~. “x |Esca Esca
E‘ Bidirectional print mode on Ctrl R - |CulR Ctrl R
IEI Bidirectional print mode off CulT L CulT Ciul T
T |Secondary receive mode on ’Esc [=27h
III |Secondary receive mode off Esc[=271
G |Print formatted page to cursor Esc P Esc P |Esc P
1 Pnnt all formatted pages Esc{0,;01 |Esc[0;01
Print formatted unprotected pages Esc[0;11 Esc[0; 11
| Print unformatted page to cursor |Esc L Esc L-- Esc L )
-{Print all unformatted pages - 1Esc[0; 41 Esc[0:41
Print unformatted unprotected pages |Esc[0;5i Esc[0;5i
Page print {lip on Esc[=15h Esc[=15h ) .
Page print flip off Esc[=151 Esc[=151 | o
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__Command 990 - 955 950
Select function key set Esc [7;Psv Esc[7;Psv
Reprogram finction key to Gt o CalS i Cl¥
F !Functionkeysaveon . --- - Esc[=10h Esc[=10h -
H rl;nction key save off Esc[=101 Esc[=101
% Send function key message Esc[ Pn| Esc[ Pn|
I [Load editing key Esc 0 Ps Esc 0 Ps Esc 0 Ps
g pl..pS l..p5 pl..pS
Load all editing keys Esc} Ps Esc] Ps Esc ] Ps
K r pl...pn [ .. pn !.. pn
: 5 Load replace character Esc e Ps Esc e Ps Esce Ps
S Program answerback message Esc ” text Esc ”* text Esc . text
CtrlY CtlY Ctrl Y
@program send delimiters Esc x Esc x Esc x
Ps Pl P2 Ps Pl P2 Ps Pl P2
Reprogram print tecminator _|Escp Ps Escp Ps Esc p Ps
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ANNEXE -D :

Schéma synoptique
du processus de raffinage
des huiles végétales
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ANNEXE -E :

Logiciels de supervision




REFERENCES CLIENTS INFAUTELEC

CHARGEMENT REMORQUE GAZ.
SABenres VTR s R N S
CPeccans LA Y L)

- Supenvision : CONTROLVIT'W,

UNITE ABSORPTION
- Automates ; ALLEN BRADELY [O305,

REACTEURS CHIMIQUES ET EVAPORATEUR.
- Auwtomates © SIEMENS OSPE 103V 31531
- Réseany SINFC T L2 et TH (Fibemet.
- Supervision : PCVUT: (Are Informatique).
- Instrumentation : ltalonnage réglage.
- Régulation : Boucles de température. pression. pl

UNITE DE RETRAITEMENT DES EFFLUENTS
MODIFICATION D'AUTOMATISMES DIVERS.

- Automate s ATGNODICON 981

- Réscony EALNODRBUS NODBES TS,

- Supervision : PCVUT (Arc Informalique).

- lnstrumentation : Ftalonnage réglape.

- Ru.guhlum Dbt aar, pll. tempdérature. pression.

niveau.

UNITE DE NEUTRALISATION DES EAUX DE REJET.
- Anlomaie : AP SMNCO00

UNITE DE DOSAGE ET DE PREPARATION DE COMPRIMES.
GRANNULATION

- Awtomate T TELEMEPCANIQULE TSXAT

- Réseauy - MAPWAY ¢of MODBUS,

- Supervision : MONITOR 77 (Télénécanique).

= Supervision (2) : PCVUE2 sur (OS2 relic via un réscau
N TOI\J“N RINGa
’ . Pordinateur central. (AS400 - Sunil F abrn,almn)

- TEle Intervention - Via I C/modem.

- Régulation : DSbit. Air. Tempéralure.

EQUIPEMENT “ MORITZ
— —— = Automate : THLIME (—L\‘\l()l 8 [\\Q"—llf.
= Réscanmy IINEUFE WAY.
- Supervision : PC VUIE2 VERSION 3 SUR (OS2,

STATION D’EPURATION. MACHINE A PAPIER.
CHAUDIERE VAPEUR 50 TONNES / HEURES. 50 BARS.
- Auwtontates : APRIL PEAOYD e 5000
- Reseany 1 LAC, MODRUS.

- Supervision : INTOUCH. REGARD 1000 (April). .
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REFERENCES CLIENTS INFAUTELEC ’ Pagé 2sur4

UNITE DE DISTRIBUTION DE PATE.
UNITE DE STOCKAGE ET TRANSFERT DE CHOCOLAT.
UNITE DE CONVOYAGE (Ligne d’Assortiments). SORTIES
FOURS. '
¢ - Atomate - ALLEN BRADVUEY PLCS

- Awtomate  ALLEN BRADEEY SEPOSO0

- ROsca DT ISS RIG)

ENSEMBLE DE CONVOYEURS ET DE STOCKAGE SUCRE. .
s Awlomate - PEFENTOANTQEE TSNS
- Supervision : MMX (Télémceanique).

UNITE DE BROYAGE.

S Amemate SHOMENS (o3

MACHINE DE CONDITIONNEMENT DE PRODUITS LAITIERS.
- Awtomate - FFEEMECANIQUTTTINITT ES%n7
- Afficheur : TELEMECANIQUE XBT-K. o

LIGNE DE PREPARATION ET CONDITIONNEMENT
DE PRODUITS LAITIERS.
- Awtomates : FEFEMECANIOQULS TSXAT-TSNGT o
TSYRY.
- Réseany - MAPWANY L UNUTET WAY
- Supervision : MONITOR 77 ¢t 77/2 (I'¢lémeéeanigue).
TP Y R SR

LIGNE DE CONDITIONNEMENT JUS DE FRUITS.
MACHINE A BOUCHONS. CONVOYAGE. STERlLlSATIO‘N
BOUTEILLES.

- Automate s ATHEN BRADEEY PLOA.

CHAUDIERES FUEL / GAZ.

MISE EN CONFORMITE DE QUATRE CHAUDIERES EN

OCTOHORAIRE. '
- Antomate - FEEEMPCANIQUH: TSXIT

UNITE DE STOCKAGE VRAC ET DISTRIBUTION DE LAQUE.
UNITE DE COMPACTAGE (Scrap).

- Automates - SEMPENS [R3E

- Réseauy - SENFC L (Thernet). PEioo.

Co -  BANC DE TESTS ELECTRONIQUES EN LIGNE™ ~
- Automates  CHGETTC CRA0.SIEMTNS [3A00

CHAINE DE TRAITEMENT DE SURFACE (Cuivrage, - !
Nickelage, Chromage). o
S S Awenaigs - TELENECANIOUIE TSNAT

UNITES DE GRANULATION.
- Automate - TELEMECANTOUIL- STEMENS (150
- Reseaux  SINEC L L SINEC T MAPWAY.
TOKIN RING
- Supervision—: PCVUE2 (08/2), INDUSCREEN
(0S8/2).
- Suivi Fabrication : Logiciel C++, Access.




REFERENCES CLIENTS INFAUTELEC

UNITES DE STOCKAGE ET DE DECHARGEMENT PRODUITS
CHIMIQUES.

Satterniaby - PP R A ONNH N -
-SUPERVISION GROUPE FROID.
- Supervision : SCREENWARE.

SUPERVISION, AUTOMATISME ET REGULA" r|ON
D TRTR T T E A O AT A VT ST IS B AU Bt

-NSupervision IV INTOUECT]

MACHINE DE CONDITIONNEMENT DE PRODUITS
< A\t SRR RTE O ANIOE PN T
SHENE miaN T s
- Supcr\'isinn SINTOUCH,
S EECRIRT LR AL

- Pupitre - OP37.

MACHINES SPECIALES.
- MicroProcesseur : MOTOROLA 6809.
- [angagc : C ct Assembleur.

INSTRUMENTATION.
- MicroControleur : PLHLIPS 80CS52.
- Langage : C ¢t Asscmbleur, C++,

CARTES ELECTRONIQUES.
- Circuit : Multicouclies. trous métallisés.
- Composant : Classique ou CMS,

TELE AFFICHAGE.
- Programmation. misc ¢n service ¢t maiutenance
matériels BARCO.
- Panncau de 2.40m* 1.20m 6 lignes de 30 allicheurs
FERRANTT type Llecrtro-magnétique.

REVAMPING USINE.
. S Aptenaatos T OO OF b DY I
- . S T EAA R :
' "7 -Tibreoptique et réllectométric.

UNITE DE CONVOYAGE.
FABRICATION DE CREME CHOCOLAT.

Aok S NJE NN SRR

' - Supervision - INDUSCRITEN.

PESAGE SUR GRUES
ATIERIEARTING Pt s
- I’upllr«, L( X17.
- Bus de terraim FIPTO et modules T/S TBX.
- Balance de pesage sur bande.

_ = Allicheur : TELEMECANIQUY. XBT-K. . -
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'REFERENCES CLIENTS INFAUTELEC

UNITE DE FABRICATION D’ELECTRODES.
- ;\l:lgul:l!-.;‘é SO ANTURNE NI O i a0y
© - Supervision @ INTOUCH,
ST T e T

“

(R

- Reégulation : 1VUROTTIERN.

PREPARATION COLLE EN PAPETERIE.
SArfomares s DN RPN N NSRS
- Supervision : INTOUVICH EN REDONDANCI .

S lcsan o sESE P PR T

¢

i

" Page 4 sur 4
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La nouvelle genération
d'interface homme-machine
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Un simple clic. RSView32™ fait le reste : il vous apporte sur un plateau
une interface homme-machine pour h'_l'[c*rosoft““ Windows NT® et
Windows™ 95 ayant toutes les carac-téristiques et fonctionnalités
nécessaires a la surveillance et la commande efficaces de vos
automatismes et de vos procédés. RSView32 est le premier logiciel a
vous offrir la possibilité d'intégrer la technologie ActiveX™ a vos
affichages graphiques. Associé aux composants industriels ActiveX de
la gamme RSTools et aux autres lignes de produits Rockwell Software,

RSView32 donne a vos systémes de commande le meilleur de la

technique.

l SCREW

SCREW
PRESSURE

]|

INCREASE }

. ) i
e e 22 )

Rummt - . - L (s CREASF
fye 2 B ap e e Fre A .- CRF
:;:: ~—,_~} - T Excol Faiil

REView3d2,
Ly

ROCHWELL RarTWase

Knowledge Base




4

Utilisexz les mémes
points que ceux
entrés dans votre
programme automate
avec RSView32.

RSView32 a été congu
pour gue vos
graphiques solent
factlement réutilisables.

-

Mise aniveau dessystemes d’exploitation, .

F dui.e:. “’Oa t mp.» de

TR T L“:"r 'I’:Esg m e

Des fonctions évolutives aus outils de produdctivite elficaces, RSView 32 S‘articale autour du

concepl de o reatilisation = Taites des ccononnies en temps et encotits de développement.

Routilisntion des bana o données,d'«: Pointy

Nimportes plas 1o hase entiere

. . . File name: l
i vous sallit d'ouvriv Te navigatem

Files of lype: . |F‘LE Database |°.dsc] _'_J

de points RSView 32 et de sélectionner
PLC D atabase {* dsc

des points déja existants de volre

projet automate.

Et pour faciliter Torganisation ot Lo réutilisation de vos points, RSView 32 présente une
structure de type dossiers, intuilive o pratique. Vous pouves regrouper des eosembles

de points dans des dossiers séparcs, en lear donnant des noms signilicatils.

Reutilisation des graphiguces

Ulilisez Jes graphiques crées dans dfaures progranumes. RSView 3.0 supporte de nombreos
formals praphigues standard, permettant de véutiliser des graphigaes existants au licu de 1o
recréer. Vous pouves taire des glisser-deplacer de metalic hiers AWindows toonat AV on
des copicr-coller de graphiques Aot AD dans des graphiques RSView 320 Ces objets
eraphigues vedtoriels peoavent ensuite Cire animcs au travess des parametres danimation

RSView 320 Les bitmaps et dawtres tormats graphiques sont

cealement reconnus., ~— i

= Graphis
Plitor cpre e dessner vores mcne dess obypels comples o, - @ Criz b
ulibises fes hibhothegues decraphugques RSView 520 Choraee s @ Libwary
parn des coentaines dFobjets araphiques o placesz-les dans vos B Parameters
voes e Laisant des elisser deplacer Crecz ausst vos pnopies ' Fecipe
hibliotheques, ot vous placeres Tos objets gue vous wlises Te

| |

plus

Un o méme alfichage araphigque, comportant dillérents pomts, peut représenter plusicars

“

machines, A Lo ordation d'objets graphiques dans une vue. alfecles des “vésenyations
de points” aux objets plulor que des noms de points. Torsque vous conligures une vue
graphique avec des réservations de points, il vous salfit d’atiecter des fichiers de parametres
separes pour définir les points guatilise chaque vue enruntime, Siovous souhaites <hanger
un-eraphinue nhlise dans ditterentes e Lo acjour dan senbyichier st NCCessalre -

mindditic alion scoeepetcalera antomabiguenent e Tous Tes it

SPER AT} Y

N oe et o meste e o e oo et B o occan deeacie e den RSV e 32

en toncton de nouvelles Timites eeocices o bases de donmecs de pomls tsont qosgua

32 000 pointsy Settectue sans indviire dechanpemoent pour votie projet,

Les projelts ¢lanl completement compatibles enbre Windows 95 of Windowee NI
vous potves Lancer e meme pnojer RSView 2w one oo Paohie de cos !
plales-lormes - il voos suttit seulement de recontigores fes nome

dos drivers de 1PLC, Avee RSView 32, 1t les soudis de
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Des outils pour accroitre votre productivité

Modifications en ligne - RSView32 vous fait gagner du temps avec les modifications en ligne,
en cours de procédé. Par exemple, modifiez une vue graphique en ligne et les changements
prendront effet dés que vous réouvrirez la vue. Si vous ajoutez ou modifiez des points de fa
base de données, la prise d'effet est immédiate.

Mode test - Utilisez le mode test pour tester rapidement les objets d'une vue. Apres avoir
vérifié que vos animations fonctionnaient correctement, repassez en mode normal ct

poursuivez les modifications.

Object Smart Path - Pour configurer une série de mouvements sur un objet graphique,
définissez-lui des positions graphiques minimum et maximum. RSView32 calculera
automatiquement les décalages de pixels et les mettra a jour.

Edition de groupe - Avec ['édition de groupe, vous pouvez maodifier des abjets faisant partie
d’un groupe sans avoir a dissocier le groupe. Aucun réglage d’animation, pour I'ensemble du

groupe ou pour certains objets, n’en sera affecté.

Substitution de points - Remplacez n'importe quelle chaine de texte (nom de point,
expression, commande RSView32) associée & un-objet graphique en utilisant 1a substitution

de points.

Copier-coller d’un réglage - Dés qu’un réglage est attaché a un objet, vous pouvez le copier-
coller dans un autre objet. Si I'objet possede plusieurs types de réglages, il faut les copicr-

coller tous.

Clic droit sur un menu - Pour de nombreux objels RSView32, y compris des objels
graphigues, vous pouvez ouvrir un menu contextuel en cliquant sur le bouton droit de la
souris. Les éléments du menu sont fonction de la position du curseur. Plusicurs seront

significatifs pour chaque objet. .

Assistant de commande - L' Assistant de commande vous aide a construire des chaines ce
commande, donnant des listes de choix en affichant feur syntaxe. Si la commande exige
des parametres, une deuxiéme zone de dialogue apparait, pour sélectionner et entrer des
informations supplémentaires. L'Assistant de commande est accessible dés qu’une
commande RSView32 peut étre entrée.

Command Wizard Step 1 of 2

Chooze a command and click Next to fll in its parameters

Command Categories: Commandy” — - . _ -
1 .] System 2] [ Command... | Commend Descripti o T B
= i | Graphics . . Abort Closes the specied dem.

1 (] Graphic Displays Opens and runs the specified gray

£3 Navigation NextWindow Maves tocus to ancther open gra
~ Prevwindow Moves focus 10 anothet open gra
PulForwsid  Maves the specified fie in kort of

L1 Cache PuthBack  Maves the speciied fie behind o
C7 Senp SelFocus Sets the focus o the speciied gn
1 ActiveX Contiols
E’] ‘Recipe Management _v_| g -0 ’ LI
Display <fle> [/B] [/E] [/U] /0] /2] [/Pfile] [/Ttag_nome] [/Hnan] [AWnnn]
Opens and nuns the epecfied graphic display fle.
pop | cance | e | Fosh |

- Convert to Wallpaper

RSView32 offre
davantage d’outils

de pmdu‘:t'\'*té -

pour une meilleure

gestion du temps.

—

Graphics ToolbarF3

Bl 0=d

N

Faites un clic droit
sur un objet
pour afficher ses

attributs.

Edit rectangle
Arrange
Altributes
Contro|

v v v

-Tag Substitution...

’ 'Dr::iecl Name...

Cut

Copy
. 'Paste | _
Delete -
. Duplicate

Copy Contiol .
-Faste Control




RSView32 optimise
Pinteropérabilité
mieux qu’aucune
autre interface

homme-machine.

RSLinx.

for Allen-Bradiey
Pragrammabile Controllers

RSToOIs.

ActiveX™ Contrals for
Industrial Processes

RSLogix 500.

Programming for the SLC 500™
and MicroLogix™ Farmilies

Microsoft

2p

T.-NS a:- n-e:v -1 :

Interaction avec les autres produits Rockwell Software

Aucune interface homme-machine ne s’accorde mieux que RSView32 avec les autres
produits Rockwell Software. Profilez de linteropérabilité avec les logidiels de
programmation, de communication et les composants industriels ActiveX. Les produits
Rockwell Software ont été congus pour fonctionner ensemble : élaborez vos prop're.s>s_éries
de produits personnalisés les mieux adaptés a vos applications. Par exemple, sélectionnez
des points automates Allen-Bradley directement depuis RSView32. Un méme driver de
communication RSLinx™ peut étre utilisé pour relier simultanément des applications
RSLogix et RSView32 avec un processeur. De plus, les composants industriels ActiveX de
RSTools s’intégrent directement et automatiquement dans la barre d’outil RSView32.

*
S = IJWI

Partage d’informations avec les produits Microsoft

La plupart des logiciels d’interface homme-machine utilisent des bases de données

propri¢taires. RSView 32 fait appel & une architecture ouverte, ce qui lui permet de partager

Excel BSTools.

Microsoft ‘ ‘ Autres

facilement des informations avec les produits Microsoft. Compatible ODBC, sa base de

données de points permet de visualiser et d’acdministrer des points via d’autres bases e
Word composants

‘ ‘ ActiveX

lt\few3_2 i
T

donndes, telles que Microsolt Access™,

Les vues graphiques de RSView32 sont des conteneurs OLE. Placez vos leuilles de calcul
Microsoft Excel, vos documents Microsoflt Word ot vos bases de donnédes Microsoft Access
dans vos graphiques RSView 32, sans avoir a imporler ou expotler de fichiers ou a faire

tourner des vaes ou des applications séparément.

Amélioration de RSView32 grace a des produits tiers

Améliorez les fonctionnalités et I'interopérabilité de RSView32 par d’autres logiciels au
moyen des technologies OLE et ActiveX. N'importe quel Iogloel respectant ces dtandards,
peut facilement fonctionner avec RSView32.




autres
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applications

Optimisation des derniéres technologies Microsoft
RSView 32 héndélicie des technologies Microsolt telles que ActiveX, OLE, ODBC et DDE.

ActiveX Insérez des composants industriels ActiveX dans les graphiques RSView32 afin
d’amdliorer votre application d'interface homme-machine, Associez les
proprieteés des composants industricls ActiveX aux points de RSView32 et
utilisez les événements ActiveX afin de déclencher des commandes ou des

macros RSview32.

OLE Intégrez dans RSView32 des serveurs OLE, tels que des documents Microsoft
Word et des tableaux ou graphiques sous Excel. Une fois intégrés, lancez ces

logiciels depuis RSView32, sans ouvrir de fenétres séparées.

ODBC Editez votre hase de connées de points via un logiciel compatible ODBC,
comme Microsoft Access.

DDE Echangez des données en temps réel avec d’autres applications, facilement et
rapidement, via le DDE.

Ameéliorez votre projet avec la technologie ActiveX

Avec RSView32, profitez de la puissance d’ActiveX de Microsoft pour
fagonner vos applications en fonction de vos besoins. L'architecture ouverte de
RSView32 permet lintégration directe de composants industriels ActiveX
(RSTools ou tiers) dans vos graphiques, afin de s’adapter précisément a vos
besoins.Vous pouvez également écrire vos propres composants industriels en
Visual Basic ou Visual C++ et les intégrer 4 des vues graphiques RSView32.

Les avantages ActiveX

s La disponibilité des applications — Des milliers de composants
industriels ActiveX, disponibles auprés de centaines de vendeurs.

Le coiit - Des solutions prétes a I'emploi, qui peuvent s’avérer bien moins
coliteuses qu'un développement maison.

Un aspect familier — Utilisez les composants industriels ActiveX tels que

cases a cocher, listes déroulantes, calendriers, etc., disponibles avec les

produits Microsoft Office.

Des outils familiers — Laissez vos développeurs utiliser les outils et les
langages de programmation qu'ils connaissent, comme Visual Basic ou Visual
C++. Leur productivité sera immédiate.

Aux standards de I'industrie — Support compatible avec les grands
standards de l'industrie et, par conséquent, du marché, comme HTML,
TCP/IP, Java, COM et bien d'autres.

Insérez des
composants ActiveX
dans les graphiques
RSView32 pour -
personn:allser

votre application.

A




- RSView32, c'est

des graphiques

et des animations
= [a surveillance

des alarmes

Ia consignation

les tendances

la détection d'événements
= [a sécurité

Edit Mode

| _Run Mode |

£ System
- & Channel
— &k Node
- ] Scan Class
~ @ Tag Database
- &B Tag Monitor
- & User Accounts
Security Codes
¥ Activity Log Setup
D Activity Log Viewer
W Startup
Command Line
= Graphics
& Display
W Library
[¢] Parameters
B0 Recipe
£ Alarms
Al Alarm Setup
fal Alarm Log Viewer
&2 Alarm Summary
L~ Suppressed List
#= Data Log
L £ Data Log Setup
= Logic and Control
v Derived Tags
lZ'J Events .
[& Macro
B GlobalKeys
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Personnalisation et

RSView32 est une interface opérateur intégrée, modulaire. Utilisez ses caractéristiques de

flexibilité ot d'intégration en maiicre de surveillance et de commande.

Des graphiques et des animations

Créez des obijets graphiques el du texte avec les outils de dessin de RSView32. Vous
pouvez créer des objets simples, comme des ellipses el des rectangles, ou des objets plus
tendances ou des sommaires d’alarmes. Les bibliotheques

complexes, conune des

RSView32 contiennent de nombreux objels que vous pouvez glisger-déplacer dans des

vues graphiques. Vous pouves cpalement utiliser des ob;ots existants, créés dans d’autres
logicicls de DAO comme AutoCAD™, CorellDRAW'™, elc.

Vous pouvez animer les objets graphiques en fonction de votre procédé.: Les réglages
d’animation portent sur @ la visibilité, la couleur, le remplissage, ta position, la taille

et la rotation,

La surveillance des alarmes

Configurez les alarmes en fonction des points analogiques et numériques, et utilisez
les sommaires pour afficher les informations d'alarme. Personnalisez vos sommaires
cn intégrant des couleurs, des tris et des filtres. Faites, par exemple, varier les couleurs
en fonction des niveaux de sévérité, de fagon a ce qu’un opérateur puisse facilement
repérer celles qui sont critiques. Triez-les par ordre chronologique ou en fonction de
leur sévérité ; flltrez les pour ne voir gue ceIIes qui vous mteressent

Alarm Time  Alarm Severtty Alarm LabelTag Description ’ (.
Datch Taok Leve!
Baich Tank Level -
Batch Tank Level
Ingrﬂll:nl 1 Level

Pracess\Batch Tankiby
Process\Bnich_TankiPV 140
Process\Batch_Tent\PV 248
Proccastingred1\SUP_DV 9
PrargaslingredTASEP_ PV 0
Processiingicd NSUP_PY 0
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La consignation
Tracez les informations de vos systémes en temps réel.

La consignation d'activité enregistre l'activité systtme comme

«Activily Log Viewer

I'exécution de commandes et de macros, les messages et les erreurs | SIITIE

IIIU‘]

systéme, ainsi que les erreurs de communication. e

. 11:18:52.
La consignation d’alarme enregistre les informations d’alarme lorsque 2o
des points particuliers entrent en alarmes ou en sortent, lors d’acquit iscod!
d’alarmes, ou encore de suppression de points de la surveillance v
d’alarmes. Configurez les alarmes individuellement pour qu’elles Naer

Commands
Applicatlans
Applications
Applications
Commands
Commands
Commands
Commands
Commands
Commands
Commands
Commands

slarmon
Alarm activetion has completed.

Starting Dats Log model ‘process’.

The datalog duts set '370128A° has becn created
Process Start [MACRO|

Dispiay Process Batch

ActiveX Stsrt [MACRO{

digplay ActiveX RSTools u

ActhveX RSTools Stsnt [MACRO)

display Process Alapms

displsy Process Baich

display Process Historical Trend

apparaissent dans le sommaire d’alarme, qu’elles soient consignées dans
un fichier ou soient imprimées.

L'archivage des données enregistre des valeurs (ou des données) de points dans certaines
conditions. Ces conditions sont définies par un modele d’archivage des données. jusqu’a
20 modeles peuvent fonctionner simultanément. Les données archivées sont enregistrées
sur fichiers et peuvent étre visualisées sous forme de tendances.

ol N:slu}ical hpnd

Toute -information- archivée est enregistrée au format-

D R
- -
R

T 0 »
hasscrusnnhscnnsdasal . -
) o =

dBase IV™ (.DBF) ; elle peut étre utilisée avec des logiciels tiers

™

comme Microsoft Excel, Crystal Reports™ et FoxPro™

Les tendances

Une tendance est une représentation graphique des valears
d'un point en hislorique ou en tlemps réel 5 elle donne a
'opérateur le moyen de suivre l'activité des procédés.
RSView32 permet de tracer, sur une méme tendance, les

' Trend Time Range (seconds) :

données de 16 points maximum, de tracer les valeurs au lieu [ lngi -Shwm] «:Closs : I

des points et dutiliser des ombrages pour mettre en évidence la
rencontre entre un point et une valeur de référence. Configurez les tendances de fagon a
permettre une mise a I’échelle dynamique des axes, en runtime, afin de controler I'affichage
des données.

La détection d’événements

Les événements sont des expressions de RSView32 qui déclenchent des actions. Les
expressions sont des équations qu| contiennent des valeurs de points, cles opérations
mathématiques, des logiques de type if-then-else et d’autres fonctions intégrées. Les
actions sont des commandes ou des macros. Utilisez la détection d’événements pouor
préparer votre application a réagir a des occurrences systeme ou procédeé par des réponses
automatisées.

La sécurité : iy . — S

La sécurité se définit au niveau projet et au niveau systeme.

La sécurité au niveau projet permet de limiter I'acces des utilisateurs ot groupes
d'utilisateurs a certains affichages ou de limiter des changements de valeurs de points.

La sécurité au niveau systéme permet de verrouiller cles utilisateurs dans une .-

application RSView32, de sorte qu'ils ne puissent aller vers le sysiemc
d’exploitation Windows.

Operato‘rl' |
Login
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Choisissez vos Kkits de développement et de runtime

Exigences systéme

) RSView32 Works est un kit complet permettant le développement, les tests et le
®= PC compatible IBM®

Pentium® 100 MHz
ou superieur
(133 MHz et + recommandg).

fonctionnement en simultané des projets RSView32. Le kit RSView32 Works comporte
aussi une version "Runtime”, pour exécuter les projets RSView32. Toutefois, vous ne
pouvez séparer les parties développement et runtime d’un mémé kit Works. Vous ne
pouvez pas non plus installer le kit runtime en atelier et utiliser la partie développement
® 24 Mo deé RAM dans les bureaux.

(82 o) reconmande). RSView32 Runtime exécute les projets développés avec le kit RSView32 Works.

L IIUO Mo de disque dur
(ou plus, selon applications).

® Lecteur ou accés a lecteur
CD-ROM.

s Microsoft? Windows NT#
(version 3.51 minimum)
ou Windows 95.

Choisissez une taille de base de données de points
Il existe quatre versions de bases de données de points

RSView32 150 - pour application de démarrage
RSView32 300 - pour petite application ‘
RSView32 1 500 - pour application moyenne |
RSView32 32 000 - pour application importante

Les nombres indiqués font uniquement référence aux points externes - les points mémoire
ne sont pas comptabilisés.

Choisissez vos drivers de communication

RSView32 communique avec les automates Allen-Bradley par un driver natif, assurant
ainsi un haut niveau d’intégrité et de performance des données. Outre Allen-Bradley,
"TRSView32 est capable de se connecter a des automates de marque S‘iehens,
Telemecanique, Modicon ou T}, entre autres, utilisant des drivers-DDE Rockwell Software
ou de sociétés tierces. Consultez notre site web pour avoir davantage d’informations sur

nos drivers cbmpatibles RSView32.
RSView32 est disponible :

= sans drivers de communieation - vous avez déja-un logiciel de communication Rockwell
Software ou prévoyez d’utiliser un driver DDE d’une société tierce. ’ i

= avec drivers de communication (WINtelligent LINX™) pour des équipements
Allen-Bradley sous Windows 95. ' '

= avec drivers de communication (RSLinx™ OEM) pour des éguipements Allen-Bradley .
. sous Windows NT.




